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ड्रोि पायलट (जूनियर) टे्रड की छह िहीिे की अवधध के दौराि उम्िीदवार को िौकरी की भूसिका 
ि ेिंबंधधत पेशवेर कौशल और पेशवेर ज्ञाि पर प्रसशक्षक्षत ककया जाता है। इिके अलावा उम्िीदवार को 
आत्िववश्वाि बढािे के सलए प्रोजेक्ट वकक  और अनतररक्त पाठ्यचयाक गनतववधधयों को करि ेका काि 

िौंपा जाता है। टे्रड ि ेिंबंधधत व्यापक घटकों को छह िहीिे की अवधध िें निम्िािुिार वगीकृत ककया 
गया है: - 

 

प्रसशक्ष ु औद्योधगक वातावरण िें काि करि े के सलए प्राथसिक धचककत्िा, अग्ग्िशिि और 

ववसभन्ि िुरक्षा प्रथाओं को िीखिे के िाथ शुरू करता है। डीजीिीए िुरक्षा ववनियिों को पहचािता है 

और आरपीए उडात ेििय िुरक्षा दृग्टटकोण ववकसित करता है। ववसभन्ि प्रकार के आरपीए और उडाि के 

िूल सिद्धांतों (वायुगनतकी), एटीिी प्रकक्रयाओं और रेडडयो टेलीफोिी, डीजीिीए के ववसभन्ि नियिों, 
िागररक उड्डयि आवश्यकताओं, िौिि और िौिि ववज्ञाि की पहचाि करता है और उिका चयि 

करता है। आरपीए सिस्टि और उप प्रणासलयों पर ज्ञाि ववकसित करता है और उिे लागू करता है। 
आरपीए के सलए इलेक्ट्रॉनिक स्पीड कंट्रोलर (ईएििी) और फ्लाइट कंट्रोलर की पहचाि करता है और 

उिका चयि करता है। बैटरी, चाजकर और किेक्टर, ट्रांििीटर और ररिीवर, कैिरा, ग्जम्बल और अन्य 

पेलोड के अिुप्रयोग को पहचािता है। ग्राउंड कंट्रोल स्टेशि और एफपीवी के ज्ञाि को लाग ू करता 
सिम्युलेटर प्रसशक्षण और लाइव प्रसशक्षण िें आरपीए उडाते ििय उडाि-पूवक जांच िे लेकर उडाि के बाद 

की जांच तक िंपूणक उडाि िंचालि को पूरा करिा। 
 

इिके अलावा, प्रसशक्षु आवश्यक स्पटटता के िाथ िंवाद करिा, तकिीकी अगें्रजी ििझिा, 
पयाकवरण ववनियिि, उत्पादकता और आत्ि-सशक्षण को बढािा िीखेंगे। 

1. COURSE INFORMATION 
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2.1 सािान्य 

 

कौशल ववकाि एवं उद्यसिता िंत्रालय के अतंगकत प्रसशक्षण िहानिदेशालय (DGT) 

अथकव्यवस्था/श्रि बाजार के ववसभन्ि क्षेत्रों की आवश्यकताओं को पूरा करिे के सलए कई व्याविानयक 

प्रसशक्षण पाठ्यक्रि प्रदाि करता है। व्याविानयक प्रसशक्षण कायकक्रि प्रसशक्षण िहानिदेशालय (DGT) के 

तत्वावधाि िें चलाए जात ेहैं। सशल्पकार प्रसशक्षण योजिा (CTS) और प्रसशक्षुता प्रसशक्षण योजिा (ATS) 

व्याविानयक प्रसशक्षण के प्रचार-प्रिार के सलए DGT के दो अग्रणी कायकक्रि हैं। 

िीटीएि के तहत 'ड्रोि पायलट (जूनियर)' टे्रड िए डडजाइि ककए गए पाठ्यक्रिों िें ि ेएक है। 
िीटीएि पाठ्यक्रि आईटीआई के िेटवकक  के िाध्यि िे देश भर िें ववतररत ककए जाते हैं। पाठ्यक्रि छह 

िहीिे की अवधध का है। इििें िुख्य रूप िे डोिेि क्षेत्र और कोर क्षेत्र शासिल हैं। डोिेि क्षेत्र (टे्रड थ्योरी 
और टे्रड प्रैग्क्टकल) पेशवेर कौशल और ज्ञाि प्रदाि करता है, जबकक कोर क्षेत्र (रोजगार कौशल) 

आवश्यक जीवि कौशल प्रदाि करता है। प्रसशक्षण कायकक्रि िे उत्तीणक होिे के बाद , प्रसशक्षु को DGT 

द्वारा राटट्रीय व्यापार प्रिाणपत्र (NTC) प्रदाि ककया जाता है ग्जि ेदनुिया भर िें िान्यता प्राप्त है। 

अभ्यधथमयों को िोटे तौर पर यह प्रदमशमत करिा होगा कक िे निम्िमलखित िें सक्षि हैं: 

• तकिीकी िापदंडों/दस्तावेजों को पढिा और ििझिा, कायक निटपाददत करिा, आवश्यक 

िािग्री और उपकरणों की पहचाि करिा। 
• िुरक्षा नियिों, दघुकटिा रोकथाि ववनियिों को ध्याि िें रखते हुए कायक निटपाददत करें। 

• िौकरी और रखरखाव कायक करते ििय व्याविानयक ज्ञाि और रोजगार कौशल लागू करें। 
• ड्राइंग के अिुिार िककक ट/उपकरण/पैिल की कायकप्रणाली की जांच करें, दोषों/त्रुदटयों की पहचाि 

करें  और उन्हें  िुधारें। 
• ककए गए कायक िे िंबंधधत तकिीकी िापदंडों का दस्तावेजीकरण करें। 

2.2 प्रगनत पथ 

• ड्रोि पायलट के रूप िें उद्योग िें शासिल हो िकते हैं और वररटठ ड्रोि पायलट, पयकवेक्षक के रूप 

िें आगे बढ िकत ेहैं और प्रबंधक के स्तर तक बढ िकते हैं। 
• िंबंधधत क्षेत्र िें उद्यिी बि िकते हैं। 
• ड्रोि के ववसभन्ि अिुप्रयोगों को लाग ू करिे के सलए ड्रोि पायलट के रूप िें वविािि 

उद्योग/अन्य क्षेत्रों िें शासिल हो िकते हैं। 
• ड्रोि िववकि िेंटर िें काि कर िकते हैं या अपिा ड्रोि प्रसशक्षण अकादिी शुरू कर िकते हैं। 

2. TRAINING SYSTEM 
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• डीजीटी के तहत उन्ित डडप्लोिा (व्याविानयक) पाठ्यक्रि िें शासिल हो िकत ेहैं। 
 

2.3 पाठ्यक्रि संरचिा 

िीच ेदी गई तासलका छह िहीिे की अवधध के दौराि ववसभन्ि पाठ्यक्रि तत्वों िें प्रसशक्षण घंटों 
के ववतरण को दशाकती है: - 

 

 

क्र. सं. 
 

पाठ्यक्रि तत्ि 
काल्पनिक 

प्रमशक्षण घंटे 

2. व्याविानयक कौशल (व्यापाररक व्यावहाररक) 420 

3. व्याविानयक ज्ञाि (व्यापार सिद्धांत) 120 

4. रोजगार कौशल 60 

 कुल 600 

 

2.4 िलू्यांकि और प्रिाणि 

प्रसशक्ष ुकी कौशल, ज्ञाि और दृग्टटकोण की परीक्षा पाठ्यक्रि की अवधध के दौराि तथा प्रसशक्षण 

कायकक्रि के अतं िें डीजीटी द्वारा ििय-ििय पर अधधिूधचत अिुिार की जाएगी। 

a) प्रसशक्षण अवधध के दौराि ितत िूल्यांकि (आतंररक) िीखिे के पररणािों के ववरुद्ध िूचीबद्ध 

िूल्यांकि िािदंडों के परीक्षण द्वारा रचिात्िक िूल्यांकि पद्धनत द्िारा ककया जाएगा। प्रमशक्षण 

संस्थाि को िूल्यांकि ददशानिदेश िें विस्ततृ रूप से एक व्यक्क्तगत प्रमशक्ष ुपोटमफोमलयो बिाए रििा 
होगा। आंतररक िूल्यांकि के अकं www.bharatskills.gov.in पर उपलब्ध रचिात्िक िूल्यांकि 

टेम्पलेट के अिुिार होंगे । 

b) अनंति िूल्यांकि योगात्िक िूल्यांकि के रूप िें होगा। एिटीिी प्रदाि करिे के सलए अखखल 

भारतीय टे्रड टेस्ट परीक्षा नियंत्रक, डीजीटी द्वारा ददशानिदेशों के अिुिार आयोग्जत ककया जाएगा। पैटिक 
और अकंि िंरचिा को ििय-ििय पर डीजीटी द्वारा अधधिूधचत ककया जा रहा है। िीखिे के पररणाि 

और िूल्यांकि िािदंड अनंति िूल्यांकि के सलए प्रश्िपत्र तैयार करिे का आधार होंगे। अनंति परीक्षा के 

दौराि परीक्षक व्यावहाररक परीक्षा के सलए अकं देिे ि ेपहले िूल्यांकि ददशानिदेश िें ववस्ततृ रूप ि े

प्रत्येक प्रसशक्ष ुकी प्रोफाइल की भी जााँच करेगा । 
 

2.4.1 पास विनियिि 
 

ििग्र पररणाि निधाकररत करिे के उद्देश्य िे, छह िहीिे और एक वषक की अवधध के पाठ्यक्रिों के 

सलए 100% का वेटेज लागू ककया जाता है और दो िाल के पाठ्यक्रिों के सलए प्रत्येक परीक्षा िें 50% वेटेज 

http://www.bharatskills.gov.in/


ड्रोन पायलट (जूननयर) 

 

4 

लाग ूककया जाता है। टे्रड प्रैग्क्टकल और फॉिेदटव अििेिेंट के सलए न्यूिति पाि प्रनतशत 60% है और 

अन्य िभी ववषयों के सलए 33% है। 
 

2.4.2 िलू्यांकि ददशानिदेश 
 

यह िुनिग्श्चत करिे के सलए उधचत व्यवस्था की जािी चादहए कक िूल्यांकि िें कोई कृत्रत्रि बाधा 
ि आए। िूल्यांकि करते ििय ववशषे आवश्यकताओं की प्रकृनत को ध्याि िें रखा जािा चादहए। 
िूल्यांकि करते ििय टीिवकक , स्कै्रप/अपव्यय ि े बचिा/कि करिा और प्रकक्रया के अिुिार 

स्कै्रप/अपव्यय का निपटाि, व्यवहाररक दृग्टटकोण, पयाकवरण के प्रनत िंवेदिशीलता और प्रसशक्षण िें 
नियसितता पर उधचत ववचार ककया जािा चादहए। योग्यता का िूल्यांकि करते ििय OSHE के प्रनत 

िंवेदिशीलता और स्व-सशक्षण दृग्टटकोण पर ववचार ककया जािा चादहए। 
 

िाक्ष्य आधाररत होगा ग्जििें निम्िसलखखत कुछ बातें शासिल होंगी: 
 

• प्रयोगशाला/काययशाला में ककया गया कायय 

• रिकॉर्य बुक/दैकिक र्ायिी 

• मलूयाांकि की उत्ति पकुतिका 

• मौकिक 

• प्रगकि चार्य 

• उपकतिकि औि समय की पाबांदी 

• काययभाि 

• परियोजिा कायय 

• कां प्यरू्ि आधारिि बहुकिकलपीय प्रश्न पिीक्षा 

• व्यािहारिक पिीक्षा 

 

िाक्ष्य और असभलेखों को आगािी परीक्षा तक िंरक्षक्षत रखा जािा चादहए ताकक परीक्षा निकाय 

द्वारा उिका ऑडडट और ित्यापि ककया जा िके। प्रारंसभक िूल्यांकि के सलए निम्िसलखखत अकंि 

पैटिक अपिाया जािा चादहए : 

 

पेश करने का स्तर प्रमाण 

(क) मलूयाांकि के दौिाि 60 -75% अांक आिांकर्ि ककए जाएांगे 

इस ग्रेर् में प्रदशयि के कलए, उम्मीदिाि को कभी-कभाि मागयदशयि औि 

सिुक्षा प्रकियाओ ां औि प्रिाओ ां के प्रकि उकचि सम्माि कदिािे हुए, ऐसा 

कायय कििा होगा जो कशलप कौशल के तिीकायय मािक की प्राकि को प्रदकशयि 

कििा हो। 

 

• हति औजािों, मशीि औजािों औि काययशाला उपकिणों के 

उपयोग में अच्छे कौशल का प्रदशयि 

• घर्क/कायय/किधायरिि मािकों की माांग के अिसुाि किकभन्ि कायय 

कििे समय 60-70% सर्ीकिा प्राि की गई। 

• किकिश में साि-सिाई औि कतिििा का कािी अच्छा तिि 

• परियोजिा/कायय पिूा किि ेमें कभी-कभी सहायिा। 
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(बी)मलूयाांकि के दौिाि 75% से 90% िक अांक आिांकर्ि ककए जाएांगे 

इस ग्रेर् के कलए, उम्मीदिाि िे िोडे से मागयदशयि के साि ििा सिुक्षा 

प्रकियाओ ां औि प्रिाओ ां के प्रकि उकचि सम्माि कदिािे हुए, ऐसा कायय ककया 

ह ैजो कशलप कौशल के उकचि मािक की प्राकि को प्रदकशयि कििा ह।ै 

 

• हाि के औजािों, मशीि औजािों औि काययशाला उपकिणों के 

उपयोग में अच्छे कौशल तिि 

• घर्क/कायय/किधायरिि मािकों की माांग के अिसुाि किकभन्ि कायय 

कििे समय 70-80% सर्ीकिा प्राि की गई। 

• किकिश में साि-सिाई औि कतिििा का अच्छा तिि 

• परियोजिा/िौकिी को पिूा किि ेमें बहुि कम सहायिा 

(ग) मलूयाांकि के दौिाि 90% से अकधक अांक आिांकर्ि ककए जाएांगे 

 इस ग्रेर् में प्रदशयि के कलए, उम्मीदिाि को सांगठि औि किष्पादि में न्यिूिम 

या कबिा ककसी सहायिा के ििा सिुक्षा प्रकियाओ ां औि प्रिाओ ां के प्रकि 

उकचि सम्माि के साि ऐसा कायय कििा होगा जो कशलप कौशल के उच्च 

मािक की प्राकि को प्रदकशयि कििा हो। 

 

• हति औजािों, मशीि औजािों औि काययशाला उपकिणों के 

उपयोग में उच्च कौशल तिि 

• घर्क/कायय/किधायरिि मािकों की माांग के अिसुाि किकभन्ि कायय 

कििे समय 80% से अकधक सर्ीकिा प्राि की गई। 

• परिष्किण में उच्च तिि की तिच्छिा औि एकरूपिा। 

• परियोजिा को पिूा किि ेमें न्यिूिम या कोई समियि िहीं। 
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ड्रोि पायलट (जूनियर); ड्रोि/िािवरदहत एररयल वाहि (यूएवी) को दरू िे नियंत्रत्रत करता है, जो एक उडिे 
वाला रोबोट है और ऑिबोडक िेंिर और जीपीएि के िाथ सिलकर काि करिे वाले अपिे एम्बेडडे सिस्टि िें 
िॉफ्टवेयर नियंत्रत्रत उडाि योजिाओं के िाध्यि ि ेस्वायत्त रूप ि ेउड िकता है। 

 

ररयल एस्टेट, कफल्ि नििाकण, ववशषे आयोजिों, पत्रकाररता, कृवष आदद के सलए फोटोग्राफी कर िकते हैं, इि े

तरल कीटिाशकों, उवकरकों, शाकिासशयों, बीजारोपण, कृवष भूसि िािधचत्रण और िवेक्षण, फिल चोरी या 
जािवरों द्वारा चोरी आदद के सलए लागू कर िकते हैं। प्रिुख िवेक्षण क्षिताए ंप्रदाि करता है और पुराताग्त्वक 

अवशषेों के िािधचत्रण के सलए िए उत्खिि स्थलों का रास्ता बताता है। त्रबजली लाइिों िे लेकर पाइपलाइिों 
तक के बुनियादी ढांच ेका निरीक्षण करता है, जो अक्िर खतरिाक, ििय लेिे वाले और िहंगे काि को कि 

करिे के सलए िुग्श्कल-िे-पहंुचिे वाले, खतरिाक स्थािों पर होत ेहैं। िुकिाि, क्षरण और अधधक की जांच के 

सलए ओवरहेड उपयोधगता लाइिों की उच्च-गुणवत्ता वाली, ववस्ततृ छववयां प्राप्त करें। वे इंजीनियरों को 
वास्तववक ििय के डटेा, धचत्र और निरीक्षण के बाद के ववश्लेषण प्रदाि करि ेिें िक्षि हैं - ग्जिके लाभ 

पारंपररक उपयोधगता निरीक्षण ववधधयों िे दरू जािे का कारण बि रहे हैं। वन्य जीवि प्रबंधि और िंरक्षण के 

सलए RPA का उपयोग करता है, जहााँ वन्यजीव ड्रोि का उपयोग कई अलग-अलग तरीकों िे ककया जा िकता है, 

छोटे िल्टी-रोटर इकाइयों िे जो आक्रािक पक्षक्षयों को फिलों ि ेदरू भगा िकत ेहैं , ि े लेकर कफक्स्ड-ववगं 

वविाि जो वषाकविों के ऊपर उडकर ऑरंगुटाि के घोंिलों को खोज िकत ेहैं । व्यग्क्त इिका उपयोग कािूि 

और व्यवस्था तथा िावकजनिक िेवा निगरािी के सलए पुसलि ववभागों िें हवाई निगरािी के सलए कर िकत ेहैं। 
इिे ई-कॉििक िें लागू करता है: ववसभन्ि उद्देश्यों के सलए: इन्वेंट्री लेिे के सलए, इिकी ववतरण प्रणाली को 
िुव्यवग्स्थत करिे और ग्राहकों को डडलीवरी के सलए उपयोग करिे के सलए। ड्रोि एरोबेदटक्ि शो और एररयल 

ववज्ञापि िें भाग ले िकते हैं । 
 

वििाि पायलट और संबंधधत सहयोगी पेशिेर, अन्य ; इििें व ेिहयोगी पेशवेर शासिल हैं जो यात्रत्रयों, िेल और 

िाल के पररवहि के सलए वविाि को चलािे के सलए यांत्रत्रक, ववद्युत और इलेक्ट्रॉनिक उपकरणों के िंचालि 

को नियंत्रत्रत करते हैं और िबंंधधत उडाि-पूवक और उडाि के दौराि ऐि ेकायक करते हैं ग्जन्हें  अन्यत्र वगीकृत िहीं 
ककया गया है। 
 

संदभम एिसीओ-2015: 

a) 3153.9900 - वविाि पायलट और िंबंधधत िहयोगी पशेवेर, अन्य 

 

संदभम संख्या: 

3. JOB ROLE 

https://theconversation.com/flying-scarecrows-and-caribou-counters-using-drones-for-conservation-36847%3D
https://conservationdrones.org/%20U2kEIgE/BGEJPgN/VWw%3D
https://theconversation.com/conservation-drones-here-comes-the-animals-air-force-35220%3D
http://www.reuters.com/article/2015/10/27/us-wal-mart-stores-drones-exclusive-idUSKCN0SK2IQ20151027%3D
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a) एएएि/एि6301  

b) एएएि/एि9401 

c) एएएि/एि6302 

d) एएएि/एि9403 

e) एएएि/एि9404
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व्यापार का िाि ड्रोि पायलट (जूनियर) 

व्यापार कोड डीजीटी/2010 

एिसीओ – 2015 3153.9900 

एिओएस किर एएएि/एि6301, एएएि/एि9401, एएएि/एि6302, एएएि/एि9403, 

एएएि/एि9404 

एिएसक्यूएफ स्तर स्तर – 3 

मशल्पकारों की अिधध 
प्रमशक्षण छह िहीिे (600 घंटे) 

प्रिेश योग्यता 
ववज्ञाि और गखणत के िाथ या उिी क्षेत्र िें व्याविानयक ववषय के िाथ या 
इिके ििकक्ष 10 वीं कक्षा की परीक्षा उत्तीणक । 

न्यूिति आय ु शैक्षखणक ित्र के प्रथि ददि 18 वषक। 

ददव्यांगजिों के मलए पात्रता एलडी, डीएएफ, एलिी, डीडब्ल्यू, एए, एलवी, एचएच 

इकाई क्षिता (छात्रों की 
संख्या) 

24 (अनतररक्त िीटों का कोई अलग प्रावधाि िहीं है) 

अतंररक्ष िािदंड 35 वगक िीटर 

शक्क्त िािदंड 3 ककलोवाट 

प्रमशक्षकों के मलए योग्यता: 
( i )  ड्रोि पायलट 

(जूनियर) टे्रड 

बी.वोक /डडग्री, ड्रोि बिाि ेऔर चलािे िें एक वषक का अिुभव और सशक्षण िें 
अच्छा होिा। ड्रोि प्रोजेक्ट या रोबोदटक्ि िें प्रोजेक्ट अिुभव वाले उम्िीदवारों 
को प्राथसिकता दी जाती है। 

या 
एआईिीटीई/िान्यता प्राप्त तकिीकी सशक्षा बोडक िे एयरोिॉदटकल 

इंजीनियररगं/ईिीई/ईईई/िेक्ट्रोनिक्ि िें 03 िाल का डडप्लोिा या डीजीटी िे 

िबंधंधत एडवांि डडप्लोिा (वोकेशिल) के िाथ ड्रोि बिाि ेऔर चलािे िें दो िाल 

का अिुभव और सशक्षण िें अच्छा होिा। ड्रोि प्रोजेक्ट या रोबोदटक्ि िें 
प्रोजेक्ट अिुभव वाले उम्िीदवारों को प्राथसिकता दी जाती है। 

या 
ड्रोि पायलट (जूनियर) िें एिटीिी/एिएिी उत्तीणक, ड्रोि नििाकण और 

िंचालि िें तीि िाल का अिुभव और सशक्षण िें अच्छा। ड्रोि पररयोजिा या 

4. GENERAL INFORMATION 
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पररयोजिा का अिुभव रखिे वाले उम्िीदवार 

रोबोदटक्ि िें अिुभव को प्राथसिकता दी जाएगी। 
आिश्यक योग्यता: 
डीजीटी के तहत राटट्रीय सशल्प प्रसशक्षक प्रिाणपत्र (एििीआईिी) के 

प्रािंधगक नियसित / आरपीएल िंस्करण । 
 

दटप्पणी: 
1. 2 (1+1) की इकाई के मलए आिश्यक दो प्रमशक्षकों िें स ेएक को क्षेत्र िें 

कि से कि 200 घंटे का उडाि अिुभि होिा चादहए। 
2. 2 (1+1) की इकाई के मलए आिश्यक दो प्रमशक्षकों िें से एक के पास 

डडग्री/डडप्लोिा होिा चादहए और दसूरे के पास एिटीसी/एिएसी योग्यता 
होिी चादहए। हालााँकक, दोिों के पास एिसीआईसी के ककसी भी प्रकार की 
योग्यता होिी चादहए। 

(ii) रोजगार योग्यता कौशल तथा रोजगार कौशल िें लघ ुअवधध टीओटी पाठ्यक्रि के िाथ दो वषक का 
अिुभव । 
(12वी/ंडडप्लोिा स्तर और उििे ऊपर अगें्रजी/िंचार कौशल और बेसिक 

कंप्यूटर का अध्ययि ककया होिा चादहए) 

या 
टीओटी पाठ्यक्रि के िाथ आईटीआई िें िौजूदा िािाग्जक अध्ययि 

प्रसशक्षक । 
(iii) प्रमशक्षक के मलए 

न्यूिति आय ु

21 वषक 

औजारों और 

उपकरणों की 
सूची 

अिुलग्िक-I के अिुिार 

 



ड्रोन पायलट (जूननयर) 

 

10 

 

 

 

 

सीििे के पररणाि प्रमशक्षु की कुल दक्षताओं का प्रनतबबबं होते हैं और िूल्यांकि िािदंडों के 

अिुसार िूल्यांकि ककया जाएगा। 
 

5.1 मशक्षण के पररणाि: 
 

1. डीजीिीए िुरक्षा ववनियिों की व्याख्या करें  और आरपीए उडािे िें आरपीए पायलट के रूप िें 
िुरक्षा ददशा-निदेशों, एटीिी प्रकक्रयाओं और रेडडयो टेलीफोिी, िौिि और िौिि ववज्ञाि का 
पालि करें। (एिओएि: एएएि/एि6301) 

2. ववसभन्ि प्रकार के RPA की पहचाि करें  और उिका चयि करें तथा RPA उडाि िें उडाि के िूल 

सिद्धांतों (वायुगनतकी) और ववसभन्ि एयरफे्रिों का धचत्रण करें। (NOS: AAS/N9401) 

3. आरपीए के ववसभन्ि भागों की पहचाि और चयि करिा, जैि े ववद्युत िोटर, बैटरी, चाजकर, 

किेक्टर, इलेक्ट्रॉनिक स्पीड कंट्रोलर (ईएििी), ट्रांििीटर, ररिीवर, िेंिर और फ्लाइट कंट्रोलर 

की िंयोजि क्षिता। (एिओएि: एएएि/एि9401) 

4. िौिि के प्रभावों की पहचाि करें  और उिकी तुलिा करें  तथा RPA के प्रदशकि का ववश्लेषण करें। 

(एिओएि: एएएि/एि6302) 

5. ग्राउंड कंट्रोल स्टेशि िॉफ्टवेयर की स्थापिा, रखरखाव और कॉग्न्फगरेशि करिा। (NOS: 

AAS/N6302) 

6. लैंडडगं धगयर, प्रोपेलर, एंटेिा और बाहर लटके ककिी भी तार/इलेक्ट्रॉनिक्ि जैि ेबुनियादी RPA 

भागों का उडाि-पूवक निरीक्षण और िंयोजि करिा। (NOS: AAS/N6302) 

7. फ्लाइट सिम्युलेटर िें RPA उडािे के सलए बुनियादी प्रसशक्षण प्राप्त करें  । (NOS: AAS/N9403) 

8. नियंत्रत्रत वातावरण िें RPA उडािे के सलए प्रसशक्षण की योजिा बिाएं और उिका आयोजि करें। 
(NOS: AAS/N6302) 

9. वीएलओएि और बीवीएलओएि उडाि िदहत अनियंत्रत्रत हवाई क्षेत्र िें आरपीए उडािे के सलए 

प्रसशक्षण प्राप्त करिा और निटपाददत करिा। (एिओएि: एएएि/एि6302) 

10. RPA उडाि को नियंत्रत्रत और प्रबंधधत करिे के सलए आपातकालीि प्रोटोकॉल लागू करें। (NOS: 

AAS/N9404)

5. LEARNING OUTCOME 
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सीििे के पररणाि िूल्यांकि िािदंड 

1. DGCA िुरक्षा ववनियिों की 
व्याख्या करें  और RPA उडािे िें 
RPA पायलट के रूप िें िुरक्षा 
ददशा-निदेशों, ATC प्रकक्रयाओं 
और रेडडयो टेलीफोिी, िौिि 

और िौिि ववज्ञाि का पालि 

करें। AAS/N6301 

कायकशाला िुरक्षा िािदंड लागू करें। 
आरपीए उडाते ििय िुरक्षा नियिों की पहचाि एव ंचयि करें। 
डीजीिीए िुरक्षा नियिों को लागू करें। 
ड्रोि उडािे के सलए क्या करें और क्या ि करें, इिकी जािकारी रखें। 
उडाि ि ेपहले ररिोट पायलट, पंजीकरण और एिपीएिटी अिुिनत के 

सलए आवेदि करें। 
ड्रोि पायलटों के िाििे आिे वाली ििस्याओं को पहचािें, ग्जििें 
हवाई क्षेत्र भी शासिल है। 
यातायात पैटिक आदद 

िािक रेडडयो शब्दावली का उपयोग करके रेडडयो टेलीफोिी निटपाददत 

करें  और 

आरटी वाक्यांशववज्ञाि. 

ग्स्थनत, ऊंचाई ररपोदटिंग िदहत एटीिी के िाथ िंवाद करें  
वगैरह। 
ववसशटट उडाि नियोजि प्रकक्रयाओं की पहचाि करिा और उन्हें  तैयार 

करिा 
ववसशटट ड्रोि उडािें. 
उडाि ि ेपहले िौिि कायाकलय/एटीिी िे िेटार प्रिाण पत्र लें। 

 

2. ववसभन्ि प्रकार के आरपीए की 
पहचाि एव ंचयि करिा तथा 
उडाि के िूल सिद्धांतों 
(वायुगनतकी) और आरपीए 

उडाि िें ववसभन्ि एयरफे्रिों का 
वणकि करिा। एएएि/एि9401 

ववसभन्ि प्रकार के आरपीए की पहचाि करें  और उिका चयि करें। 
आरपीए के िूल घटकों की पहचाि करें। 
उडाि के िूल सिद्धांतों जैि ेबिौली सिद्धांत आदद को पहचािें। 
िल्टी रोटर डडजाइि, ववसभन्ि ववन्याि, एयरफे्रि को पहचािें 
आकार और नििाकण िािग्री. 
ववसभन्ि प्रोपेलर डडजाइिों की पहचाि करें। 

 

3. आरपीए के ववसभन्ि भागों की 
पहचाि और चयि करिा, जैिे 
ववद्युत िोटर, बैटरी, चाजकर, 

किेक्टर, इलेक्ट्रॉनिक स्पीड 

कंट्रोलर (ईएििी), ट्रांििीटर, 

ररिीवर, िेंिर और फ्लाइट 

िोटर ववनिदेशों और उिके प्रदशकि आरपीए जािें। 
ववसभन्ि ववद्युत िूलभूत तत्वों (वाट क्षिता, वोल्टेज, 

एम्परेज और उिका िंबंध) और िोल्डररगं तकिीक। 
बैटररयों की ििािांतर बिाि क्रसिक व्यवस्था की पहचाि करें। 
चाग्जिंग, िेल िंतुलि और ववसभन्ि किेक्टिक का पता लगािा। 
ईएििी प्रदशकि, ईएििी अशंांकि और िंयोजि प्रकक्रया (यांत्रत्रक और 

6. ASSESSMENT CRITERIA 
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कंट्रोलर की िंयोजि क्षिता। 
एएएि/एि9401 

ववद्युत दोिों) िीखें। 
आरपीएएि िें ववसभन्ि िेंिरों और उिके अिुप्रयोगों को पहचािें। 
आरपीए उडाि िें जीपीएि अिुप्रयोगों की पहचाि करिा। 

किेक्शि को पावर अप करें 
ववसभन्ि रेडडयो नियंत्रण प्रणासलयों, नियंत्रकों, ट्रांििीटरों और 

ररिीवरों, आववृत्त बैंडों और प्रोग्रासिगं ट्रांििीटरों की पहचाि करिा। 
 

4. िौिि के प्रभावों की पहचाि 

करें  और उिकी तुलिा करें  तथा 
RPA के प्रदशकि का ववश्लेषण 

करें। AAS/N6302 

आरपीएएि के प्रदशकि को प्रभाववत करिे वाले कारकों की पहचाि करें। 
वायुिंडलीय दबाव की िाप, वायु की गनत और ददशा पर अवरोधों के 

प्रभाव को पहचाििा और िीखिा। 
तापिाि और आर्द्कता, वषाक और िौर ववककरण की पहचाि करिा और 

िापिा िीखिा। 
 

5. ग्राउंड कंट्रोल स्टेशि 

िॉफ्टवेयर की स्थापिा, 
रखरखाव और कॉग्न्फगरेशि 

करें। AAS/N6302 

जीिीएि टेलीिेट्री का ज्ञाि और टेलीिेट्री का उपयोग करके आरपीए को 
टै्रक करिा। 
GCS की ववशषेताओं और GCS का उपयोग करते हुए िभंाववत उडाि 

योजिाओं के बारे िें जािें। 
उडाि िोड िंचालि, जीयआूई पैरािीटर, िािधचत्र और उपयोगकताक 
नियंत्रण िंचालि की पहचाि करिा। 
3डी िैवपगं और िॉडसलगं करिा। 
यूएवी स्थाि, यूएवी प्रक्षेप पथ, कैिरा दृश्य बहुभुज, िागक त्रबदं ुऔर 

उडाि योजिा के िाथ भौगोसलक िािधचत्र का प्रदशकि करें। 

 

6. लैंडडगं धगयर, प्रोपेलर, एंटेिा 
और बाहर लटके ककिी भी 
तार/इलेक्ट्रॉनिक्ि जैि े

बुनियादी RPA भागों का उडाि-

पूवक निरीक्षण और ियंोजि 

करिा। AAS/N6301 

 

उडाि-पूवक निरीक्षण की िूची बिाइये। 
कोई भी तीि निरीक्षण प्रकक्रयाएं निटपाददत करें। 
आरपीए की अिेंबसलगं और डडिअिेंबसलगं करिा। 
लैंडडगं धगयर, प्रोपेलर, एंटेिा और इलेक्ट्रॉनिक्ि की अिेंबली करिा। 
दरू िे िंचासलत वविाि प्रणाली (आरपीएएि) नियंत्रण, अपिे ररिोट 

कंट्रोल को जािें, िुरक्षा िावधानियां, उडाि-पूवक जांच, शस्त्रीकरण और 

निरस्त्रीकरण। 

आरपीए निरीक्षण की ववधध बैटरी चाजक करिा आरपीए भंडारण की 
िफाई िंिाधिों और िािकों का रखरखाव। 

 

7. फ्लाइट सिम्युलेटर िें RPA 

उडािे के सलए बुनियादी 
आरपीए फ्लाइट सिम्युलेटर की बुनियादी पररचालि ववशषेताओं की 
पहचाि करें। 
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प्रसशक्षण प्राप्त करें। 
AAS/N9403 
 

ववसभन्ि वविािों/आरपीएएि और हवाई अड्डों का चयि करें। 
आरपीए फ्लाइट सिम्युलेटर िें डिेो उडाि भरें। 
उडाि-पूवक जांच और स्टाटक-अप करें। 
आरपीए उडाि की तैयारी एव ंििन्वय करिा। 
आरपीए को टेक-ऑफ करें  और उडाि चरण को पूरा करें। 

उडाि के दौराि जााँच करें। 
एप्रोच करें  और िुरक्षक्षत लैंडडगं करें। 
उडाि के बाद जााँच करें। 
आपातकालीि ग्स्थनत को पहचािें और उिके अिुिार उिका प्रबंधि 

करें। 
उडाि के दौराि आपातकालीि ग्स्थनत, िंपकक  टूटिा, वविाि का उड 

जािा (भटकिा)। 

त्रबजली की हानि, नियंत्रण ितह की ववफलता आदद। 
आरपीए सिम्युलेटर िें प्रसशक्षक के िाथ व्यावहाररक उडाि का प्रदशकि 

करें। 
प्रसशक्षक के िाथ लाइव आरपीए उडाएं। 
त्रबिा प्रसशक्षक के/अकेले लाइव आरपीए उडाएं। 

 

8. नियंत्रत्रत वातावरण िें RPA 

उडािे के सलए प्रसशक्षण की 
योजिा बिाएं और उि े

व्यवग्स्थत करें। AAS/N6302 

नियंत्रत्रत वातावरण िें आरपीए उडािे की आवश्यकता को ििझें। 
नियंत्रत्रत वातावरण िें एक छोटे आरपीए का िंचालि करें। 

आरपीएएि को बाए/ंदाएं और आगे/पीछे की गनत, वगाककार पैटिक, वतृ्त 

िें उडािे का अभ्याि करें। 
उडाि िोड जैि ेटेकऑफ, लोइटर, ऑल्ट होल्ड का अभ्याि करें। 
जीपीएि फेलिेफ, रेडडयो फेलिेफ और बैटरी फेलिेफ िें उतरिा िीखें। 
आरपीएएि नियंत्रण, िुरक्षा िावधानियां, उडाि-पूवक जांच, टेकऑफ, 

बुनियादी उडाि िोड जैि ेििैुअल, स्टेत्रबलाइज, ऑल्ट होल्ड और लैंड 

आदद िीखें। 
ऑटोपायलट/सिस्टि फिकवेयर को अपगे्रड करिा िीखें और नियंत्रत्रत 

वातावरण िें िशीि का परीक्षण करें। 
कैिरा ववकल्पों, ररजॉल्यूशि का अन्वेषण करें  और पणूक कैिरा नियंत्रण 

पैि / दटल्ट और जूि इि / आउट पर िंचालि करें। 
 

9. वीएलओएि और 

बीवीएलओएि उडाि िदहत 

वीएलओएि (दृश्य रेखा दृग्टट) और बीवीएलओएि (दृश्य रेखा िे परे 

दृग्टट) के ज्ञाि को लागू करें  और बीवीएलओएि और वीएलओएि के 

https://www.precisionhawk.com/beyond-visual-line-of-sight-bvlos-drone-operations#developing-safety-practices-for-bvlos-operations
https://www.precisionhawk.com/beyond-visual-line-of-sight-bvlos-drone-operations#operational-risk-assessment
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अनियंत्रत्रत हवाई क्षेत्र िें 
आरपीए उडािे के सलए 

प्रसशक्षण प्राप्त करें  और प्रदशकि 

करें। एएएि/एि6302 

सलए िुरक्षा प्रथाओं की पहचाि करें। 
यूएवी और जीिीएि के बीच िुरक्षक्षत िंचार सलकं स्थावपत करिा। 
अन्य पे-लोड िंभाविाओ ंकी पहचाि करें  और उिका चयि करें। 
लाइडार, थिकल, आरजीबी, हाइपर स्पेक्ट्रल आदद कैिरों िदहत ववसभन्ि 

पेलोड की पहचाि करें। 
स्वायत्त वेपॉइंट िेववगेशि (उडाि के दौराि पूवक-निधाकररत और िाथ ही 
गनतशील रूप िे ििायोज्य वेपॉइंट) निटपाददत करें। 
वीडडयो-आधाररत िेववगेशि के सलए ररिोटली पायलटेड िोड (आरपीवी 
िोड)। 
यूएवी स्थाि, यूएवी प्रक्षेप पथ, कैिरा दृश्य बहुभुज, वपेॉइंट और उडाि 

योजिा के िाथ भौगोसलक िािधचत्र िीखें। 

निगरािी, कृवष और निरीक्षण िदहत ववसशटट अिुप्रयोग के सलए फ्लाई 

आरपीए। 
 

10. RPA उडाि को नियंत्रत्रत और 

प्रबंधधत करिे के सलए 

आपातकालीि प्रोटोकॉल लागू 
करें। AAS/N9403 

वविाि पर नियंत्रण खोिे की पहचाि करें। वविाि के ररटिक टू होि 

(RTH) को िकक्रय करें। 
आपातकालीि ग्स्थनत को पहचािें और उिके अिुिार उिका प्रबंधि 

करें। 
वविाि की िंरचिात्िक ववफलता, त्रबजली की हानि - बैटरी, िोटर, 

जीपीएि की हानि और रात िें रोशिी की हानि जैिी आपात ग्स्थनतयों 
की पहचाि करें। 
यथािंभव लंब ेििय तक वविाि के िाथ दृश्य रेखा दृग्टट 

(वीएलओएि) बिाए रखें। 
जािें कक कहा ंउडाि भरें  और कािूिी रूप िे कैि ेउडाएं तथा अनियंत्रत्रत 

हवाई क्षेत्र िें कैिे उडाएं। 
 

https://www.precisionhawk.com/beyond-visual-line-of-sight-bvlos-drone-operations#developing-safety-practices-for-bvlos-operations
https://www.precisionhawk.com/beyond-visual-line-of-sight-bvlos-drone-operations#developing-safety-practices-for-bvlos-operations


ड्रोन पायलट (जूननयर) 

 
 

15 

 

 
 
 

 

ड्रोि पायलट (जूनियर) टे्रड के मलए पाठ्यक्रि 

अिधध: छह िहीि े

अिधध 
संदभम सीििे का 

पररणाि 

व्यािसानयक कौशल (व्यापाररक 

व्यािहाररक) 

व्यािसानयक ज्ञाि (व्यापार 

मसद्धांत) 

व्याविानयक 

कौशल 65 

घंटे; 

 

व्याविानयक 

ज्ञाि 20 घंटे 

 
 

डीजीिीए िुरक्षा 
ववनियिों की 
व्याख्या करिा 
और आरपीए 

उडािे िें आरपीए 

पायलट के रूप िें 
िुरक्षा ददशा-
निदेशों, एटीिी 
प्रकक्रयाओं और 

रेडडयो टेलीफोिी, 
िौिि और िौिि 

ववज्ञाि का पालि 

करिा।  

1. िंस्थाि के ववसभन्ि अिुभागों 
का दौरा करिा तथा ववसभन्ि 

प्रनतटठािों के स्थाि की 
पहचाि करिा। 

2. खतरे, चतेाविी, िावधािी एव ं

व्यग्क्तगत िुरक्षा िंदेश के 

सलए िुरक्षा िंकेतों की पहचाि 

करें। 
3. व्यग्क्तगत िुरक्षा उपकरण 

(पीपीई) का अभ्याि करें। 
4. प्राथसिक धचककत्िा का 

अभ्याि करें। 
5. ववद्युत दघुकटिाओं के सलए 

निवारक उपायों और ऐिी 
दघुकटिाओं िें उठाए जािे वाले 

कदिों का अभ्याि करें। 
6. अग्ग्िशािक यंत्रों के प्रयोग का 

अभ्याि करें। 
7. कायकशाला िुरक्षा िािदंडों का 

अभ्याि करें। 
8. आरपीए उडाते ििय िुरक्षा 

नियिों की पहचाि करें। 
9. डीजीिीए िुरक्षा ववनियिों का 

पालि करें, क्या करें  और क्या 
ि करें। 

10. आरपीए पायलटों के िाििे 
आिे वाली ििस्याओं जैि े

औद्योधगक प्रसशक्षण िंस्थाि 

प्रणाली की कायकप्रणाली िे 
पररधचत होिा। 
उद्योग/कायकशाला िें िुरक्षा और 

िावधानियों का िहत्व। 
 

पीपीई का पररचय। प्राथसिक 

धचककत्िा का पररचय। 

हाउिकीवपगं और अच्छी दकुाि 

के कािकाज का िहत्व। 
व्याविानयक िुरक्षा एव ंस्वास्थ्य 

: स्वास्थ्य, िुरक्षा और पयाकवरण 

िंबंधी ददशानिदेश, कािूि एव ं

ववनियि, जैिा लागू हो। 
 

आरपीए उडाते ििय "िुरक्षा 
रवैया" अपिािे का िहत्व। 
कायकशाला िुरक्षा िािदंड और 

आउटडोर उडाि िुरक्षा ववनियि। 
 

डीजीिीए के ववनियि, िागररक 

वविािि आवश्यकताएाँ: 
वगीकरण, बुनियादी वाय ु

ववनियि, िुख्य त्रबदं,ु क्या करें  
और क्या ि करें। 
 

वविाि पायलटों के िाििे आिे 
वाली ििस्याओं िें हवाई क्षेत्र, 

7. TRADE SYLLABUS 
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हवाई क्षेत्र, यातायात पैटिक 
आदद को पहचाििा। 

11. िािक रेडडयो शब्दावली और 

आर.टी. वाक्यांशववज्ञाि का 
उपयोग करके रेडडयो टेलीफोिी 
का अभ्याि करें। 

12. ग्स्थनत, ऊंचाई ररपोदटिंग आदद 

िदहत वचुकअल एटीिी के िाथ 

िंवाद करिा। 
13. ववसशटट आरपीए उडािों के 

सलए ववसशटट उडाि योजिा 
प्रकक्रयाओं की पहचाि करिा। 

14. आरपीए उडाि िें िौिि और 

िौिि ववज्ञाि के िहत्व को 
पहचािें । 

15. उडाि िे पहले सििी िौिि 

स्टेशि और िौिि 

कायाकलय/एटीिी िे िेटार 

(METAR) लें। 

यातायात पैटिक और िुरक्षक्षत 

दृग्टटकोण शासिल हैं। 
 

एटीिी पररचालिों को ििझिा, 
िो आरपीए जोि के ज्ञाि के िाथ 

एयरस्पेि िंरचिा और एयरस्पेि 

प्रनतबंध, ग्स्थनत और ऊंचाई 

ररपोदटिंग िदहत एटीिी के िाथ 

िंचार , उडाि योजिा प्रकक्रयाएं, 
टक्कर िे बचाव, रेडडयो टेलीफोिी 
(आरटी) तकिीक, िािक रेडडयो 
शब्दावली और आरटी वाक्यांश 

ववज्ञाि, रेडडयो िंचार िें अभ्याि 

ित्र । 
 

िौिि और िौिि ववज्ञाि: 

िािक वायुिंडल , वायुदाब 

िापिा, गिी और तापिाि, हवा, 
ििी, बादल नििाकण 

िेट टसिकिल एववएशि रूटीि 

वेदर ररपोटक (METAR)। 
व्याविानयक 

कौशल 38 

घंटे; 

 

व्याविानयक 

ज्ञाि 12 घंटे 

 
 

ववसभन्ि प्रकार के 

आरपीए की 
पहचाि एवं चयि 

करिा तथा उडाि 

के िूल सिद्धांतों 
(वायुगनतकी) और 

आरपीए उडाि िें 
ववसभन्ि एयरफे्रिों 
का वणकि करिा। 

16. ववसभन्ि प्रकार के आरपीएएि 

की पहचाि करें। 
17. बुनियादी घटकों और RPAS का 

चयि करें। 
18. उडाि वायुगनतकी के िूल 

सिद्धांत 

19. उडाि के िूल सिद्धांतों जैि े

बिौली सिद्धांत आदद को 
पहचािें। 

20. आरपीएएि िें उडाि के 

सिद्धांतों को लागू करें। 
 

आरपीएएि के ववसभन्ि प्रकार, 

िािकरण, हवाई आरपीएएि का 
इनतहाि, प्रनतटठा, एयरफे्रि, 

ववन्याि, िूल घटक, तथा 
आरपीएएि के वतकिाि/भववटय 

के उपयोग। 
 

वायुगनतकी का पररचय, उडाि का 
इनतहाि, न्यूटि के गनत के 

नियि, बिौली का सिद्धांत, 

उडाि के चार बल, उडाि के तीि 

अक्ष, वे आरपीए उडाि पर कैिे 
लागू होत ेहैं। 

व्याविानयक 

कौशल 78 

आरपीए के 

ववसभन्ि भागों की 
21. आरपीएएि िें प्रत्येक घटक को 

पहचािें। 
हेलीकॉप्टर डडजाइि का इनतहाि, 

प्रारंसभक िल्टी रोटर डडजाइि, 
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घंटे; 

 

व्याविानयक 

ज्ञाि 20 घंटे 

 
 

पहचाि और चयि 

करिा, जैि े

ववद्युत िोटर, 

बैटरी, चाजकर, 

किेक्टर, 

इलेक्ट्रॉनिक स्पीड 

कंट्रोलर (ईएििी), 
ट्रांििीटर, 

ररिीवर, िेंिर 

और फ्लाइट 

कंट्रोलर की 
िंयोजि क्षिता।  

22. आरपीएएि की अिेंबसलगं और 

डडिअिेंबसलगं करिा। 
23. बहु रोटर डडजाइि, ववसभन्ि 

ववन्याि, एयरफे्रि आकार और 

नििाकण िािग्री को पहचािें। 
24. ववसभन्ि प्रोपेलर डडजाइिों की 

पहचाि करें  और उपयकु्त 

प्रोपेलर चिुें। 
25. त्रबजली के िूल सिद्धांत (वाट 

क्षिता, वोल्टेज, एम्परेज और 

उिका िंबंध) और िोल्डररगं 

तकिीक। 
26. RPA त्रबल्ड के सलए लोड 

क्षिताओं हेतु िोटर रेदटगं की 
गणिा करें  । 

27. बैटररयों की ििािांतर बिाि 

क्रसिक व्यवस्था की पहचाि 

करें। 
28. चाग्जिंग, िेल िंतुलि का 

अभ्याि करें  और ववसभन्ि 

किेक्टिक का अन्वेषण करें। 
29. एफिी और ईएििी की अलग-

अलग भूसिका की पहचाि करें  
और उिका अशंांकि करें  

30. आरपीएएि िें ववसभन्ि िेंिरों 
और उिके अिुप्रयोगों को 
पहचािें। 

31. आरपीए उडाि िें जीपीएि 

अिुप्रयोगों की पहचाि करिा। 
32. ववसभन्ि रेडडयो नियंत्रण 

प्रणासलयों, नियंत्रकों, 
ट्रांििीटरों और ररिीवरों, 
आववृत्त बैंडों आदद की पहचाि 

करें। 

ववसभन्ि ववन्याि, एयरफे्रि 

आकार और नििाकण िािग्री। 
प्रोपेलर डडजाइि का इनतहाि, 

निग्श्चत-वपच और ग्स्थर गनत 

ब्लेड, एयरफॉइल डडजाइि, 

आकार, वपच और ब्लेड-गणिा 
ग्जििें बैलेंसिगं दटप्ि और 

नििाकण िािग्री शासिल हैं। 
 

बैटररयों का इनतहाि, ववसभन्ि 

िंरचिा, असभकक्रयाएं और 

रिायि, ििािांतर बिाि 

धारावादहक व्यवस्था, ररचाजेबल 

बैटररया,ं Li-Po बैटरी ववशषेताएं, 
चाग्जिंग, िेल िंतुलि और 

ववसभन्ि किेक्टर। 

 

एिी/डीिी िोटर अतंर, एम्परेज 

और वोल्टेज रेदटगं, इलेग्क्ट्रक 

िोटर का इनतहाि, ब्रश बिाि 

ब्रशलेि िोटर, केवी रेदटगं, और 

आरपीए नििाकण के सलए िोटर 

क्षिताओं की गणिा। 
रेडडयो नियंत्रण प्रणाली, नियंत्रक, 

ट्रांििीटर और ररिीवर, आववृत्त 

बैंड और प्रोग्रासिगं ट्रांििीटर के 

इनतहाि का पररचय। 
ईएििी की भूसिका का पररचय, 

व ेकैिे काि करते हैं, पीडब्लूएि, 

पीपीएि, ईएििी अशंांकि, 

िाइिि केवी। बीएलहेली 
फिकवेयर ववकल्प और बीईिी, 
ओपीटीओ, और यूबीईिी। 
उडाि नियंत्रकों की भूसिका का 
पररचय, वे कैिे काि करते हैं, 
िेंिर का पररचय, 
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िेंि-एण्ड-अवॉइड प्रौद्योधगकी, 
जी.पी.एि., ओपि िोिक बिाि 

क्लोज्ड िोिक प्रोग्रासिगं, तथा 
बाजार िें वतकिाि एफ.िी. की 
तुलिा। 

व्याविानयक 

कौशल 15 

घंटे; 

 

व्याविानयक 

ज्ञाि 06 घंटे 

 
 

िौिि के प्रभावों 
की पहचाि करें  और 

उिकी तुलिा करें  
तथा RPA के प्रदशकि 

का ववश्लेषण करें। 

33. आरपीएएि के प्रदशकि को 
प्रभाववत करिे वाले कारकों की 
पहचाि करें। 

34. वायुिंडलीय दबाव की िाप, 

वायु की गनत और ददशा पर 

अवरोधों के प्रभाव को 
पहचाििा और िीखिा। 

35. तापिाि और आर्द्कता, वषाक और 

िौर ववककरण की पहचाि 

करिा और िापिा िीखिा। 
 

िापि प्रणासलयों और िेंिरों का 
पररचय। िापि िें शासिल 

सिद्धांतों की बुनियादी ििझ 

ववकसित करिा। 
ववसभन्ि इंजीनियररगं अिपु्रयोगों 
के सलए अत्याधनुिक िेंिर का 
पररचय देिा। ववसभन्ि प्रकार के 

िेंिर बहुत अलग-अलग तरीकों 
ि ेकाि करते हैं। कायाकन्वयि िे 
पहले प्रत्येक ववसशटट िेंिर के 

िौिि गुणों पर डटेा प्राप्त ककया 
जािा चादहए। िेंिर और 

प्लेटफॉिक; छात्रों को RPA 

प्लेटफॉिक के िाथ िेंिर को 
इंटरफेि करिे िें िक्षि बिािा। 

व्याविानयक 

कौशल 38 

घंटे; 

 

व्याविानयक 

ज्ञाि 12 घंटे 

 
 

ग्राउंड कंट्रोल 

स्टेशि िॉफ्टवेयर 

की स्थापिा, 
रखरखाव और 

कॉग्न्फगरेशि 

करिा।  

36. जीिीएि टेलीिेट्री का ज्ञाि 

और टेलीिेट्री का उपयोग करके 

आरपीए को टै्रक करिा। 
37. GCS की ववशषेताओं और GCS 

का उपयोग करते हुए िंभाववत 

उडाि योजिाओं के बारे िें 
जािें। 

38. उडाि िोड िंचालि, जीयआूई 

पैरािीटर, िािधचत्र और 

उपयोगकताक नियंत्रण िंचालि 

की पहचाि करिा। 
39. स्वायत्त वेपॉइंट िेववगेशि और 

गनतशील उडाि योजिा 
ििायोजि। 

40. 3डी िैवपगं और िॉडसलगं 

टेलीिेट्री, डटेा टै्रककंग, सिशि 

प्लानिगं और 3डी िैवपगं और 

िॉडसलगं का पररचय। प्रथि-

व्यग्क्त-दृश्य (एफपीवी) उडाि, 

िुरक्षा और ड्रोि रेसिगं ववकल्प। 
ग्राउंड कंट्रोल स्टेशि िॉफ्टवेयर 

और इिकी ववशषेताओ ंका 
पररचय। 
RPA डटेा क्या है? ककि प्रकार के 

डटेा हैं? RPA डटेा, RPA इिेग्जंग 

डटेा का ववश्लेषण और ररपोटक कैिे 
करें  ? डटेा और एिासलदटक्ि: 

सिशि पर ररपोटक कैिे करें। इि 

RPA छववयों िे एकत्र ककए गए 

डटेा को ििय के िाथ िापा, 
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करिा। 
41. यूएवी स्थाि, यूएवी प्रक्षेप पथ, 

कैिरा दृश्य बहुभुज, िागक त्रबदं ु

और उडाि योजिा के िाथ 

भौगोसलक िािधचत्र का प्रदशकि 

करें। 
42. उडाि डटेा, िेंिर डटेा, उडाि 

योजिा डटेा, हवाई क्षेत्र और 

िौिि डटेा एकत्र करें  और 

उिका अन्वेषण करें। 
43. प्लेटफॉिक एिासलदटक्ि: इििें 

ऑडकर, सिशि, निरीक्षण, उडािें, 
पायलट और डटेा पर प्रदशकि के 

आंकड ेशासिल हैं। 
44. छववयों पर ग्क्लक करिे के 

सलए ग्राकफकल यूजर इंटरफेि 

के िाथ।  

ववश्लेषण, टै्रक और तुलिा ककया 
जा िकता है। 

व्याविानयक 

कौशल 38 

घंटे; 

 

व्याविानयक 

ज्ञाि 12 घंटे 

 
 

उडाि िे पूवक 
निरीक्षण करिा 
तथा बुनियादी RPA 

भागों जैि ेलैंडडगं 

धगयर, प्रोपेलर, 

एंटेिा और बाहर 

लटके हुए ककिी भी 
तार/इलेक्ट्रॉनिक्ि 

का िंयोजि करिा। 

45. िभी तीि निरीक्षण प्रकक्रयाएं 
िीखें। 

46. सिशि की िफलता के सलए 

िवोत्ति अभ्याि िुनिग्श्चत 

करिे हेत ुRPA का िंचालि 

करिे ि ेतुरंत पहले चकेसलस्ट 

तैयार करें। 
47. लैंडडगं धगयर, प्रोपेलर, एंटेिा 

और इलेक्ट्रॉनिक्ि की अिेंबली 
करिा। 

48. दरू ि ेिंचासलत वविाि प्रणाली 
(आरपीएएि) नियंत्रण, अपिे 
ररिोट कंट्रोल को जािें, िुरक्षा 
िावधानियां, उडाि-पूवक जांच, 

शस्त्रीकरण और निरस्त्रीकरण। 
49. आरपीए निरीक्षण की ववधध, 

बैटरी चाजक करिा, आरपीए की 
िफाई, भंडारण, रखरखाव 

निरीक्षण प्रकक्रयाओं का पररचय. 

 

प्रोपेलर डडजाइि, निग्श्चत-वपच 

और ग्स्थर गनत ब्लेड, एयरफॉइल 

डडजाइि, आकार, वपच और ब्लेड-

गणिा का इनतहाि ग्जििें 
िंतुलि युग्क्तयााँ और नििाकण 

िािग्री शासिल हैं। 
 

ररिोट कंट्रोल, िुरक्षा 
िावधानियों, उडाि-पूवक जांच, 

शस्त्रीकरण और निशस्त्रीकरण 

के बारे िें ज्ञाि। 
 

चाजक करिे की प्रकक्रया , आरपीए 

स्टोरेज रखरखाव िंिाधिों और 

िािकों की िफाई का िहत्व। 
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िंिाधि और िािक। 
50. धगम्बल, कैिरा और बेि 

स्टेशि हाडकवेयर और 

िॉफ्टवेयर िेटअप की अिेंबली 
करिा। 

व्याविानयक 

कौशल 38 

घंटे; 

 

व्याविानयक 

ज्ञाि 12 घंटे 

 
 

फ्लाइट सिम्युलेटर 

िें आरपीए उडािे 
के सलए बुनियादी 
प्रसशक्षण प्राप्त 

करें। 

51. आरपीए फ्लाइट सिम्युलेटर की 
बुनियादी पररचालि 

ववशषेताओं की पहचाि करें। 
52. ववसभन्ि वविािों/आरपीएएि 

और हवाई अड्डों का चयि करें। 
53. प्री-फ्लाइट चके, स्टाटक-अप, 

टेक-ऑफ आरपीए और उडाि 

चरण के िाथ आरपीए फ्लाइट 

सिम्युलेटर िें डिेो उडाि का 
िंचालि करें। 

54. एप्रोच और िुरक्षक्षत लैंडडगं 

करिा, उडाि के बाद जांच 

करिा और आपातकालीि 

ग्स्थनत, सलकं की हानि, शग्क्त 

की हानि, नियंत्रण ितह की 
ववफलता आदद की पहचाि 

करिा। 
55. आरपीए सिम्युलेटर िें 

प्रसशक्षक के िाथ और त्रबिा 
प्रसशक्षक के व्यावहाररक उडाि 

का प्रदशकि करें। 
56. सिम्युलेटर िें RPARPA उडाएं. 

RPA. 

57. प्रसशक्षक के िाथ RPA उडाते 
ििय तथा अकेले RPA उडाते 
ििय उडाि-पूवक जांच िे लेकर 

उडाि के बाद की जांच तक 

िंपूणक उडाि िंचालि को परूा 
करिा। 

एक की बुनियादी पररचालि 

ववशषेताएं 
आरपीए फ्लाइट सिम्युलेटर, 

ववसभन्ि वविािों/आरपीएएि और 

एयरोड्रोि का चयि कैिे करें, डिेो 
फ्लाइट का ज्ञाि। 

 

एकल उडाि प्रसशक्षण और लाइव 

आरपीए उडाि, उडाि िंचालि, 

सिम्युलेटर प्रसशक्षण िें आरपीए 

उडाि का प्रदशकि करिे के सलए 

पररचय। 
 

आरपीए धचत्रों की सिलाई और 

ववश्लेषण के सलए फोटोग्रािेट्री का 
पररचय । 
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58. उडाि िें आपातकालीि 

ग्स्थनतयों िे निपटिे, िुरक्षक्षत 

तंत्र का प्रदशकि ।  

व्याविानयक 

कौशल 38 

घंटे; 

 

व्याविानयक 

ज्ञाि 12 घंटे 

 
 

नियंत्रत्रत वातावरण 

िें आरपीए उडािे के 

सलए प्रसशक्षण की 
योजिा बिाएं और 

उिका आयोजि 

करें। 

59. प्रथि-व्यग्क्त-दृश्य (एफपीवी) 
उडाि का िंचालि करें। 

60. आरपीए नियंत्रत्रत वातावरण िें 
आरपीए उडाि की आवश्यकता 
को ििझें। 

61. आरपीएएि नियंत्रण, िुरक्षा 
िावधानियां, उडाि-पूवक जांच, 

टेकऑफ, बुनियादी उडाि िोड 

जैि ेिैिुअल, स्टेत्रबलाइज, 

ऑल्ट होल्ड और लैंड आदद 

िीखें। 
62. आरपीएएि को बाएं/दाए ंऔर 

आगे/पीछे की गनत, वगाककार 

पैटिक, वतृ्त िें उडाि ेका अभ्याि 

करें। 
63. उडाि िोड जैि ेटेकऑफ, 

लोइटर, ऑल्ट होल्ड का 
अभ्याि करें। 

64. जीपीएि फेलिेफ, रेडडयो 
फेलिेफ और बैटरी फेलिेफ िें 
उतरिा िीखें। 

65. ऑटोपायलट/सिस्टि फिकवेयर 

को अपगे्रड करिा िीखें और 

नियंत्रत्रत वातावरण िें िशीि 

का परीक्षण करें। 
66. कैिरा ववकल्पों, ररजॉल्यूशि 

का अन्वेषण करें  और पूणक 
कैिरा नियंत्रण पैि / दटल्ट 

और जूि इि / आउट पर 

िंचालि करें। 
67. पेलोड िंबंधी ववचार, कैिरा 

ववकल्प, रेजोल्यूशि आदद एव ं

आरपीए उडाि िंचालि का 
प्रदशकि, ववसभन्ि िंचालि िोड के 

िाथ नियंत्रत्रत वातावरण िें 
आरपीए उडािा। 
िुख्य क्वाड कॉप्टर भागों का 
अवलोकि, आरपीए उडािा िीखिे 
के सलए स्थाि का चयि, अपिे 
आरपीए को जिीि ि ेकैिे ऊपर 

उठाएं, अपिे क्वाड कॉप्टर को 
बाए/ंदाए ंऔर आगे/पीछे उडािा, 
शुरुआती और उन्ित आरपीए 

उडाि तकिीकें । 
 

पेलोड िंबंधी ववचार, कैिरा 
ववकल्प, ररजॉल्यूशि, ग्स्थर 

फोटोग्राफी, वीडडयो फोटोग्राफी, 
जीपीएि िोड, कंपि और जेलो 
प्रभाव, एक्िपोजर िेदटगं्ि, कैिरा 
लेंि, वीडडयो फे्रि दर, छवव फाइलें, 
कैिरा पेलोड और अन्य पेलोड 

िंभाविाओं का पररचय। 
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अन्य पेलोड िंभाविाओं की 
योजिा बिािा एव ंअिुिाि 

लगािा। 
68. लाइडार, थिकल, आरजीबी, 

हाइपर स्पेक्ट्रल आदद कैिरों 
िदहत ववसभन्ि पेलोड की 
पहचाि करें। 

व्याविानयक 

कौशल 17 

घंटे; 

 

व्याविानयक 

ज्ञाि 07 घंटे 

 
 

वीएलओएि और 

बीवीएलओएि 

उडाि िदहत 

अनियंत्रत्रत हवाई 

क्षेत्र िें आरपीए 

उडािे के सलए 

प्रसशक्षण प्राप्त 

करिा और 

निटपाददत करिा।  

69. वीएलओएि (दृश्य रेखा दृग्टट) 

और बीवीएलओएि (दृश्य रेखा 
दृग्टट िे परे) के ज्ञाि को लागू 
करें  और बीवीएलओएि और 

वीएलओएि के सलए िुरक्षा 
प्रथाओं की पहचाि करें। 

70. यूएवी और जीिीएि के बीच 

िुरक्षक्षत िंचार सलकं स्थावपत 

करिा। 
71. अन्य पेलोड िंभाविाओं की 

पहचाि करें  और उिका चयि 

करें। 
72. लाइडार, थिकल, आरजीबी, 

हाइपर स्पेक्ट्रल आदद कैिरों 
िदहत ववसभन्ि पेलोड की 
पहचाि करें। 

73. स्वायत्त वेपॉइंट िेववगेशि 

(उडाि के दौराि पूवक-निधाकररत 

और िाथ ही गनतशील रूप िे 
ििायोज्य वेपॉइंट) निटपाददत 

करें। 
74. वीडडयो-आधाररत िेववगेशि के 

सलए ररिोटली पायलटेड िोड 

(आरपीवी िोड)। 
75. यूएवी स्थाि, यूएवी प्रक्षेप पथ, 

कैिरा दृश्य बहुभुज, वेपॉइंट 

और उडाि योजिा के िाथ 

भौगोसलक िािधचत्र िीखें। 

VLOS, BVLOS, IFR और VFR क्या 
हैं? वे RPA िंचालि को क्यों 
प्रभाववत करते हैं? 'दृश्य रेखा की 
दृग्टट' (वीएलओएि) और 'दृश्य 

रेखा की दृग्टट िे परे' 

(बीवीएलओएि) िें की जािे वाली 
उडािों पर कौि ि ेनियि और 

प्रनतबंध लागू होत ेहैं? 

ववसभन्ि पेलोड का पररचय । 
अनियंत्रत्रत वातावरण िें आरपीए 

उडाि के सलए पेलोड किके्शि 

और इिकी िंचालि प्रकक्रया। 
कृवष, निरीक्षण आदद जैि े

ववसभन्ि क्षेत्रों के अिुप्रयोग के 

आधार पर आरपीए का चयि कैिे 
करें। 
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



ड्रोन पायलट (जूननयर) 

 
 

23 

76. निगरािी, कृवष और निरीक्षण 

िदहत ववसशटट अिुप्रयोग के 

सलए फ्लाई आरपीए। 

पेशवेर 

कौशल 55 

घंटे; 

 

व्याविानयक 

ज्ञाि 07 घंटे 

 
 

आरपीए उडाि को 
नियंत्रत्रत और 

प्रबंधधत करिे के 

सलए आपातकालीि 

प्रोटोकॉल लागू करें।  

77. आपातकालीि ग्स्थनत को 
पहचािें और उिके अिुिार 

उिका प्रबंधि करें। 
78. िैिुअल/अधक-स्वायत्त उडाि 

िोड का उपयोग करके उपकरण 

उडाि के नियिों को जािें। 
79. वविाि की िंरचिात्िक 

ववफलता, त्रबजली की हानि - 

बैटरी, िोटर, जीपीएि की हानि 

और रात िें रोशिी की हानि 

जैिी आपात ग्स्थनतयों की 
पहचाि करें। 

80. यथािंभव लंब ेििय तक 

वविाि के िाथ दृश्य रेखा दृग्टट 

(वीएलओएि) बिाए रखें। 
81. जािें कक कहा ंउडाि भरें  और 

कािूिी रूप िे कैिे उडाि भरें  
तथा अनियंत्रत्रत हवाई क्षेत्र िें 
कैिे उडाि भरें। 

िुरक्षा जोखखिों का पररचय, 

आरपीए उडािे के सलए 

ददशानिदेश, भारत िें यूएवी 
ववनियि, 

व्यग्क्तगत िुरक्षा, यूएवी 
िंचालि और िुरक्षा, ववनियािक 

और ववनियिि, आपातकालीि 

पहचाि और हैंडसलगं, उडाि 

आपात ग्स्थनत िें सलकं का 
िुकिाि, उड जािा (भटकिा), 
शग्क्त का िुकिाि, नियंत्रण 

ितह की ववफलताएं। 

वववरण के अिुिार ववसशटट पाठ्यक्रि िािग्री के सलए अिुलग्िक-I (ए) 

देखें 
डीजीिीए ददशानिदेश. (36 घंटे) 
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िखु्य कौशल के मलए 

पाठ्यक्रि 

1. रोजगार योग्यता कौशल (िभी िीटीएि टे्रडों के सलए िािान्य) (60 घंटे) 

 

 

िीखिे के पररणाि, िूल्यांकि िािदंड, पाठ्यक्रि और कोर कौशल ववषयों की टूल िूची जो टे्रडों के एक 

ििूह के सलए िािान्य है, www.bharatskills.gov.in / www.dgt.gov.in पर अलग ि ेउपलब्ध कराई 

गई है। 

http://www.bharatskills.gov.in/


Drone Pilot (Junior) 

 

25 

 

 
 

उपकरण और उपकरणों की 
सचूी 

ड्रोि पायलट (जूनियर) (24 उम्िीदिारों के बैच के मलए) 

क्र. सं. औजारों और उपकरणों का िाि विनिदेश िात्रा 
क. सािान्य उपकरण 

1.  िाक िरौता  12 िग. 

2.  िोल्डररगं स्टेशि  12 िग. 

3.  िल्टी िीटर  12 िग. 

4.  धचिटी  12 िग. 

5.  दरूबीि  12 िग. 

6.  एिीिोिीटर (तापिाि, आर्द्कता, हवा की 
गनत, हवा की ददशा) 

 12 िग. 

7.  ताल  06 िंख्या 
8.  टैकोिीटर  06 िंख्या 
9.  कदटगं प्लायिक िेट  06 िंख्या 
10.  एलि कंुजी िेट  06 िंख्या 
11.  स्कू्र ड्राइवर िेट (चुबंकीय)  06 िंख्या 
12.  टूल बॉक्ि – िंपूणक िेट  06 िंख्या 
13.  टूल ट्रॉली  03 िंख्या 
14.  रेन्च  02 िंख्या 
15.  बेंच वाइि  02 िंख्या 
16.  डड्रसलगं िशीि डड्रल त्रबट्ि के िाथ (िेट)  02 िंख्या 
17.  िल्टीिीटर  06 िंख्या 
18.  आईआर तापिाि गि  06 िंख्या 
बी. उपभोग्य िस्तुए ं

19.  टेपों का सिधश्रत िेट (िाग्स्कंग, डक्ट, 
स्कॉच, डबल िाइडडे, कपडा टेप आदद)। 

 आवश्यकता 
अिुिार 

20.  तारों के सिधश्रत िेट (12 िे 24 AWG तार) आवश्यकता 
अिुिार 

ANNEXURE-I 
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21.  आस्तीि का सिधश्रत िेट (2 सििी िे 20 सििी आस्तीि) आवश्यकता 
अिुिार 

22.  टाई के सिधश्रत िेट (ग्जप टाई, बंधचगं 
स्लीव्ि) 

 आवश्यकता 
अिुिार 

23.  एपॉक्िी के सिधश्रत िेट (त्वररत ििाधाि, गोररल्ला गोंद, 5 

सििट इपॉक्िी, 24 घंटे इपॉक्िी, गिक 
गोंद आदद) 

आवश्यकता 
अिुिार 

24.  स्कू्र, िट और बोल्ट का सिधश्रत िेट (एि2 िे एि6) आवश्यकता 
अिुिार 

25.  प्राथसिक धचककत्िा ककट  आवश्यकता 
अिुिार 

26.  िुरक्षा खतरा जैकेट ररफ्लेग्क्टव िुरक्षा बनियाि आवश्यकता 
अिुिार 

27.  प्रोपेलर का सिधश्रत आकार िेट (िीडब्ल्यू और िीिीडब्ल्य)ू आवश्यकता 
अिुिार 

28.  क्वाडकॉप्टर के सलए ववसभन्ि आकार के 
आम्िक का िेट 

 आवश्यकता 
अिुिार 

29.  किेक्टर का सिधश्रत िेट. (XT-60,XT-90, बुलेट और डीि किेक्टर) आवश्यकता 
अिुिार 

30.  हीट सिकोडें ट्यूब का सिधश्रत िेट.  आवश्यकता 
अिुिार 

31.  प्रोपेलर िट कैप्ि का सिधश्रत िेट  आवश्यकता 
अिुिार 

32.  िोल्डररगं तार का सिधश्रत िेट.  आवश्यकता 
अिुिार 

33.  िोल्डररगं पेस्ट का सिधश्रत िेट  आवश्यकता 
अिुिार 

34.  रबर िैट या टेबल  उपयुक्त 

आकार 

35.  िुरक्षा शंकु (बाहरी दृश्य)  उपयुक्त 

आकार 
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36.  हैलीपैड  आवश्यकतािु
िार उपयुक्त 

आकार 

37.  िुरक्षा चश्िा  आवश्यकता 
अिुिार 

38.  कफल्टर िास्क  आवश्यकता 
अिुिार 

39.  ईएिडी िैट  आवश्यकता 
अिुिार 

40.  ईएिडी एप्रि  आवश्यकता 
अिुिार 

41.  सिर की टोपी  आवश्यकता 
अिुिार 

42.  ईएिडी जूत े  आवश्यकता 
अिुिार 

43.  ईएिडी डडब्बे  आवश्यकता 
अिुिार 

44.  लाइपो िुरक्षक्षत बैग  आवश्यकता 
अिुिार 

सी. ड्रोि ककट 

45.  उडाि नियंत्रक प्रोिेिर: कॉटेक्ि-एि4एफ 168 िगेाहट्कज 
/ 252 एिआईपीएि 14 पीडब्लूएि / िवो 
आउटपुट (8 फेलिेफ और िैिुअल 
ओवरराइड के िाथ, 6 िहायक, उच्च-
शग्क्त 
अिुकूल) 

15 िग. 

46.  बीएलडीिी िोटर िोटर ब्रशलेि, 920RPM/V. 50 िग. 

47.  प्रोपलिक लंबाई: 10″ 
वपच: 4.5″ 
वजि: 14 ग्राि 
शाफ्ट व्याि: 6 सििी 
कुल लंबाई: 10 इंच / 254 सििी 

100 िग. 

48.  ईएििी ग्स्थर धारा: 30A (अधधकति 40A < 10 
िेकंड).BEC: 5V 2A. 

100 िग. 

49.  चौखटा व्हील बेि: 450 सििी 
िािग्री: ग्लाि फाइबर + 
पॉसलयािाइड-िायलॉि िोटर िाउंदटगं 

10 िग. 
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होल व्याि: 3 सििी आिक आकार: 220 
x 40 (Lx W) सििी 
आिक िाउंदटगं छेद (फे्रि पर): 3 सििी 
आिक िाउंदटगं छेद ( आिक पर): 2 
सििी. 

50.  चौखटा व्हीलबेि: F550 
फे़्रि वजि: 620 ग्राि (लैंडडगं धगयर 
िदहत) 
िोटर िाउंदटगं होल व्याि: 3 सििी 
लैंडडगं धगयर िािग्री: ABS 
आिक िाइज: 220 x 55 
सििी लैंडडगं धगयर 
लंबाई: 200 सििी 
टेकऑफ वजि: 1200-2400 ग्राि 

 
 

 
10 िग. 

51.  एफपीवी लाइव वीडडयो िंचारण चश्िा िेिोरी: SD काडक 64GB तक का ििथकि 
करता है (MJPEG, 30fps, AVI) 
ररिीवर: 5.8G 48CH ग्स्थर दृश्य ररिीवर 
भाषाएाँ: चीिी और अगें्रजी 
स्क्रीि: 16:9 और 4:3 ग्स्वच करिे योग्य 
FOV: 29° तक 
आईपीडी रेंज: 59〜69सििी 
किेक्शि: HDMI इि 
ववस्ततृ वोल्टेज ििथकि: 2S-6S 

02 िंख्या 

52.  ट्रांििीटर और ररिीवर आववृत्त रेंज - 2.405 - 2.475 
बैंड - 400KHz 
िंख्या 135 
िंचारण शग्क्त: <20dbm 

20 िग. 

53.  GPS टै्रककंग िंवेदिशीलता: 161 ददि Bm. 
कैप्चर िंवेदिशीलता: 148 ददि Bm. ठंडा 
प्रारंभ ििय: 38s औित गिक प्रारंभ 
ििय: 35s औित गिक प्रारंभ ििय: 1s 
औित कैप्चर ििय: 0.1s औित 

12 िग. 

54.  लाइपो बैटरी 16000 एिएएच 
22000 -25000एिएएच 
10000एिएएच 
4200mAh 3एि 35िी/70िी 
(11.1V) सलधथयि पॉसलिर बैटरी 

प्रत्येक 10 िग. 

55.  बैटरी एिी 100~240v या 12V डीिी इिपुट 15 िग. 

56.  चाजकर केबल केबल एक कफटेड फ्यूज के िाथ आते हैं। 
िाइक्रोप्रोिेिर नियंत्रत्रत 
Li-आयि, Li-Po. 

आवश्यकता 
अिुिार 

57.  पावर िॉड्यूल ऑपरेदटगं वोल्टेज: 6~28 
VDC अधधकति इिपुट 
वोल्टेज: 28 V DC 
अधधकति करंट िेंसिगं: 
90 A 

20 िग. 
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58.  ववद्युत ववतरण बोडक 15 एम्प्ि 
 

12 िग. 

59.  िेंिर ऑपरेदटगं रेंज 0.1 ~ 12 िीटर आपूनतक 
वोल्टेज – 5V 
फे़्रि दर 10 – 1000Hz है ऑपरेदटगं 
तापिाि 0  ~60 है िंचार इंटरफेि – UART 
िटीकता – ±6िेिी@（0.1-
6िी),±1%@（6िी-12िी） 

10 िग. 

60.  लैंडडगं िािग्री िािग्री: एबीएि प्लाग्स्टक 
िीच ेका ववस्तार: 330 सििी 
ऊंचाई: 190सििी 
िंगतता: F450 और F550 फे़्रि 
वजि: 230 

20 िग. 

डी. मशक्षण सहायक सािग्री और फिीचर 

61.  कंप्यूटर सिस्टि (डेस्कटॉप) HP ऑल-इि-वि 24-cb1907in ऑल-इि-
वि पीिी िभी सशक्षण और अिुिंधाि 
िंबंधी कायों के सलए 

24 िंख्या 

62.  लैपटॉप िवीिति कॉग्न्फगरेशि 01 िं. 
63.  सििुलेशि कक्षा के सलए टी.वी. (55 इंच) 4K अल्ट्रा एचडी प्रिाखणत एंड्रॉइड 

एलईडी टीवी JSW55ASUHD (सिग्स्टक 
ब्लैक) सििुलेशि उद्देश्यों के सलए। 

01 िं. 

64.  प्रक्षेपक स्िाटक एंड्रॉइड 9.0 वाईफाई ब्लूटूथ 4K 
प्रोजेक्टर 7500 लुिेि प्रोजेक्टर कक्षा 
सशक्षण उद्देश्यों के सलए। 

01 िं. 

65.  ड्रोि उडािा सिखािे के सलए सिम्युलेटर 
(फ्लाइट सिम्युलेटर) 

एफपीवी ड्रोि रेसिगं सिम्यलेुटर (भाप पर) 
और एफपीवी फ्रीराइडर 
(भाप पर) 

02 लाइिेंि 

66.  एचडीएिआई केबल (3 िीटर/9 फीट) एचडीएिआई केबल 
 

02 िंख्या 

67.  एक्िटेंशि बोडक पावर प्लेट 6 के िाथ 4 यूएिबी पोटक + 5 
पावर िॉकेट एक्िटेंशि बोडक, 2500W 
पावर किवटकर, बुनियादी सिस्टि और 
चाजकर वायररगं के सलए कॉडक की लंबाई 3 
िीटर। 

10 िग. 

68.  इंटरैग्क्टव स्िाटक बोडक कक्षा और िम्िेलि के सलए 50-55 इंच 
इलेक्ट्रॉनिक व्हाइटबोडक स्िाटक बोडक 

01 िं. 

69.  छात्र टेबल 2 – 3 िीटर 12 िग. 

70.  छात्र गैर पररक्रािी कुिी  24 िंख्या 
71.  िंकाय तासलका  01 िं. 
72.  िंकाय ब्रावो पररक्रािी कुिी  01 िं. 
73.  पेगबोडक ऑगकिाइजर वॉल कंट्रोल 4 फीट  02 िंख्या 
74.  दराज उपकरण ट्रॉली 6- 8 दराज 02 िंख्या 
75.  हवा भरिे वाला उपयोग के सलए उपयुक्त 01 िं. 
76.  गरि हवा बंदकूें   02 िंख्या 
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77.  बंदकू कीलक  02 िंख्या 
ई. ड्रोि सहायक उपकरण/पलेोड 

78.  ड्रोि क्वाड कॉप्टर ककट िें शासिल हैं: 
• जीपीएि िॉड्यूल 
• प्रोपलिक 
• बीएलडीिी िोटिक - 
• ईएििी (इलेक्ट्रॉनिक स्पीड 

नियंत्रक) 
• एफिीबी (फ्लाइट कंट्रोलर 

बोडक)/ऑटो पायलट 
• लाइपो बैटरी 
• लाइपो बैटरी चाजकर 
• आरएफ ट्रांििीटर और ररिीवर 
• ड्रोि बेि 
• ररिीवर केबल 
• राडार 

ड्रोि ककट (ववसभन्ि उडाि नियंत्रकों के 
िाथ) 
उडाि नियंत्रक; 
[ वपक्िहॉक फ्लाइट कंट्रोलर -5 िग 
वपक्िहॉक क्यूब फ्लाइट कंट्रोलर – 5nos 
िाजा – 2ि ं
K3A प्रो/K++ - 2िोि 
िीयूएवी -2ि]ं 
केबल िंबंधों 
पावर डडस्ट्रीब्यूशि बोडक – 450 फे्रि 
(न्यूिति 15A – अधधकति 40A/2KG) 
पावर डडस्ट्रीब्यूशि बोडक – कृवष फे्रि -
240A/T10H12 
ट्रांििीटर और ररिीवर 
[ट्रांििीटर और ररिीवर- 10 िे अधधक 
चिैल 
ट्रांििीटर और ररिीवर – स्काईडा 
T10/T20 
रेडडयो टेलीिेट्री – RFD868/900] 

16 िं. 

79.  राडार आवश्यकता/पेलोड के अििुार 02 िंख्या/ 
आवश्यकतािुिा

र 

80.  धगम्बल्ि 3 अक्ष/2 अक्ष 
 

05 िंख्या / 
आवश्यकतािुिा

र 
(आकार पेलोड 
पर निभकर करता 

है) 

81.  एचडी कैिरा/एक्शि कैिरा 1280x720, 5X ऑग्प्टकल जूि वीडडयो 
ररजॉल्यूशि 

05 िंख्या 

82.  वीडडयो ट्रांििीटर और ररिीवर ट्रांििीटर 1KW/600mW/48CH >5 
ककिी (खलुा क्षेत्र)। 
आववृत्त नियंत्रण: अतंनिकदहत आववृत्त और 
चरण लॉक लूप। 
ट्रांििीटर िॉड्यूल किेक्टर: फीिेल RP-
SMA. 
एंटीिा किेक्टर: पुरुष RP-SMA. आपूनतक 
वोल्टेज: 7-24 V 
वतकिाि: 220mA. 
48 CH िभी FPV 5.8g ररिीविक के िाथ 
िंगत है। 

05 िंख्या 

83.  फील्ड ररपेयर ककट  03 िंख्या / 
आवश्यकतािुिा
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र 

84.  हैंडहेल्ड रेडडयो या वॉकी टॉकी न्यूिति 1ककिी (चिैल-12) 02 िंख्या 
85.  ड्रोि के सलए उच्च पररशुद्धता वाटिीटर 

और पावर ववश्लेषक िॉड्यलू 
150ए 02 िंख्या 

86.  िवो परीक्षक  06 िंख्या 
87.  यूनिविकल बैटरी एसलसििेटर िककक ट पररवतकिीय वोल्टेज 06 िंख्या 
88.  थ्रस्ट िाप िीटर  02 िंख्या 
89.  आरपीए और स्पेयर पाट्कि ककट  आवश्यकता 

अिुिार 

90.  डीजीिीए अिुिोददत प्रकार प्रिाणीकरण 
के िाथ िािधचत्रण अिुप्रयोग के सलए 
उपयुक्त यूएवी इित्रबल्ट 

यूएएि की शे्रणी: रोटरक्राफ्ट 
यूएएि की उपशे्रणी: आरपीएएि 
यूएएि का वगक: छोटा 
िंरचिा: क्वाड या हेक्िा कॉप्टर 
उडाि िोड: िैिुअल, अधक-स्वायत्त और 
पूणकतः स्वायत्त 
बैटरी उडाि ििय: 40 सििट. 
स्िाटक बैटरी िुरक्षक्षत रूप ि ेववफल हो 
जाती है: RTH 
ततृीय पक्ष बीिा के िाथ 

02 िंख्या 

91.  निगरािी अिुप्रयोगों के सलए ड्रोि (DGCA 
अिुिोददत) 

स्वचासलत उडाि 
पेलोड या कैिरा नियंत्रण 
3 -5 ककलोग्राि तक का पेलोड 
1- 10 ककिी तक 
उडाि का ििय 40 सििट तक 
धीरज/उडाि ििय ( 1000 िीटर AMSL 
तक ) - 20-25 सििट 
लाइव प्रिारण की िीिा (रेडडयि) - 2 
ककिी 
िािान्य कू्रज गनत - 7 िीटर/िेकें ड 
पररचालि ऊंचाई (एजीएल) - 200 िीटर 
एजीएल (जिीि स्तर िे ऊपर) 
अधधकति प्रक्षेपण ऊंचाई (एएिएिएल) - 
3000 िीटर 
स्वचासलत उडाि घर और लैंडडगं कैिरा 
कोण नियंत्रण 
कैिरा शटर और जूि एकाधधक कैिरा 
ग्स्वधचगं 
वीडडयो कैप्चर प्रारूप: MP4, MOV 
िेंिर1″ CMOS; प्रभावी वपक्िेल: 20 M 
1 िीटर पर ऑटोफोकि – ∞ 
आईएिओ रेंजवीडडयो:100-3200(ऑटो) 
फोटो:100-3200(ऑटो) 
फेलिेफ िुववधाएाँ 
- िंचार ववफलता पर घर वापि लौटें  
- कि बैटरी या बैटरी िंबंधी ििस्याओं 
पर होि/लैंड पर वापि लौटिा 

आवश्यकता 
अिुिार 
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- तेज हवाओं के बीच घर लौटिा 
- जीपीएि ववफलता अनतरेक के सलए 
एकाधधक जीपीएि ऑि-बोडक 
स्वायत्तता त्रबिा ककिी उपकरण के टेक-
ऑफ ि ेलैंडडगं तक पूणक स्वायत्तता 
कोई भी आर/िी नियंत्रक 

92.  ड्रोि – कृवष नछडकाव िल्टीरोटर प्रकार: क्वाड कॉप्टर या हेक्िा 
कॉप्टर 
पेलोड क्षिता: 5- 30 ककग्रा / 10 -15 लीटर 
उडाि ििय 20 -40 सििट 
बैटरी चाग्जिंग ििय न्यूिति 60 सििट 
फ्लाइट िोड ववकल्प िैिुअल / स्वायत्त 
ब्यूफोटक स्केल के अिुिार पवि प्रनतरोध 
स्तर 5 
उडाि की गनत: 10 -30 िीटर/िेकें ड तक 
कुल वजि (10 ककग्रा पेलोड के िाथ) 30 
ककग्रा 
फे्रि िािग्री 3 K काबकि फाइबर 
अन्य िुववधाओं 
एकििाि, कुशल और िटीक नछडकाव के 
सलए जीपीएि और रडार 
ितत िंचालि डटेा निगरािी 

01 िं. 
 

दटप्पणी: - 
1.  कक्षा िें इंटरिेट िुववधा उपलब्ध करािा वांछिीय है। 
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डीजीसीए ददशानिदेशों के अिसुार विमशष्ट पाठ्यक्रि सािग्री - 5 ददिसीय 

पाठ्यक्रि 
 

 

िहीं। 
विषयों 

मसद्धांत कक्षाएं कक्षाओं की 
संख्या 

1. डीजीिीए के नियि 01 

2. उडाि के िूल सिद्धांत 01 

3. एटीिी प्रकक्रयाएं और रेडडयो टेलीफोिी 01 

4. कफक्स्ड ववगं ऑपरेशि/एयरोडायिासिक्ि 01 

5. िल्टी रोटर िंचालि/वायुगनतकी 01 

6. िौिि एवं िौिि ववज्ञाि 01 

7. ड्रोि उपकरण और रखरखाव 01 

8. आपातकालीि पहचाि और प्रबंधि 01 

9. पेलोड स्थापिा और उपयोग 01 

10. छवव/वीडडयो व्याख्या 01 

11। अनंति परीक्षण सिद्धांत 01 

मसद्धांत कक्षाओं की कुल संख्या 11 

िहीं। 
विषयों व्यािहाररक 

प्रमशक्षण 

कक्षाओं की 
संख्या 

1. फ्लाइट सिम्युलेटर प्रसशक्षण 08 

2. प्रयोगशाला िें व्यावहाररक पाठ 01 

3. व्यावहाररक उडाि िबक 15 

प्रैक्क्टकल कक्षाओं की कुल संख्या 24 

कुल प्रमशक्षण 35 

ANNEXURE-I (A) 
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विमशष्ट पाठ्यक्रि सािग्री के मलए विस्ततृ पाठ्यक्रि 
 

डीजीसीए ददशानिदेशों के अिसुार 
 
 

सखं्या 
ददि 

प्रमशक्षण के विषय प्रमशक्षण का वििरण 

ददि 01: डीजीिीए के ववनियि, िागररक 

वविािि आवश्यकताए ं(01 वगक) 

- वगीकरण 

- बुनियादी वायु ववनियि 

- िुख्य त्रबन्द ु

- करो और िा करो 
उडाि के िूल सिद्धांत (01 वगक) - प्रकाश ि ेदरू िूल बातें 

- वायुगनतकी 
- टेक-ऑफ, उडाि और लैंडडगं 

- िैि ओयुविक, टन्िक और िककक ट पैटिक 
एटीिी प्रकक्रयाएं और रेडडयो टेलीफोिी (01 

वगक) 

- एटीिी पररचालि को ििझिा 
- िो ड्रोि जोि के ज्ञाि के िाथ हवाई क्षेत्र की 

िंरचिा और हवाई क्षेत्र प्रनतबंध 

- ग्स्थनत और ऊंचाई ररपोदटिंग िदहत एटीिी 
के िाथ िंचार 

- उडाि योजिा प्रकक्रयाए ं

- टकराव ि ेबचाव 

- रेडडयो टेलीफोिी (आरटी) तकिीक 

- िािक रेडडयो शब्दावली और आर.टी. 
वाक्यांशववज्ञाि 

- रेडडयो िें अभ्याि ित्र 

िंचार 

कफक्स्ड ववगं ऑपरेशि और 

एयरोडायिासिक्ि (01 क्लाि) 

- कफक्स्ड ववगं ड्रोि के प्रकार, नििाकण, भाग 

और शब्दावली 
- कफक्स्ड ववगं ड्रोि का िंचालि और 

िंचालि 

- अिुप्रयोग और िंचालि 

- िल्टी रोटर ड्रोि की तुलिा िें 
लाभ/िुकिाि 
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िल्टी रोटर पररचय (01 क्लाि) - बुनियादी ड्रोि शब्दावली 
- ड्रोि के प्रकार, प्रयकु्त िािग्री और ड्रोि का 

आकार 
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  - िोटर और प्रोपेलर 

- इलेक्ट्रॉनिक  स्पीडकंट्रोलर  (ESC), 

उडाि नियंत्रक 

- ड्रोि का िंचालि और अिुप्रयोग 

- िल्टी रोटर ड्रोि की तुलिा िें 
लाभ/िुकिाि 

िौिि एवं िौिि ववज्ञाि (01 कक्षा) - िािक वातावरण 

- वायु दाब िापिा 
- गिी और तापिाि 

- हवा 
- ििी, बादल नििाकण 

- िेट  टसिकिलएववएशि  रूटीि 

वेदर ररपोटक(METAR) 

ड्रोि उपकरण रखरखाव (01 वगक) - ड्रोि, उडाि नियंत्रण बॉक्ि, ग्राउंड स्टेशि 

का रखरखाव 

- जिीिी उपकरणों, बैटररयों और पेलोड का 
रखरखाव 

- अिुिूधचत िववकसिगं 

- उपकरणों की िरम्ित 

- दोष ढूाँढिा और िुधार करिा 
 

ददि 02: आपातकालीि पहचाि और हैंडसलगं (01 

वगक) 

- उडाि के दौराि आपातकालीि ग्स्थनत 

- सलकं का िुकिाि 

- उड जािा (भटकिा) 
- शग्क्त की हानि 

- नियंत्रण ितह ववफलताएाँ 
पेलोड, स्थापिा और उपयोग (01 वगक) - पेलोड के प्रकार 

- पेलोड के भाग 

- इंस्टालेशि 

- पेलोड की ववशषेताए ं

- उपयोग 

छवव और वीडडयो व्याख्या (01 कक्षा) - अवलोकि के सिद्धांत 

- छवव/वीडडयो की व्याख्या 
- ववश्लेषण 
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अनंति परीक्षा - सिद्धांत (40 सििट) - 

 

फ्लाइट सिम्युलेटर का पररचय (01 कक्षा) 
- सिम्युलेटर की बुनियादी पररचालि 

ववशषेताएं 
- ववसभन्ि वविािों और हवाई अड्डों का 

चयि कैिे करें  
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  -  डिेो उडाि 

 

फ्लाइट सिम्युलेटर प्रसशक्षण (02 कक्षाएं) 
- उडाि-पूवक जांच और स्टाटक-अप 

- उडाि के सलए तैयारी  िह ििन्वय  

- टेक-ऑफ और उडाि चरण 

- पहुाँचिा और उतरिा 
- उडाि जांच के बाद 

 

ददि 03: फ्लाइट सिम्युलेटर प्रसशक्षण (05 कक्षाएं) - उडाि-पूवक जांच और स्टाटक-अप 

- उडाि के सलए तैयारी  िह ििन्वय  

- टेक-ऑफ और उडाि चरण 

- पहुाँचिा और उतरिा 
- उडाि जांच के बाद 

प्रयोगशाला िें व्यावहाररक पाठ (01 कक्षा) - ड्रोि का िंयोजि 

- वविंयोजि 

- उप-अिुभागों/िॉड्यूलों का एकीकरण 

- इंजि/प्रणोदि प्रणाली का  एकीकरण
 

- दोष ढूाँढिा और िुधार करिा 
- िरम्ित  रखरखाव  और 

दस्तावेजीकरण 

व्यावहाररक उडाि (01 वगक) -  प्रसशक्षक के िाथ 

 

ददि 04: व्यावहाररक उडाि -  प्रसशक्षक के िाथ पूरे ददि की उडाि 

 

ददि 05: एकल उडाि -  प्रसशक्षक के त्रबिा पूरा ददि उडाि 
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ANNEXURE-II  
 

 

डीजीटी उद्योग, राज्य निदेशालयों, व्यापार ववशषेज्ञों, डोिेि ववशषेज्ञों, आईटीआई, एिएिटीआई के 

प्रसशक्षकों, ववश्वववद्यालयों के िंकायों और अन्य िभी के योगदाि को ईिािदारी िे स्वीकार करता है 

ग्जन्होंिे पाठ्यक्रि को िंशोधधत करिे िें योगदाि ददया। 

डीजीटी द्वारा निम्िसलखखत ववशषेज्ञ िदस्यों को ववशषे धन्यवाद ददया जाता है ग्जन्होंिे इि पाठ्यक्रि िें 
िहत्वपूणक योगदाि ददया है। 

 

ड्रोि पायलट (जूनियर) के पाठ्यक्रि को संशोधधत करि ेके मलए सदस्यों की सूची/ विशषेज्ञ समिनत की 
बैठक 

क्र. स.ं 
िाि और पदिाि 

श्री/श्री/सुश्री 
संगठि दटप्पणी 

1. 
के. श्रीनिवाि राव, आईएिडीएि 

क्षेत्रीय निदेशक 

आरडीएिडीई टीएि और एपी अध्यक्ष 

2. 
ववद्यािंद , आईएिडीएि 

जेडी/एचओओ 

आरडीएिडीई टीएि और एपी उपाध्यक्ष 

3. 
बी. शरणप्पा , आईएिडीएि 

िहायक निदेशक 

िीएिटीएआरआई, कोलकाता 
िदस्य 

4. 
केवीएि िारायण 

टे्रनिगं अफिर 

िीएिटीएआरआई, कोलकाता 
िदस्य 

5. 
हुिैि डी 
प्रसशक्षण ववभाग 

थािोि टेक्िोलॉजीज 
िदस्य 

6. 
वाििी कृटण िूलपुरु 

फैक्ट्री प्रिुख 

ब्रेि एंटरप्राइजेज प्राइवेट सलसिटेड 
िदस्य 

7. हरीश, िंस्थापक एक्िडाइिेंशि रोबोदटक्ि िदस्य 

8. ए. गोपी राजा, िीईओ फॉपल ड्रोि टेक प्राइवेट सलसिटेड िदस्य 

9. ग्जतेंदर रोबोटेक ििाधाि का लाभ उठाएाँ िदस्य 

10. गौरीशंकर िारुत ड्रोन्ि िदस्य 

11। एए िदहषी आईएिडीएि एिएिटीआई-आर, आरडीएिडीई िदस्य 
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उप निदेशक/प्रधािाचायक 

12. 
राजेश्वरी एि आईएिडीएि 

उप निदेशक/प्रधािाचायक 
एिएिटीआई-आर, आरडीएिडीई 

िदस्य 

13. 
वप्रया एि आईएिडीएि 

उप निदेशक/प्रधािाचायक 
एिएिटीआई-आर, आरडीएिडीई 

िदस्य 

14. 
डडग्गेवाडी िीएि आईएिडीएि 

िहायक निदेशक 

एिएिटीआई-आर, आरडीएिडीई 
िदस्य 

15. 
राकेश बी. 
प्रसशक्षण अधधकारी, टे्रड एक्िपाटक 

एिएिटीआई-आर, आरडीएिडीई 
िदस्य 

16. 
ितीश रेड्डी 
टे्रनिगं अफिर 

एिएिटीआई-आर, आरडीएिडीई 
िदस्य 

17. 
जयंत पॉल 

व्याविानयक प्रसशक्षक 

एिएिटीआई-आर, आरडीएिडीई 
िदस्य 

18. 
चतेल सिहं 

िहायक निदेशक 

डीजीिीए 
िदस्य 
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संकेताक्षर 
 

िीटीएि सशल्पकार प्रसशक्षण योजिा 
एटीएि प्रसशकु्षता प्रसशक्षण योजिा 
िीआईटी
एि 

सशल्प प्रसशक्षक प्रसशक्षण योजिा 

डीजीटी प्रसशक्षण िहानिदेशालय 
एिएिडी

ई 
कौशल ववकाि और उद्यसिता िंत्रालय 

एिटीिी राटट्रीय व्यापार प्रिाणपत्र 

एिएिी राटट्रीय सशकु्षता प्रिाणपत्र 
एििीआई

िी 
राटट्रीय सशल्प प्रसशक्षक प्रिाणपत्र 

एलडी लोकोिोटर ववकलांगता 
िीपी िग्स्तटक पक्षाघात 
एिडी एकाधधक ववकलांगता 
एल.वी. कि दृग्टट 

एचएच ििुिे िे कदठि 
पहचाि बौद्धधक ववकलागंता 
नियंत्रण 
रेखा 

कुटठ रोग ठीक हुआ 

एिएलडी ववसशटट सशक्षण ववकलागंताएं 
डीडब्ल्य ू बौिापि 

एिआई िािसिक त्रबिारी 
आ एसिड अटैक 

लोक 
नििाकण 
ववभाग 

ववकलांग व्यग्क्त 
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