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इलेक्ट्रॉनिक्ट्स मैकेनिक- सी आई टी एस 

 

मशल्प प्रमशक्षक प्रमशक्षण योजिा मशल्पकार प्रमशक्षण योजिा की शुरुआत स ेही चालू है। पहला 
मशल्प प्रमशक्षक प्रमशक्षण संस्थाि 1948 िें स्थावपत ककया गया था। इसके बाद, 6 और संस्थाि स्थावपत 
ककए गए, अथामत ् प्रमशक्षकों के मलए कें द्रीय प्रमशक्षण संस्थाि (जजसे अब राष्ट्रीय कौशल प्रमशक्षण 
संस्थाि (एिएसटीआई) कहा जाता है), लुधधयािा, कािपुर, हािडा, िुंबई, चेन्िई और हैदराबाद िें 
एिएसटीआई। 1960 िें DGT द्िारा स्थावपत ककए गए थे। तब स ेसीआईटीएस पाठ्यक्रि भारत भर 
के सभी एिएसटीआई के साथ-साथ डीजीटी से संबद्ध संस्थािों िें सफलतापूिमक चल रहा है। प्रमशक्षकों 
के प्रमशक्षण संस्थाि (आईटीओटी)। यह एक िषम की अिधध का योग्यता आधाररत पाठ्यक्रि है। 
"इलेक्रॉनिक्स िैकेनिक" सीआईटीएस रेड "इलेक्रॉनिक्स िैकेनिक, तकिीमशयि पािर इलेक्रॉनिक्स 
मसस्टि, िैकेनिक उपभोक्ता इलेक्रॉनिक उपकरण और स्िाटमफोि तकिीमशयि सह ऐप टेस्टर" रेड के 
प्रमशक्षकों के मलए लागू है। 

 

क्राफ्ट प्रमशक्षक प्रमशक्षण कायमक्रि का िुख्य उद्देश्य प्रमशक्षकों को मशक्षाशास्त्र िें तकिीकों 
के विमभन्ि पहलुओं का पता लगािे और व्यािहाररक कौशल को स्थािांतररत करिे िें सक्षि बिािा 
है ताकक उद्योगों के मलए कुशल जिशजक्त का एक पूल विकमसत ककया जा सके, जजससे उिके 
कररयर िें िदृ्धध हो और बडे पैिािे पर सिाज को लाभ हो। . इस प्रकार, एक सिग्र मशक्षण अिुभि 
को बढािा देिा जहां प्रमशक्षु विशेष ज्ञाि, कौशल प्राप्त करता है और सीखिे के प्रनत दृजष्ट्टकोण 
विकमसत करता है और व्यािसानयक प्रमशक्षण पाररजस्थनतकी तंत्र िें योगदाि देता है। 

 

यह पाठ्यक्रि प्रमशक्षकों को प्रमशक्षुओं को सलाह देिे, सभी प्रमशक्षुओं को सीखिे की प्रकक्रया 
िें संलग्ि करि ेऔर ससंाधिों के प्रभािी उपयोग के प्रबंधि के मलए निदेशात्िक कौशल विकमसत 
करिे िें भी सक्षि बिाता है। यह सहयोगात्िक मशक्षा और काि करिे के ििीि तरीकों के िहत्ि 
पर जोर देता है। सभी प्रमशक्षु पाठ्यक्रि सािग्री को सही पररप्रेक्ष्य िें सिझिे और व्याख्या करि े
िें सक्षि होंगे, ताकक िे अपिे सीखिे के अिुभिों से जुडे और सशक्त हों और सबसे ऊपर, गुणित्तापणूम 
वितरण सुनिजश्चत करिा। 

 
 
 
 
 
 
 

1.ववषय सार 
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2.1 सामान्य 

सीआईटीएस पाठ्यक्रि राष्ट्रीय कौशल प्रमशक्षण संस्थािों (एिएसटीआई) और डीजीटी स ेसंबद्ध 

संस्थािों जैस ेप्रमशक्षकों के प्रमशक्षण संस्थाि (आईटीओटी) िें वितररत ककए जाते हैं। सीआईटीएस िें प्रिेश के 

संबंध िें विस्ततृ ददशानिदेशों के मलए डीजीटी द्िारा सिय-सिय पर जारी निदेशों का पालि करिा होगा। आग े

का पूरा प्रिेश वििरण NIMI िेब पोटमल http://www.nimionlineadmission.in पर उपलब्ध कराया गया है । 
यह कोसम एक साल की अिधध का है. इसिें रेड टेक्िोलॉजी (व्यािसानयक कौशल और व्यािसानयक ज्ञाि), 

प्रमशक्षण पद्धनत और इंजीनियररगं प्रौद्योधगकी/सॉफ्ट कौशल शामिल हैं। प्रमशक्षण कायमक्रि के सफल 

सिापि के बाद, प्रमशक्ष ुक्राफ्ट प्रमशक्षक के मलए अखखल भारतीय रेड टेस्ट िें उपजस्थत होत ेहैं। सफल प्रमशक्ष ु

को डीजीटी द्िारा एिसीआईसी प्रिाणपत्र से सम्िानित ककया जाता है।  

2.2 पाठ्यक्रम संरचिा 
एक िषम की अिधध के दौराि विमभन्ि पाठ्यक्रि विषय इकाईयों िें प्रमशक्षण के सिय 

के विभाजि को   दशामया गया है: 

क्र. सं. पाठ्य वववरण अिुमानित घंटे 

1.  व्यािसानयक तकिीकी 
व्यािसानयक कौशल (प्रायोधगक)  480 
व्यािसानयक ज्ञाि (सैद्धांनतक)  270 

2.  प्रमशक्षण पद्धवत्त 
प्रयोगात्िक प्रमशक्षण पद्धवत्त 270 
सैद्धांनतक प्रमशक्षण पद्धवत्त  180 

 कुल अंक 1200 
 
हर साल 150 घंटे अनििायम िजदीकी उद्योग िें ओजेटी (ऑि द जॉब रेनिगं), जहा ंभी 

उपलब्ध िहीं है, िहां ग्रुप प्रोजेक्ट अनििायम है। 

ऑि द जॉब रेनिगं (ओजेटी)/ग्रुप प्रोजेक्ट 

िैकजल्पक पाठ्यक्रि 

150 

240 

 

प्रमशक्षु 240 घंटे की अिधध तक के िैकजल्पक पाठ्यक्रिों का विकल्प भी चुि सकते 
हैं 

2.प्रशिक्षण पद्िनत 

 

http://www.nimionlineadmission.in/
http://www.nimionlineadmission.in/
http://www.nimionlineadmission.in/
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2.3 प्रगनत मागडदिडि 

• व्यािसानयक प्रमशक्षण संस्थािो /तकिीकी संस्थाि िें तकिीकी अिुदेशक के रूप िें 
शामिल हो सकते हैं। 

• इंडस्रीज िें सुपरिाइजर के पद पर जुड सकते हैं। 

2.4 आकलि एव ंप्रमाणि 

व्यािसानयक अिुदेशक प्रमशक्षण योजिा(सी. आई. टी. एस.) िें प्रमशक्षु का िूल्यांकि उसके 
अिुदेशात्िक कौशल, ज्ञाि और पाठ्यक्रि अिधध के दौराि सीखिे के प्रनत दृजष्ट्टकोण का निरंतर 
प्रारूवपक आकलि पाठ्यक्रि अिधध के दौराि तथा प्रमशक्षण अिधध के अंत िें सिग्र आकलि 
ककया जाता है। 
क) प्रमशक्ष ुकी योग्यता का परीक्षण करिे के मलए प्रमशक्षण के दौराि प्रत्येक मशक्षण पररणाि 
(Learning Outcome) के मलए निधामररत िूल्यांकि िािदंडों के अिुसार आंतररक िूल्यांकि 
औपचाररक िूल्यांकि विधध (Formative Assessment Method) द्िारा ककया जाएगा। प्रमशक्षण 
संस्थाि को िूल्यांकि ददशानिदेशों के अिुरूप एक व्यजक्तगत प्रमशक्ष ुपोटमफोमलयो बिाए रखिा है। 
आंतररक िूल्यांकि के अंक औपचाररक िूल्यांकि प्रारूप के अिुसार ददए जाएंगे जो की 
www.bhartskills.gov.in िेबसाइटों पर ददए गए हैं  

ख) अंनति िूल्यांकि योगात्िक िूल्यांकि पद्धनत के रूप िें होगा। राष्ट्रीय मशल्प अिुदेशक प्रिाणपत्र   
देिे के मलए अखखल भारतीय व्यािसानयक अिुदेशक परीक्षा, प्रमशक्षण िहानिदेशालय (डी. जी. टी.) के 

ददशानिदेशों के अिुसार डी. जी. टी. द्िारा आयोजजत की जाएगी। प्रश्ि पत्र तैयार करिे का आधार मशक्षण 

पररणाि (लनििंग आउटकि) एिं िूल्यांकि िािदण्ड (असेसिेंट क्राइटेररया) होगा। परीक्षा के दौराि बाहरी 
परीक्षक भी प्रमशक्ष ुके अमभलेखों (ररकार्डमस) को िूल्यांकि निदेशों के अिुसार जााँचेंगे। 
 

2.4.1 उत्तीणड मािदंड 
 

परीक्षा के शलए ववषयों के बीच अंकों का आवंटि: 

व्यािसानयक कौशल (प्रायोधगक), प्रयोगात्िक प्रमशक्षण पद्धवत्त, व्यािहाररक कौशल 
अिुप्रयोग एग्जामििेशि और फॉिेदटि असेसिेंट के मलए न्यूिति पास प्रनतशत 60%  और अन्य 
सभी विषयों के मलए 40%है। ग्रेस अंक िहीं होंग े। 

2.4.2 मूलयांकि ददिानिदेि 

यह सुनिजश्चत करिे के मलए उधचत व्यिस्था की जािी चादहए कक िूल्यांकि के मलए कोई 
कृत्रत्रि बाधा उत्पन्ि  ि हो। िूल्यांकि करते सिय विशेष आिश्यकताओं की प्रकृनत को ध्याि िें 
रखा जािा चादहए। आकलि करते सिय  िािक/गैर-िािक प्रथाओं को  विमशष्ट्ट सिस्याओं के 
सिाधाि उत्पन्ि करिे के  मलये  िुख्य घटक के रूप िें सजम्िमलत करिा  चादहये 

javascript:void(0)
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िूल्यांकि करते सिय सिूह कायम /  सािग्री अपव्यय  को कि करिे और प्रकक्रया के अिुसार 
रद्दी िाल /  कचरे के  निपटाि के मलए उधचत तरीका , व्यािहाररक दृजष्ट्टकोण, पयामिरण संिेदिशीलता 
प्रमशक्षण नियमितता आदद त्रबदंओुं पर विचार करिा चादहए। दक्षता आधाररत आकलि व्यािसानयक 
सुरक्षा, स्िास््य एिं पयामिरण दृजश्टकोण और स्ि  -मश क्षण के प्रनत संिेदिशीलता पर विचार ककया 
जािा चादहये।  

साक्ष्य आधाररत िूल्यांकि के मलए निम्िसैद्धांनतक ददये गये त्य शामिल होंगें: 
 

• अिुदेशक मशक्षण कौशल का प्रदशमि (पाठ योजिा, प्रदशमि योजिा) 
• अमभलेख पुजस्तका/ दैनिक पुस्तकािली  
• आकलि पत्रक  
• प्रगनत पत्रक 

• दृश्य ररकॉर्डिंग 

• उपजस्थनत और सिय बद्धता 
• िौखखक परीक्षा 
• प्रयोगात्िक कायम/ प्रदशमक  
• निधामररत कायम 
• पररयोजिा कायम 

 

आंतररक (िूल) आकलि के सबूतों और अमभलेखों को आगािी परीक्षा 
तक संरक्षक्षत ककया जािा है। आकलि करते सिय निम्िसैद्धांनतक आकलि 
पद्धनत अपिाई जािी चादहये :- 

 

कायड क्षमता स्तर साक्ष्य 
(a) िूल्यांकि के दौराि 60% -75% अंकों के आिंटि के मलए िािदंड  
इस वगड में प्रदिडि के शलए उम्मीदवारों का 
आकलि- जो उम्िीदिार अपिा प्रदशमि 
अिुदेशात्िक संरचिा योजिा की जािकारी, 
प्रमशक्षण कायमक्रि अिुपालि, प्रासंधगक 
िागमदशमि के साथ मशल्प अिुदेशि के स्वीकायड 
मािकों का पालि करत े हुए एक प्रमशक्षक की 
अच्छी विशेषताओं के साथ कायम प्रदमशमत करत े
है उन्हे उपरोक्त शे्रणी िें रखा जायेगा।  
 
 

• क्रिबद्ध तरीके से प्रस्तुनत और प्रमशक्षुओं 
से तालिेल सदहत प्रमशक्षण क्षेत्र िें 
सािान्य कौशल का प्रस्तुतीकरण।  

• प्रमशक्षण के दौराि छात्रों की सहभाधगता के 
औसत कौशल का प्रस्तुतीकरण।  

• प्रमशक्षणाथी के सिझ के अिुसार उदाहरण 
के साथ संपूणम पाठ का संक्षेप िें 
प्रस्तुतीकरण तथा विषय की प्रत्येक 
अिधारणा को व्यक्त करिे िें सक्षिता का 
सािान्य कौशल का प्रस्तुतीकरण।  

• प्रासंधगक िागमदशमि के साथ प्रभािी 
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प्रमशक्षण प्रस्तुतीकरण। 
(b) िूल्यांकि के दौराि 75% -90% अंकों के आिंटि के मलए िािदंड  
इस वगड में प्रदिडि के शलए उम्मीदवारों का 
आकलि- जो अपिा प्रदशमि अिुदेशात्िक 
संरचिा योजिा की जािकारी, प्रमशक्षण कायमक्रि 
अिुपालि, अलप मागडदिडि के साथ शिलप 
अिुदेिि के उधचत मािकों का पालि करते हुए 
एक प्रमशक्षक की अच्छी विशेषताओं के साथ 
कायम प्रदमशमत करते है उन्हे उपरोक्त शे्रणी िें 
रखा जायेगा ।  
 

• क्रिबद्ध तरीके से प्रस्तुनत और दशमकों स े
तालिेल सदहत प्रमशक्षण क्षेत्र िें सािान्य 
से अच्छे कौशल का प्रस्तुतीकरण।  

• प्रमशक्षण के दौराि छात्रों की सहभाधगता 
का सािान्य से अच्छे कौशल का 
प्रस्तुतीकरण।  

• प्रमशक्षणाथी के सिझ के अिुसार उदाहरण 
के साथ संपूणम पाठ का संक्षेप िें 
प्रस्तुतीकरण तथा विषय की प्रत्येक 
अिधारणा को व्यक्त करिे िें सक्षिता का 
सािान्य से अच्छे कौशल का प्रस्तुतीकरण।  

• अल्प िागमदशमि के साथ प्रभािी प्रमशक्षण 
प्रस्तुतीकरण। 

(c) िूल्यांकि के दौराि 90% से अधधक अंकों के आिंटि के मलए िािदंड  
 इस वगड में प्रदिडि के शलए उम्मीदवारों का 
आकलि- जो उम्िीदिार अपिा प्रदशमि 
अिुदेशात्िक संरचिा योजिा की जािकारी, 
प्रमशक्षण कायमक्रि अिुपालि, न्यूितम या बबिा 
ककसी  मागडदिडि के साथ मशल्प अिुदेशि के 
शे्रष्ठ मािकों का पालि करते हुए एक प्रमशक्षक 
की अच्छी विशेषताओं के साथ कायम प्रदमशमत 
करते हैं, उन्हे उपरोक्त शे्रणी िें रखा जायेगा । 
 

• क्रिबद्ध तरीके से प्रस्तुनत और दशमकों स े
तालिेल सदहत प्रमशक्षण क्षेत्र िें शे्रष्ट्ठ 
कौशल का प्रस्तुतीकरण।  

• प्रमशक्षण के दौराि छात्रों की सहभाधगता के 
शे्रष्ट्ठ कौशल का प्रस्तुतीकरण।  

• प्रमशक्षणाथी के सिझ के अिुसार उदाहरण 
के साथ संपूणम पाठ का संक्षेप िें 
प्रस्तुतीकरण तथा विषय की प्रत्येक 
अिधारणा को व्यक्त करिे िें सक्षिता के 
शे्रष्ट्ठ कौशल का प्रस्तुतीकरण।  

• न्यूिति या त्रबिा ककसी िागमदशमि के साथ 
प्रभािी प्रमशक्षण प्रदशमि। 
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रेड का िाम इलेक्ट्रॉनिक्ट्स मैकेनिक- सी आई टी एस 

रेड कोड डीजीटी/4006 

एिसीओ - 2015 
3114.0100, 3122.5600, 7421.0100, 7421.0300, 7421.0601, 7421.0701, 
7421.1402, 7421.0801, 7422.1300, 7421.9900, 7422.1200, 7422.2301, 
2356.0100 

िाशमल ककए गए िोस 

ELE/N9493, ELE/N9499, PSS/N9414, ELE/N9501, PSS/N9423, 
ELE/N9502, ELE/N9503, ELE/N9504, ELE/N9505, ELE/N9409, 

ELE/N9506, ELE/N9507, ELE/ एि9508, ईएलई/एि9513, ईएलई/एि9509, 

ईएलई/एि9510, ईएलई/एि9446, ईएलई/एि9511, ईएलई/एि9490, 

ईएलई/एि9481, ईएलई/एि9512, ईएलई/एि9488, पीएसएस/एि9411, 

पीएसएस/एि9412 

एि.एस.क्ट्य.ूएफ. लेवल लेिल-4.5 

शिलप प्रशिक्षक प्रशिक्षण 
की अवधि 

एक िषम 

इकाई क्षमता 25 

प्रवेि हेतु न्यूितम 
योग्यता 

एआईसीटीई/यूजीसी से मान्यता प्राप्त इंजीनियर गं कॉलेज/विश्िविद्यालय स े

इलेक्ट्रॉनिक्ट्स/इलेक्ट्रॉनिक्ट्स औ  द ूसंचा /इलेक्ट्रॉनिक्ट्स औ  संचा  

इंजीनियर गं में डिग्री 
                                                         या 
एआईसीटीई / मान्यता प्राप्त तकिीकी शिक्षा बोिड से 10िी ं कक्षा के बाद 

इलेक्ट्रॉनिक्ट्स / इलेक्ट्रॉनिक्ट्स औ  द ूसंचा  / इलेक्ट्रॉनिक्ट्स औ  संचा  में 03 

िर्ड का डिप्लोमा।   

या 
भारतीय सशस्त्र बलों के पूिम सैनिक जजन्होिें संबंधधत क्षेत्र िें 15 िषम सेिा की हो 
एिं  डीजीआर िाध्यि से सबंंधधत क्षेत्र िें सिकक्षता हामसल की हो।  

या  
"इलेक्रॉनिक्स िैकेनिक" रेड िें 02 िषम की एिटीसी उत्तीणम के साथ 10िीं 
कक्षा। 

न्यूितम आय ु शैक्षखणक सत्र के पहले ददि 16 िषम 
वांनित भवि / 
कायडिाला एवं 
क्षेत्रफल 

120 िगम. एि 

3.सामान्य वववरण 
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आवश्यक वविुत भार 
8 ककलोिाट 

प्रशिक्षकों की योग्यता 
1. इलेक्ट्रॉनिक्ट्स 
मैकेनिक-सीआईटीएस 
रेड 

एआईसीटीई/यूजीसी से मान्यता प्राप्त विश्िविद्यालय से इलेक्ट्रॉनिक्ट्स 

इंजीनियर गं की उपयुक्ट्त िाखा में बी.िोक/डिग्री के साथ संबंधित क्षेत्र में दो साल 

का अिुभि। 

या 
एआईसीटीई / मान्यता प्राप्त बोर्ड / संस्थान से इलेक्ट्र ॉननक्स इंजीननयर ंग की 

उपयुक्त शाखा में 03 साल का नर्प्लोमा औ  संबंनित के्षत्र में पांच साल का 

अनुभव।  

या 
भारतीय सशस्त्र बलों के पिूम सैनिक जजन्होिें संबंधधत क्षेत्र िें 15 िषम सेिा की हो 
एिं  डीजीआर िाध्यि से संबंधधत क्षेत्र िें सिकक्षता हामसल की हो। प्राथी िे 
भारतीय सशस्त्र बलों के प्रमशक्षण संस्थाि से अिुदेशीय पद्धनत पाठ्यक्रि या 
न्यूिति 02 िषम का अिुभि प्राप्त ककया हो। 

या 
प्रासंधगक क्षेत्र िें सात साल के अिुभि के साथ इलेक्रॉनिक्स िैकेनिक िें 
एिटीसी/एिएसी उत्तीणम। 

आवश्यक योग्यता: 
डीजीटी के तहत ककसी भी प्रकार िें इलेक्रॉनिक्स िैकेनिक रेड िें िेशिल 
क्राफ्ट इंस्रक्टर सदटमकफकेट (एिसीआईसी) । 

2. कायडिाला गणिा एवं 
ववज्ञाि 

संबंधधत क्षेत्र िें दो साल के अिुभि के साथ एआईसीटीई/यूजीसी से 
िान्यता प्राप्त इंजीनियररगं कॉलेज/विश्िविद्यालय से ककसी भी 
इंजीनियररगं िें बी.िोक/र्डग्री । 

या 
एआईसीटीई/िान्यता प्राप्त तकिीकी मशक्षा बोडम से इंजीनियररगं िें 03 

साल का र्डप्लोिा या डीजीटी से प्रासंधगक एडिांस्ड र्डप्लोिा (िोकेशिल) 

के साथ संबंधधत क्षेत्र िें पांच साल का अिुभि। 

या 
ककसी भी इंजीनियररगं रेड िें एिटीसी/एिएसी के साथ संबंधधत क्षेत्र िें 
सात साल का अिुभि। 

 

आवश्यक योग्यता: 
प्रासंधगक व्यापार िें राष्ट्रीय मशल्प प्रमशक्षक प्रिाणपत्र (एिसीआईसी)। 

या 
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RoDA िें NCIC या DGT के अंतगमत इसका कोई संस्करण 

3. इंजीनियररगं ड्राइंग संबंधधत क्षेत्र िें दो साल के अिुभि के साथ एआईसीटीई/यूजीसी से 
िान्यता प्राप्त इंजीनियररगं कॉलेज/विश्िविद्यालय से इंजीनियररगं िें 
बी.िोक/ र्डग्री । 

या 
एआईसीटीई/िान्यता प्राप्त तकिीकी मशक्षा बोडम से इंजीनियररगं िें 03 

साल का र्डप्लोिा और संबंधधत क्षेत्र िें पांच साल का अिुभि। 

या 
इंजीनियररगं के अंतगमत िगीकृत 'इलेजक्रकल ग्रुप (ग्रेड-II) रेडों िें से ककसी 
एक िें एिटीसी/एिएसी। ड्राइंग'/डी'िैि िैकेनिकल/डी'िैि मसविल' सात 
साल के अिुभि के साथ। 

आवश्यक योग्यता: 
प्रासंधगक व्यापार िें राष्ट्रीय मशल्प प्रमशक्षक प्रिाणपत्र (एिसीआईसी)। 

या 
आरओडीए/डी'िैि (िेक/मसविल) िें एिसीआईसी या डीजीटी के तहत इसके 
ककसी भी प्रकार। 

4. प्रशिक्षण पद्िनत 

(Training 
Methodology) 

प्रमशक्षण/मशक्षण क्षेत्र िें दो साल के अिुभि के साथ एआईसीटीई /यूजीसी 
से िान्यता प्राप्त कॉलेज/विश्िविद्यालय से ककसी भी विषय िें बी.िोक/ 

र्डग्री । 

या 
िान्यता प्राप्त बोडम/विश्िविद्यालय से ककसी भी विषय िें र्डप्लोिा के 
साथ प्रमशक्षण/मशक्षण क्षेत्र िें पांच साल का अिुभि। 

या 
प्रमशक्षण/मशक्षण क्षेत्र िें सात साल के अिुभि के साथ ककसी भी रेड िें 
एिटीसी/एिएसी उत्तीणम । 

आवश्यक योग्यता: 
एिआईटीटीटीआर या सिकक्ष से डीजीटी/बी.एड/टीओटी के तहत ककसी भी 
प्रकार िें िेशिल क्राफ्ट इंस्रक्टर सदटमकफकेट (एिसीआईसी)। 

5. अिुदेिक के शलए 
न्यूितम आय ु

21 साल 
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कायड भूशमकाओ ंका संक्षक्षप्त वववरण: 

िैिुअल प्रमशक्षण मशक्षक/मशल्प प्रमशक्षक; आईटीआई/व्यािसानयक प्रमशक्षण संस्थािों िें छात्रों 
को पररभावषत कायम भूमिका के अिुसार संबंधधत रेडों िें निदेश देता है। संबंधधत रेडों और 
संबंधधत विषयों के औजारों और उपकरणों के उपयोग के मलए सैद्धांनतक निदेश प्रदाि करता 
है। कायमशाला िें व्यापार से संबंधधत प्रकक्रया और संचालि का प्रदशमि करिा; छात्रों को उिके 
व्यािहाररक कायम िें पयमिेक्षण, िूल्यांकि और िलू्यांकि करिा। दकुािों िें उपकरणों और 
औजारों की उपलब्धता और उधचत कायमप्रणाली सुनिजश्चत करता है। 

इलेक्ट्रॉनिक तकिीशियि; इलेक्रॉनिक मसद्धांत, विद्युत सककम ट के मसद्धांत, विद्युत परीक्षण 
प्रकक्रयाएं, इंजीनियररगं गखणत, भौनतकी और संबंधधत विषयों को लआेउट, नििामण, परीक्षण, सिस्या 
नििारण, िरम्ित और कंप्यूटर, मिसाइल नियंत्रण उपकरण और िशीि टूल िगत्िक नियंत्रण जैस े
विकासात्िक और उत्पादि इलेक्रॉनिक उपकरणों को संशोधधत करिे के मलए लागू करता है। . 

इलेक्रॉनिक इकाइयों के र्डजाइि वििरण और कायामत्िक िािदंडों को स्पष्ट्ट करिे के मलए रेखाधचत्र 
बिािा। इंजीनियररगं निदेशों, तकिीकी िैिुअल और इलेक्रॉनिक मसस्टि और घटकों और उिके 
कायों के ज्ञाि के अिुसार प्रयोगात्िक सककम टरी (ब्रेड बोडम) या पूणम प्रोटोटाइप िॉडल को इकट्ठा 
करता है। असेंबली और रखरखाि को सरल बिािे के मलए सककम टरी या इंस्टॉलेशि विमशष्ट्टताओ ं
िें बदलाि की मसफाररश करता है। िािक परीक्षण उपकरण स्थावपत करता है या परीक्षण उपकरण 
और सककम ट तैयार करता है, और प्रोटोटाइप या उत्पादि िॉडल के प्रदशमि और विश्िसिीयता का 
िूल्यांकि करिे के मलए कायामत्िक, पररचालि और पयामिरण और जीिि परीक्षण आयोजजत करता 
है। परीक्षण डेटा का विश्लषेण और व्याख्या करता है। सककम ट और घटकों को सिायोजजत, कैमलब्रेट, 

संरेखखत और संशोधधत करिा और इकाई प्रदशमि पर प्रभािों को ररकॉडम करिा। मसस्टि र्डजाइि 
और प्रयोगशाला प्रकक्रयाओ ंको प्रभावित करि ेिाल ेव्यापक निधामरणों िें पेशिेर इंजीनियररगं कमिमयों 
द्िारा विचार के मलए मसस्टि ऑपरेदटगं विशषेताओं, खराबी, र्डजाइि विनिदेशों से विचलि और 
कायामत्िक सीिाओ ंका िणमि और धचत्रण करिे के मलए तकिीकी ररपोटम मलखता है और चाटम, ग्राफ़ 
और स्कीिैदटक्स विकमसत करता है। कॉइल, टमिमिल बोडम और चेमसस जैसी गैर-खरीद योग्य िस्तुओ ं
को बिािे के मलए बेंच लथे, र्ड्रल और अन्य िशीि टूल्स का संचालि कर सकते हैं। िास्तविक 
पररचालि जस्थनतयों के तहत मसस्टि प्रदशमि का िूल्यांकि करिे के मलए हिाई जहाज, जहाजों 
और संरचिा िें िए स्थावपत उपकरणों की जांच कर सकता है। निम्ि शे्रणी के तकिीकी कमिमयों 
को निदेश और पयमिेक्षण कर सकते हैं। 

पयडवेक्षक और फोरमैि इलेक्ट्क्ट्रकल और इलेक्ट्रॉनिक उपकरण; इलेजक्रकल और इलेक्रॉनिक उपकरण, 

िोटर, जेिरेटर आदद की कफदटगं असेंबमलगं, इंस्टालेशि और िरम्ित की निगरािी करता है और 
निधामररत प्रदशमि सुनिजश्चत करता है। ड्राइंग और िायररगं आरेखों का अध्ययि करिा और श्रमिकों 
को वििरण सिझािा। तार, प्रनतरोध, कंडेिसर, िाल्ि, कॉइल आदद के किेक्शि, गुणित्ता और िोटाई 

4. कायड भूशमका 
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की जांच करिा, दोषपूणम भागों या घटकों को बदलिा और निधामररत विनिदेशों के अिुरूप सुनिजश्चत 
करिा। विद्युत िोटरों और जिरेटरों सदहत विद्युत और इलेक्रॉनिक उपकरणों की कफदटगं, संयोजि 
और स्थापिा िें श्रमिकों का िागमदशमि करता है और जहां आिश्यक हो, परीक्षण करिे और रुकािटों 
को दरू करिे िें उिकी सहायता करता है। विद्युत सककम ट, विद्युत प्रिाह, प्रनतरोध, आिवृत्त, अधथिंग 
आदद के मलए पणूम इकाई का परीक्षण करिा, दोषों को दरू करिा और निधामररत प्रदशमि सुनिजश्चत 
करिा। यदद अधधकृत हो तो स्थािापन्ि भागों का उपयोग कर सकते हैं या िायररगं मसस्टि बदल 
सकते हैं। विद्युत या इलेक्रॉनिक उपकरण िें विशषेज्ञता हो सकती है और तदिुसार िामित ककया 
जा सकता है। इस िौकरी िें व्यजक्त विमभन्ि विनििामण प्रकक्रयाओं के मलए दकुाि के फशम पर 
स्थावपत प्रकक्रया नियंत्रण प्रणामलयों के रखरखाि के िाध्यि से उत्पादि कायों िें सहायता 
प्रदाि करिे के मलए जजम्िेदार हैं। 

 

इलेक्रॉनिक्स कफटर, सािान्य; कारखािे या कायमशाला िें या उपयोग के स्थाि पर विमभन्ि 
प्रकार के इलेक्रॉनिक उपकरणों को कफट करिा, जोडिा और िरम्ित करिा। रेखाधचत्रों और 
िायररगं आरेखों की जांच करता है; कफट की सटीकता और िािूली सिायोजि के मलए भागों 
की जााँच करता है; हाथ के औजारों की सहायता से भागों को जोडिा या उन्हें चेमसस या पैिल 
पर लगािा; िायररगं, सोल्डररगं जोडों के उपकरण स्थावपत करिा और जोडिा, इलेक्रॉनिक 
परीक्षण उपकरण की सहायता से दोषों का निदाि करिा; यदद आिश्यक हो तो उपकरण को 
िष्ट्ट करिा और दोषपूणम भागों या तारों को बदलिा। इलेक्रॉनिक्स कफटर, अन्य िें इलेक्रॉनिक 
उपकरण, िशीिरी, उपकरणों आदद की कफदटगं, संयोजि, िरम्ित और रखरखाि िें लगे अन्य 
सभी किमचारी शामिल हैं, जजन्हें कहीं और िगीकृत िहीं ककया गया है। 

 

इलेक्रॉनिक्स िैकेनिक; इलेक्रॉनिक उपकरण िैकेनिक ब्लूवप्रटं और नििामता के विनिदेशों का 
पालि करते हुए और हाथ उपकरण और परीक्षण उपकरणों का उपयोग करके कंप्यूटर, 

औद्योधगक नियंत्रण, रडार मसस्टि, रांसिीटर और टेली-िीटररगं नियंत्रण प्रणाली जैसे 
इलेक्रॉनिक उपकरणों की िरम्ित करता है। दोषपूणम उपकरणों का परीक्षण करिा और खराबी 
के कारण का निदाि करिे के मलए इलेक्रॉनिक इकाइयों और प्रणामलयों के कायामत्िक संचालि 
का ज्ञाि लागू करिा। ऑमसलोस्कोप, मसग्िल जिरेटर, एिीटर और िोल्टिीटर जैसे उपकरणों 
का उपयोग करके दोषों का पता लगािे के मलए इलेक्रॉनिक घटकों और सककम ट का परीक्षण 
करता है। हाथ के औजारों और टांका लगािे िाले लोहे का उपयोग करके दोषपूणम घटकों और 
तारों को बदलिा और यांत्रत्रक भागों को सिायोजजत करिा। परीक्षण उपकरणों को संरेखखत, 

सिायोजजत और अंशांककत करिा। िरम्ित, अंशाकंि और परीक्षण के ररकॉडम बिाए रखता है। 
औद्योधगक या सैन्य प्रनतष्ट्ठािों और वििािों िें उपकरण स्थावपत कर सकता है। 
फीलड तकिीशियि, वॉशिगं मिीि; इसे 'िॉमशगं िशीि ररपेयर टेजक्िमशयि' भी कहा जाता है, 

यह काि ग्राहकों को त्रबक्री के बाद सेिा प्रदाि करिे से संबंधधत है। काि पर िौजूद व्यजक्त 
िॉमशगं िशीि स्थावपत करता है, सिस्या का निदाि करिे के मलए ग्राहकों के साथ बातचीत 
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करता है और ररपोटम की गई खराबी के संभावित कारणों का आकलि करता है। एक बार 
सिस्या और कारणों की पहचाि हो जािे के बाद, व्यजक्त छोटी सिस्याओं को ठीक करता है 
या विफल भागों के मलए दोषपूणम िॉर्डयूल को बदल देता है या बडे दोषों के मलए फै़क्टरी 
िरम्ित की मसफाररश करता है। 

 

फीलड तकिीशियि, अन्य घरेलू उपकरण; इसे 'घरेलू उपकरण िरम्ित तकिीमशयि' भी कहा 
जाता है, यह जल शोधक, मिक्सर/ग्राइंडर खरीदारों को स्थावपत करिे और सहायता प्रदाि करि े
के मलए त्रबक्री के बाद सेिा का काि है। काि पर िौजूद व्यजक्त उपकरण स्थावपत करता है 
और सिस्या और संभावित कारणों का निदाि करिे के मलए ग्राहकों के साथ बातचीत करता 
है। एक बार सिस्या और कारणों की पहचाि हो जािे के बाद, व्यजक्त छोटी सिस्याओं को 
ठीक करता है या विफल भागों के मलए दोषपूणम िॉर्डयूल को बदल देता है या बडे दोषों के मलए 
फै़क्टरी िरम्ित की मसफाररश करता है। 

 

सौर पीवी शसस्टम इंस्टालेिि इंजीनियर; ग्राहकों की त्रबजली की आिश्यकता को पूरा करिे के 
मलए उिके पररसर िें सौर फोटोिोजल्टक प्रणाली को र्डजाइि और स्थावपत करिे के मलए 
जजम्िेदार है। काि पर िौजूद व्यजक्त स्थापिा स्थल का िूल्यांकि करता है, स्थापिा को 
र्डजाइि करता है, सािग्री की योजिा बिाता है और व्यिस्था करता है, और सुचारू स्थापिा 
प्रकक्रया सुनिजश्चत करता है। िह व्यजक्त इंस्टॉलेशि तकिीमशयिों के काि का पयमिेक्षण भी 
करता है। 

फीलड तकिीशियि: यूपीएस और इन्वटडर; इस े'यूपीएस िरम्ित तकिीमशयि' भी कहा जाता है, 

यह विमभन्ि प्रकार के यूपीएस और इििटमर को स्थावपत करिे और ग्राहकों को सहायता प्रदाि 
करिे के मलए त्रबक्री के बाद सेिा का काि है। कायमस्थल पर व्यजक्त िए खरीदे गए यूपीएस 
या इन्िटमर को स्थावपत करता है। व्यजक्त सिस्याओं का निदाि करिे के मलए ग्राहकों के साथ 
बातचीत करता है, संभावित कारणों का आकलि करता है, दोषों को ठीक करता है या दोषपूणम 
िॉर्डयूल को बदलता है या बडे दोषों के मलए फै़क्टरी िरम्ित की मसफाररश करता है। 

 

टेलीविजि सेिा और िरम्ितकताम; हाथ के औजारों और इलेक्रॉनिक परीक्षण उपकरणों का 
उपयोग करके रेर्डयो और टेलीविजि ररसीिरों की िरम्ित और सिायोजि करिा। सभी चैिलों 
पर ररसीिर को ट्यूि करता है और परेशािी के स्रोत का पता लगािे के मलए ऑर्डयो और 
िीर्डयो विशेषताओं का निरीक्षण करता है। धचत्र का िांनछत घित्ि, रैखखकता, फोकस और आकार 
प्राप्त करिे के मलए नियंत्रणों को सिायोजजत करता है। दोषों के मलए चेमसस की जांच करता 
है। योजिाबद्ध आरेख का पालि करके और िोल्टिीटर, ऑमसलोस्कोप, मसग्िल जिरेटर और 
अन्य इलेक्रॉनिक परीक्षण उपकरणों का उपयोग करके दोष को अलग करिे के मलए सककम ट के 
िोल्टेज और प्रनतरोध का परीक्षण करिा। ट्यूबों का परीक्षण करिा और उन्हें बदलिा, ढीले 
किेक्शिों को जोडिा और हाथ के औजारों और सोल्डररगं आयरि का उपयोग करके दोषपूणम 
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दहस्सों की िरम्ित करिा या उन्हें बदलिा। रेर्डयो और अन्य ऑर्डयो उपकरण की िरम्ित 
करिा। टेलीविजि सेट स्थावपत कर सकते हैं. 
इलेक्ट्रॉनिक मैकेनिक और सववडससड, अन्य; रेर्डयो और टेलीविजि सेट और अन्य ऑर्डयो 
उपकरणों की स्थापिा, सविममसगं और िरम्ित िें लगे अन्य सभी किमचारी शामिल हैं, जजन्हें 
कहीं और िगीकृत िहीं ककया गया है। 

 

केबल टेलीववजि इंस्टालर; इलेक्रीमशयि के उपकरणों और परीक्षण उपकरणों का उपयोग करके 
ग्राहक के पररसर िें केबल टेलीविजि केबल और उपकरण स्थावपत करता है: इलेक्रॉनिक 
परीक्षण उपकरण का उपयोग करके उपयोधगता पोल पर टेलीविजि मसग्िल की ताकत को 
िापता है। मसग्िल को िांनछत स्तर तक कि करिे के मलए आिश्यक अनतररक्त प्रनतरोध 
निधामररत करिे के मलए पोल से घर तक तार की प्रनतबाधा की गणिा करिा। इलेक्रीमशयि के 
उपकरणों का उपयोग करके टमिमिल बॉक्स स्थावपत करिा और लीड-इि तारों को जोडिा। 
टेलीविजि सेट को केबल मसस्टि से जोडिा और आिे िाले मसग्िल का िूल्यांकि करिा। 
सिोत्ति ररसेप्शि सुनिजश्चत करिे के मलए केबल मसस्टि को सिायोजजत और िरम्ित करिा। 
इंस्टॉलेशि शुल्क एकत्र कर सकता है और ग्राहक को केबल सेिा संचालि सिझा सकता है। 
निदेश या तकिीकी सलाह प्राप्त करिे और िरम्ित की जािे िाली सिस्याओं की ररपोटम करि े
के मलए दो-तरफा रेर्डयो या टेलीफोि का उपयोग करके पयमिेक्षक के साथ संिाद कर सकते हैं। 
पयमिेक्षक को केबल मसस्टि के अिधधकृत उपयोग की ररपोटम कर सकत ेहैं । औजारों, परीक्षण 
उपकरणों को साफ़ और रखरखाि कर सकता है। 

 

स्माटडफोि तकिीशियि सह ऐप परीक्षक; सिस्याओं का निदाि करता है और स्िाटम फोि के 
दोषपूणम िॉर्डयूल की िरम्ित करता है। ग्राहक द्िारा लाए गए स्िाटम फोि िें खराबी को ठीक 
करिे की जजम्िेदारी कायमस्थल पर िौजूद व्यजक्त की होती है। व्यजक्त दोषपूणम स्िाटम फोि 
प्राप्त करता है, सिस्याओ ंका निदाि करता है, आिश्यकतािुसार फं्रट एंड या हाडमिेयर स्तर का 
परीक्षण और प्रनतस्थापि करता है, सॉफ्टिेयर सिस्याओं का सिाधाि करता है और ग्राहक को 
िापस देिे से पहले प्रभािी कायमप्रणाली सुनिजश्चत करता है। कायमस्थल पर व्यजक्त 
एंड्रॉइड/आईओएस प्लेटफ़ॉिम पर िोबाइल एजप्लकेशि की कायमक्षिता को सत्यावपत करिे, 
िोबाइल ऐप सुरक्षा तु्रदटयों का पता लगािे और उन्हें ठीक करिे के मलए िोबाइल ऐप परीक्षण 
करिे, िैलियेर की रोकथाि सुनिजश्चत करिे और िोबाइल एजप्लकेशि प्रदशमि की सिस्या 
नििारण के मलए िोबाइल ऐप परीक्षण के मलए जजम्िेदार है। 

 

व्यजक्त स्िाटम फोि, टैबलेट कंप्यूटर और परीक्षण के क्षेत्र िें निम्िसैद्धांनतक िौकरी भूमिकाओं 
के मलए भी काि कर सकता है: 

• िोबाइल एजप्लकेशि परीक्षक 

• िोबाइल सॉफ्टिेयर प्लेटफािम आककम टेक्ट 
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• िोबाइल फ़ोि मसस्टि इंजीनियर 

• टैब िरम्ित करिे िाला तकिीमशयि 

 

संदभड एिसीओ 2015: 

a) 2356.0100 - ििैुअल प्रमशक्षण मशक्षक/मशल्प प्रमशक्षक 

b) 3114.0100 - इलेक्रॉनिक, तकिीमशयि 

c) 3122.5600 - पयमिेक्षक और फोरिैि इलेजक्रकल और इलेक्रॉनिक उपकरण 

d) 7421.0100 - इलेक्रॉनिक्स कफटर, जिरल 

e) 7421.0300 - इलेक्रॉनिक्स िैकेनिक 

f) 7421.0601 - फीलड तकिीशियि, वॉशिगं मिीि - ईएलई/क्ट्यू3103 

g) 7421.0701 - फीलड तकिीशियि, अन्य घरेलू उपकरण - ईएलई/क्ट्यू3104 

h) 7421.1402 - सोलर पीवी शसस्टम इंस्टालेिि इंजीनियर - ईएलई/क्ट्य5ू902 

i) 7421.0801 - फीलड तकिीशियि: यूपीएस और इन्वटडर - ईएलई/क्ट्यू7201 

j) 7422.1300 - टेलीववजि सेवा और ररपेयरमैि मरम्मत 

k) 7421.9900 - इलेक्ट्रॉनिक मैकेनिक और सववडससड, अन्य 

l) 7422.1200 - केबल टेलीववजि इंस्टालर 

m) 7422.2301-स्माटडफोि मरम्मत तकिीशियि - ईएलई/क्य8ू104 

 
 

संदभड एिओएस: 

  

a) ईएलई/एि9493 

b) ईएलई/एि9499 

c) पीएसएस/एि9414 

d) ईएलई/एि9501 

e) पीएसएस/एि9423 

f) ईएलई/एि9502 

g) ईएलई/एि9503 

h) ईएलई/एि9504 

i) ईएलई/एि9505 

j) ईएलई/एि9409 

k) ईएलई/एि9506 

l) ईएलई/एि9507 

m) ईएलई/एि9508 

n) ईएलई/एि9513 

o) ईएलई/एि9509 

p) ईएलई/एि9510 

q) ईएलई/एि9446 

r) ईएलई/एि9511 

s) ईएलई/एि9490 

t) ईएलई/एि9481 

u) ईएलई/एि9512 

v) ईएलई/एि9488 

w) पीएसएस/एि9411 

x) पीएसएस/एि9412
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शिक्षण पररणाम एक प्रशिक्षु की कुल दक्षताओं का प्रनतबबबं हैं और मूलयांकि मािदंड के 
अिुसार इसका स्तर नििाडररत ककया जाता है। 

5.1 रेड तकिीकी 
1. गुणित्ता प्रबंधि उपकरण- 5एस, 7क्यूसी आदद के बारे िें बताएं और सुरक्षा प्रथाओं का 

अिुपालि सुनिजश्चत करिा और हाथ के औजारों, विशेष उपकरणों की हैंडमलगं और उिके 
रखरखाि को सुनिजश्चत करिा। (एिओएस: ईएलई/एि9493 ) 

2. विमभन्ि एिालॉग और र्डजजटल सककम ट को इकट्ठा करिा, परीक्षण करिा और सिस्या 
नििारण करिा; अिुकरण करिा & इलेक्रॉनिक मसम्युलेटर सॉफ़्टिेयर का उपयोग करके 
सककम ट का विश्लेषण करिा। (एिओएस: ईएलई/एि9499 ) 

3. विमभन्ि घरेलू/औद्योधगक प्रोग्राि योग्य प्रणामलयों के विमभन्ि घटकों का परीक्षण, सेिा 
और सिस्या नििारण। (एिओएस: पीएसएस/एि9414) 

4. विमभन्ि सेंसरों के संचालि को निष्ट्पाददत करिा, IoT अिुप्रयोगों के विमभन्ि रांसर्डयूसरों की 
पहचाि करिा, तार लगाए ंऔर उिका परीक्षण करिा। (एिओएस: ईएलई/एि9501) 

5. दोषों का पता लगाए ंऔर एसएिपीएस, यूपीएस और इन्िटमर का सिस्या नििारण करिा। 
(एिओएस: पीएसएस/एि9423) 

6. IoT आककम टेक्चर के साथ विमभन्ि IoT अिुप्रयोगों की पहचाि करिा। (एिओएस: 

ईएलई/एि9502) 

7. विमभन्ि एसएिडी असतत घटकों और आईसी पैकेजों का उधचत देखभाल के साथ परीक्षण 
करिा और एसएिडी सोल्डररगं और डी-सोल्डररगं से दोषों की जांच के बाद पीसीबी पर 
दोबारा काि करिा। (एिओएस: ईएलई/एि9503 ) 

8. विमभन्ि सककम टों िें एलसीडी, एलईडी, डीपीएि पिैलों का परीक्षण और इंटरफे़स और प्रदशमि 
का िूल्यांकि; एलईडी लाइटों और स्टैक के विमभन्ि भागों की जााँच करिा और सिस्या 
नििारण करिा। (एिओएस: ईएलई/एि9504 ) 

9. एक सौर पैिल स्थावपत करिा, परीक्षण निष्ट्पाददत करिा और पैिल को इन्िटमर से जोडकर 
प्रदशमि का िूल्यांकि करिा। (एिओएस: ईएलई/एि9505 ) 

10. फाइबर ऑजप्टक सेटअप की योजिा बिाएं और तयैार करिा तथा रांसमिशि और ररसेप्शि 
निष्ट्पाददत करिा। (एिओएस: ईएलई/एि9409) 

11. विमभन्ि भागों को इकट्ठा करिा और विमभन्ि नियंत्रणों को संचामलत करिा, 
एलसीडी/एलईडी/स्िाटम टीिी और उसके ररिोट के िॉर्डयूल का सिस्या नििारण करिा और 
बदलें। (एिओएस: ईएलई/एि9506 ) 

5. शिक्षण पररणाम 
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12. साइट का उधचत चयि करके डीटीएच प्रणाली की स्थापिा की जांच करिा, विमभन्ि भागों 
को जोडें और विमभन्ि नियंत्रणों को संचामलत करिा। (एिओएस: ईएलई/एि9507 ) 

13. सेल फोि से लेकर पीसी तक के विमभन्ि दहस्सों और इंटरफेस की निगरािी और जांच 
करिा; अिुिाि लगाएं और सिस्या नििारण करिा. (एिओएस: ईएलई/एि9508 ) 

14. िेटिकम  किेक्शि सेट और परीक्षण करिा, एसडी काडम इंटरैक्शि, विमभन्ि प्लेटफािों पर 
िोबाइल ऐप सेदटगं्स की जांच करिा। (एिओएस: ईएलई/एि9513 ) 

15. विमभन्ि स्िाटम फ़ोिों को असेंबल और अलग करिा; विमभन्ि प्रकार के आईसी का प्रदशमि 
करिा और विमभन्ि ऐप्स, ओएस इंस्टॉलेशि, ररबूट प्रकक्रया, पासिडम नििामण और स्िाटम फोि 
िें दोष पहचाि िें बुनियादी संपादि करिा; दोषपूणम घटकों को बदलें और परीक्षण करिा। 
(एिओएस: ईएलई/एि9509 ) 

16. एक सीसीटीिी प्रणाली की योजिा बिाएं और स्थावपत करिा और निगरािी कायम के मलए 
मसस्टि को कॉजन्फ़गर करिा। (एिओएस: ईएलई/एि9510 ) 

17. विमभन्ि कंरोल प्ले जस्िचों के संचालि का प्रदशमि करिा, होि धथएटर और उसके ररिोट 
के दोषपूणम बोडों का सिस्या नििारण करिा और उन्हें बदलें। (एिओएस: ईएलई/एि9446) 

18. विमभन्ि घरेलू उपकरणों के नियंत्रण सककम ट, सेंसर को िष्ट्ट करिे का प्रदशमि; अिुिाि लगाए ं
और सिस्या नििारण करिा. (एिओएस: ईएलई/एि9511 ) 

19. पीएलसी िॉर्डयूल पर विमभन्ि संकेत के संचालि को निष्ट्पाददत करिा, पीएलसी के विमभन्ि 
क्षेत्र उपकरणों को तार दें, मसस्टि को कॉजन्फ़गर करिा, उपयुक्त कायम करिा, विमभन्ि 
िायिीय िाल्िों का उपयोग करके इलेक्रो न्यूिेदटक एक्चुएटसम का परीक्षण और नियंत्रण 
करिा। (एिओएस: ईएलई/एि9490) 

20. एससीआर का उपयोग करके एकल चरण और 3-चरण नियंत्रत्रत और अनियंत्रत्रत रेजक्टफायर 
को इकट्ठा करिा, परीक्षण करिा और सिस्या नििारण करिा। (एिओएस: ईएलई/एि9481) 

21. डीसी िशीि और एकल चरण और 3-चरण एसी िशीिों की गनत नियंत्रण करिा और गनत 
को नियंत्रत्रत करिे के मलए एसी और डीसी ड्राइि के प्रदशमि की जांच करिा। (एिओएस: 

ईएलई/एि9512 ) 

22. सिो िोटसम की गनत नियंत्रण करिा और उपयुक्त फं़क्शि का चयि करके विमभन्ि 
औद्योधगक प्रकक्रया सककम ट का परीक्षण करिा। (एिओएस: ईएलई/एि9488) 

23. कायमक्षेत्र िें विमभन्ि अिुप्रयोगों के मलए इंजीनियररगं ड्राइंग को पढें और लागू करिा। 
(एिओएस: पीएसएस/एि9411) 

24. व्यािहाररक संचालि करिे के मलए बुनियादी गखणतीय अिधारणा और मसद्धांतों का प्रदशमि 
करिा। अध्ययि के क्षेत्र िें बुनियादी विज्ञाि को सिझें और सिझाएं। (एिओएस: 

पीएसएस/एि9412) 
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इलेक्ट्रॉनिक्ट्स मैकेनिक- सी आई टी एस रेड के शलए पाठ्यक्रम 

रेड प्रौद्योधगकी 
अवधि   प्रशिक्षण पररणाम 

व्यावसानयक कौिल (प्रायोधगक) व्यावसानयक ज्ञाि (सैद्िांनतक) 

प्रैजक्टकल 
12 घंटे 

 

सैद्धांनतक 

05घंटे 

 

गुणित्ता प्रबंधि उपकरण- 

5एस, 7क्यूसी आदद के 
बारे िें बताएं और सुरक्षा 
प्रथाओं का अिुपालि 
सुनिजश्चत करिा और 
हाथ के औजारों, विशेष 
उपकरणों की हैंडमलगं और 
उिके रखरखाि को 
सुनिजश्चत करिा । 

 

1. इलेक्रॉनिक्स िैकेनिक 
िकम शॉप िें 5s तकिीकों का 
अभ्यास करिा । 

2. कायमस्थल पर काि करते 
सिय बरती जािे िाली 
सािधानियां। 

3. हाथ के औजारों, विशेष 
औजारों, उपकरणों एिं 
िशीिरी की संभाल एिं 
रखरखाि। 

4. कायमशाला िें कायमशाला 
उपकरणों का रखरखाि। 

 

संस्थाि िें प्रिेश, पररचय, सुविधा 
उपलब्ध। 

सुरक्षा, सुरक्षा सािधानियों और 
प्राथमिक धचककत्सा का िहत्ि। 

5एस और 7क्यूसी टूल की 
अिधारणा, गुणित्ता चक्र के मलए 
नियोजजत सिय प्रबंधि। स्िस्थ 
पयामिरण का िहत्ि. 

हाथ उपकरण, विशेष उपकरण, 

उपकरण और िशीिरी को 
संभालते सिय उपयोग और 
सुरक्षा का ध्याि रखा जािा 
चादहए 

िाहिों/इंजिों के रख-रखाि का 
िहत्ि एिं प्रकार। 

खतरिाक सािधग्रयों का सुरक्षक्षत 
रूप से प्रबंधि। 

प्रैजक्टकल 
43 घंटे 

 

सैद्धांनतक 

20 घंटे 

 

विमभन्ि एिालॉग और 
र्डजजटल सककम ट को 
इकट्ठा करिा, परीक्षण 
करिा और सिस्या 
नििारण करिा; 
इलेक्रॉनिक मसम्युलेटर 
सॉफ़्टिेयर का उपयोग 
करके सककम ट का 

बुनियादी द्वार 

5. अलग-अलग लॉजजक गेट्स 
(AND, OR, NAND, NOR, EX-

OR, EX-NOR, NOT ICs) को 
उि पर छपे िंबर के आधार 
पर प्रदमशमत करिा। 

6. जस्िच और एलईडी किेक्ट 
करके सभी लॉजजक गेट 
आईसी की सत्य तामलकाओं 
को सत्यावपत करिा। 

र्डजजटल इलेक्रॉनिक्स का 
पररचय. 

एिालॉग और र्डजजटल मसग्िल 
के बीच अंतर. 

तकम  पररिार और उिकी तुलिा, 
टीटीएल और सीएिओएस के तकम  
स्तर। 

िग प्रणामलयााँ (दशिलि, बाइिरी, 
ऑक्टल, हेक्साडेमसिल)। 

6.ववषय वस्तु 
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अिुकरण और विश्लेषण 
करिा। 

 

7. NAND और NOR गेटों का 
उपयोग करके सभी गेटों की 
सत्यता तामलका बिाएं और 
सत्यावपत करिा। 

8. विमभन्ि र्डजजटल आईसी 
(टीटीएल और सीएिओएस) 

का परीक्षण करिे के मलए 
र्डजजटल आईसी परीक्षक का 
उपयोग करिा। 

बीसीडी कोड, एएससीआईआई 
कोड और कोड रूपांतरण। 

विमभन्ि लॉजजक गेट और उिकी 
सत्य तामलकाएाँ। 

 

संयुक्ट्त सककड ट 

9. आईसी का उपयोग करके 
हाफ एडर सककम ट का नििामण 
करिा और सत्यता तामलका 
को सत्यावपत करिा। आईसी 
का उपयोग करके दो आधे 
योजक सककम ट के साथ पूणम 
योजक का नििामण करिा 
और सत्यता तामलका को 
सत्यावपत करिा। 

10. योजक सह घटाि सककम ट का 
नििामण करिा और पररणाि 
सत्यावपत करिा। 

11. 2 से 4 र्डकोडर का नििामण 
और परीक्षण करिा। 

12. 4 से 2 एिकोडर का नििामण 
और परीक्षण करिा। 

13. 4 से 1 िल्टीप्लेक्सर का 
नििामण और परीक्षण करिा। 

14. 1 से 4 डी िल्टीप्लेक्सर का 
नििामण और परीक्षण करिा। 

 

कॉजम्बिेशि लॉजजक सककम ट जैसे 
हाफ एडर, फुल एडर, पैरेलल 
बाइिरी एडर, 2-त्रबट और चार 
त्रबट फुल एडर। 

पररिाण तुलनित्र. 

अधम योजक, पूणम योजक आईसी 
और अंकगखणतीय पररचालिों को 
लागू करिे के मलए उिके 
अिुप्रयोग। 

एिकोडर और र्डकोडर की 
अिधारणा। बेमसक बाइिरी 
र्डकोडर और चार त्रबट बाइिरी 
र्डकोडर। 

डेटा के िल्टीप्लेजक्संग की 
आिश्यकता. 
1:4 लाइि िल्टीप्लेक्सर/डी-
िल्टीप्लेक्सर। 

क्ट्ललप ललॉप 

15. अलग-अलग जफ्लप-फ्लॉप 
(आईसी) को उि पर छपे िंबर 
के आधार पर प्रदमशमत करिा। 

 

जफ्लप-फ्लॉप का पररचय. 

एसआर लैच, गेटेड एसआर लैच, 

डी- लैच। 
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16. 7475 का उपयोग करके चार 
त्रबट लैच का नििामण और 
परीक्षण करिा। 

17. घडी के साथ और त्रबिा घडी 
पल्स के IC7400 का उपयोग 
करके आरएस जफ्लप-फ्लॉप 
का नििामण और परीक्षण 
करिा। 

18. जस्िच और एलईडी को 
किेक्ट करके जफ्लप-फ्लॉप 
आईसी (आरएस, डी, टी, जेके, 

एिएसजेके) की सत्य 
तामलकाओं को सत्यावपत 
करिा। 

जफ्लप-फ्लॉप: बेमसक आरएस 
जफ्लप फ्लॉप, एज दरगर डी जफ्लप 
फ्लॉप, जेके जफ्लप फ्लॉप, टी 
जफ्लप फ्लॉप। 

िास्टर-स्लेि जफ्लप फ्लॉप और 
सिय आरेख। 

डेटा भंडारण, डेटा स्थािांतरण 
और आिवृत्त विभाजि जैसे 
बुनियादी जफ्लप फ्लॉप 
अिुप्रयोग। 

काउंटर एवं शिलट रक्ट्जस्टर 

19. 7493 का उपयोग करके चार 
त्रबट एमसकं्रोिस बाइिरी 
काउंटर का नििामण और 
परीक्षण करिा 

20. िापांक-12 काउंटर के रूप िें 
7493 का नििामण और 
परीक्षण करिा। 

21. 74163 का उपयोग करके चार 
त्रबट मसकं्रोिस बाइिरी 
काउंटर का नििामण और 
परीक्षण करिा। 

22. मसकं्रोिस र्डकेड काउंटर का 
नििामण और परीक्षण करिा 
। 

23. 74190 का उपयोग करके एक 
अप/डाउि मसकं्रोिस दशक 
काउंटर का नििामण और 
परीक्षण करिा और एलईडी 

 

िूल बातें , प्रकार, दो त्रबट और 
तीि त्रबट एमसकं्रोिस बाइिरी 
काउंटर और टाइमिगं आरेख के 
साथ दशक काउंटर। 

3-त्रबट मसकं्रोिस काउंटर और 
मसकं्रोिस दशक काउंटर। 

सात खंड र्डस्प्ले के प्रकार. 

बीसीडी र्डस्प्ले और बीसीडी से 
दशिलि र्डकोडर। 

बीसीडी से 7 खंड र्डस्प्ले सककम ट। 

रजजस्टर की िूल बातें, रजजस्टरों 
के प्रकार और अिुप्रयोग । 
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पर आउटपुट की निगरािी 
करिा। 

24. िल्टी िीटर का उपयोग 
करके सािान्य एिोड और 
सािान्य कैथोड सात खंड 
एलईडी र्डस्प्ले का प्रदशमि 
और परीक्षण करिा। 

25. र्डकोडर/ड्राइिर आईसी का 
उपयोग करके सात खंड 
र्डस्प्ले पर दो अंकों की 
गणिा िाि प्रदमशमत करिा। 

26. आरएस/डी/जेके जफ्लप फ्लॉप 
का उपयोग करके एक मशफ्ट 
रजजस्टर बिाएं और पररणाि 
सत्यावपत करिा। 

27. चार त्रबट एसआईपीओ 
रजजस्टर का नििामण और 
परीक्षण करिा। 

28. चार त्रबट पीआईपीओ 
रजजस्टर का नििामण और 
परीक्षण करिा। 

29. द्विददशात्िक मशफ्ट 
रजजस्टरों का नििामण और 
परीक्षण करिा। 

इलेक्ट्रॉनिक सककड ट शसम्युलेटर 

30. सॉफ़्टिेयर का उपयोग करके 
सरल र्डजजटल और 
इलेक्रॉनिक सककम ट तैयार 
करिा। 

31. तैयार र्डजजटल और एिालॉग 
सककम ट का अिुकरण और 
परीक्षण करिा। 

32. तैयार सककम ट को लेआउट 
आरेख िें पररिनतमत करिा। 

 

सककम ट मसिुलेशि सॉफ़्टिेयर िें 
उपलब्ध लाइब्रेरी घटकों का 
अध्ययि करिा। 

सॉफ़्टिेयर के विमभन्ि संसाधि. 
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33. मसिुलेशि सॉफ्टिेयर का 
उपयोग करके सरल, पािर 
इलेक्रॉनिक और घरेलू 
इलेक्रॉनिक सककम ट तैयार 
करिा । 

व्यािहारर
क 24 घंटे 

 

सैद्धांनतक 

10 घंटे 

विमभन्ि 
घरेलू/औद्योधगक प्रोग्राि 
योग्य प्रणामलयों के 
विमभन्ि घटकों का 
परीक्षण, सेिा और 
सिस्या नििारण । 

माइक्रोकंरोलर 8051 

34. ददए गए िाइक्रोकंरोलर ककट 
पर विमभन्ि आईसी और 
उिके कायों को प्रदमशमत 
करिा । 

35. RAM और ROM की पता 
सीिा प्रदमशमत करिा। 

36. कक्रस्टल आिवृत्त को िापें, इसे 
नियंत्रक से किेक्ट करिा। 

37. नियंत्रक के पोटम वपि प्रदमशमत 
करिा और इिपुट और 
आउटपुट ऑपरेशि के मलए 
पोटम कॉजन्फ़गर करिा। 

38. 8051 िाइक्रोकंरोलर का 
उपयोग करिा, 8 एलईडी को 
पोटम से किेक्ट करिा, एक 
जस्िच के साथ एलईडी को 
जब्लंक करिा। 

39. टाइिर का उपयोग करके देरी 
से आरंभीकरण करिा, एलईडी 
लोड करिा और चालू करिा। 

40. बाहरी घटिाओं को धगििे के 
मलए इिेंट काउंटर के रूप िें 
टाइिर का उपयोग करिा। 

41. सरल कायमक्रिों को दजम 
करिा प्रदमशमत करिा, 
पररणािों को निष्ट्पाददत और 
िॉनिटर करिा। 

 

पररचय िाइक्रोप्रोसेसर और 
8051िाइक्रोकंरोलर, आककम टेक्चर, 

वपि वििरण और बस प्रणाली। 

िाइक्रोकंरोलर ककट िें प्रयुक्त 
विमभन्ि आईसी का कायम। 

िाइक्रोकंरोलर और 
िाइक्रोप्रोसेसर िें अंतर बताएं। 

िेिोरी को िाइक्रोकंरोलर से 
जोडिा। 

िाइक्रोकंरोलर के आंतररक 
हाडमिेयर संसाधि। 

I/O पोटम वपि कॉजन्फ़गरेशि। 

8051 के विमभन्ि प्रकार और 
उिके संसाधि। 

बैंकों और उिकी कायमप्रणाली का 
पंजीकरण करिा। विमभन्ि 
अिुप्रयोगों के मलए एसएफआर 
और उिका विन्यास। 

8051 का 8052 से तुलिात्िक 
अध्ययि। 
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42. 8051 िाइक्रोकंरोलर 
असेंबमलगं लैंग्िेज प्रोग्राि के 
साथ प्रदशमि करिा, इिपुट 
पोटम की रीर्डगं की जांच 
करिा और प्राप्त बाइट्स को 
िाइक्रोकंरोलर के आउटपुट 
पोटम पर भेजें, इिपुट और 
आउटपुट के मलए जस्िच और 
एलसीडी का उपयोग करिा। 

व्यािहारर
क 24 घंटे 

 

सैद्धांनतक 

10 घंटे 

सेंसरों के संचालि को 
निष्ट्पाददत करिा , IoT 

अिुप्रयोगों के विमभन्ि 
रांसर्डयूसरों की पहचाि 
करिा, तार लगाएं और 
उिका परीक्षण करिा।  

 

IOT अिुप्रयोगों में प्रयकु्ट्त सेंसर, 

रांसड्यूसर 

43. गेज जैसे प्रकक्रया उद्योगों िें 
उपयोग ककए जािे िाले सेंसर 
का प्रदशमि करिा। एलिीडीटी 
पीटी 100 (प्लैदटिि प्रनतरोध 
सेंसर), जल स्तर सेंसर, 

थिोस्टेट फ्लोट जस्िच, फ्लोट 
िाल्ि उिकी उपजस्थनत से। 

44. थिोकपल का उपयोग करके 
जलती हुई आग का तापिाि 
िापें और डेटा चाटम के संदभम 
िें रीर्डगं ररकॉडम करिा। 

45. आरटीडी का उपयोग करके 
जलाई गई आग का तापिाि 
िापें और डेटा चाटम के संदभम 
िें रीर्डगं ररकॉडम करिा। 

46. एलिीडीटी के डीसी िोल्टेज 
को िापें। 

47. कैपेमसदटि, इंडजक्टि और 
फोटोइलेजक्रक प्रॉजक्समिटी 
सेंसर का उपयोग करके 
विमभन्ि उद्देश्यों का पता 
लगाएं। 

 
 

निजष्ट्क्रय और सकक्रय रांसर्डयूसर 
की िूल बातें। 

भूमिका, चयि और विशेषताएाँ. 
सेंसर िोल्टेज और ितमिाि 
प्रारूप। 

थमिमस्टसम / थिोकपल - िूल 
मसद्धांत, िुख्य विशेषताएं, 
ऑपरेदटगं रेंज, संरचिा, फायदे 
और िुकसाि। 

स्रेि गेज/लोड सेल - मसद्धांत, 

गेज फैक्टर, स्रेि गेज के प्रकार। 

आगििात्िक/कैपेमसदटि 
रांसर्डयूसर - संचालि का 
मसद्धांत, फायदे और िुकसाि। 

एलिीडीटी के संचालि का 
मसद्धांत, फायदे और िुकसाि। 

प्रॉजक्समिटी सेंसर - अिुप्रयोग, 

एडी करंट, कैपेमसदटि और 
इंडजक्टि प्रॉजक्समिटी सेंसर के 
कायम मसद्धांत 
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व्यािहारर
क 24 घंटे 

 

सैद्धांनतक 

10 घंटे 

दोषों का पता लगाए ंऔर 
एसएिपीएस, यूपीएस और 
इन्िटमर का सिस्या 
नििारण करिा। 

एसएमपीएस और इन्वटडर 

48. घटकों/उपकरणों को प्रदमशमत 
करिा और उिके अिुरूप 
प्रतीक बिाएं। 

49. ददए गए स्टेबलाइजर को हटा 
दें और प्रिुख 
अिुभाग/आईसी घटकों को 
ढंूढें। 

50. दोषपूणम एसएिपीएस िें दोष 
और लक्षण सूचीबद्ध करिा। 

51. कंप्यूटर एसएिपीएस के 
प्रिुख परीक्षण त्रबदंओुं को 
िापें/निगरािी करिा। 

52. दी गई एसएिपीएस इकाई िें 
खराबी का नििारण करिा। 
दोष को सुधारें और लोड के 
साथ आउटपुट का सत्यापि 
करिा। दोष नििारण के मलए 
अपिाई गई अपिी प्रकक्रया 
को ररकॉडम करिा, अभ्यास के 
मलए टीिी और पीसी िें 
उपयोग ककए जािे िाले 
एसएिपीएस का उपयोग 
करिा। 

53. पीसी िें एसएिपीएस 
स्थावपत करिा और उसका 
परीक्षण करिा। इन्िटमर 
स्थावपत करिा और उसका 
परीक्षण करिा। 

54. दी गई इन्िटमर इकाई िें 
खराबी का नििारण करिा। 
दोषों को सुधारें और लोड के 
साथ आउटपुट का सत्यापि 
करिा। विमभन्ि िोल्टेज के 
मलए आईसी आधाररत डीसी-

 

िैिुअल, स्िचामलत और सिो 
िोल्टेज स्टेबलाइजर, ओ/पी 
िोल्टेज सिायोजि की अिधारणा 
और ब्लॉक आरेख। 

िोल्टेज कट-ऑफ मसस्टि, 

स्टेबलाइजर िें प्रयुक्त ररले। 

विमभन्ि प्रकार की जस्िच िोड 
त्रबजली आपूनत म और उिके कायम 
मसद्धांतों का ब्लॉक आरेख। 

विमभन्ि प्रकार के हेमलकॉप्टर 
सककम ट। 

इन्िटमर; संचालि का मसद्धांत, 

ब्लॉक आरेख, पािर रेदटगं, अिधध 
के साथ पररितमि। 

इििटमर की स्थापिा, इििटमर िें 
प्रयुक्त सुरक्षा सककम ट। 

बैटरी स्तर, ओिरलोड, ओिर 
चाजजिंग आदद। 

इन्िटमर िें विमभन्ि खराबी एिं 
उसका सुधार। 

डीसी-डीसी कििटमसम और उिके 
कायमशील मसद्धांतों का ब्लॉक 
आरेख। 
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डीसी कििटमर का नििामण 
और परीक्षण करिा 

55. LM2576 का उपयोग करके 
एक जस्िधचगं स्टेप डाउि 
रेगुलेटर का नििामण और 
परीक्षण करिा। एिसी 
34063 का उपयोग करके एक 
जस्िधचगं स्टेप अप रेगुलेटर 
का नििामण और परीक्षण 
करिा । 

  ऊपर 

56. बैटरी स्टैक को यूपीएस से 
किेक्ट करिा। 

57. यूपीएस के फं्रट पैिल 
नियंत्रण और संकेतक का 
प्रदशमि करिा। 

58. बैटरी किेक्ट करिा और 
यूपीएस पर लोड करिा और 
बैटरी िोड पर परीक्षण 
करिा। 

59. यूपीएस का खुला शीषम किर; 

इसके आइसोलेटर रांसफािमर, 

यूपीएस रांसफािमर और 
यूपीएस िें विमभन्ि सककम ट 
बोडम का प्रदशमि करिा। 

60. विमभन्ि परीक्षण त्रबदं ु
प्रदमशमत करिा और उि पर 
िोल्टेज सत्यावपत करिा। 

61. यूपीएस िें विमभन्ि सककम ट 
बोडों का प्रदशमि करिा और 
विमभन्ि परीक्षण त्रबदंओुं पर 
िोल्टेज की निगरािी करिा। 

62. बैकअप सिय िापिे के मलए 
लोड परीक्षण करिा। 

निबामध विद्युत आपूनत म की 
अिधारणा. 
इििटमर और यूपीएस के बीच 
अंतर. 

यूपीएस का िूल ब्लॉक आरेख 
और संचालि मसद्धांत। 

यूपीएस के प्रकार: ऑफ लाइि 
यूपीएस, ऑि लाइि यूपीएस, 
लाइि इंटरैजक्टि यूपीएस और 
उिकी तुलिा 
यूपीएस विमशष्ट्टताएाँ. लोड पािर 
फैक्टर और संकेत और सरुक्षा के 
प्रकार 

यूपीएस सककम ट वििरण और कायम 
- नियंत्रण सककम ट, िाइक्रो नियंत्रक 
सककम ट, पािर सककम ट, चाजजिंग 
सककम ट, अलािम सककम ट, संकेतक 
सककम ट। 

एकल चरण एिं तीि चरण 
यूपीएस की स्थापिा। 
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63. तीि चरण यूपीएस के मलए 
उपरोक्त सभी प्रयोग करिा । 

व्यािसानय
क कौशल 

20 घंटे; 

 

व्यािसानय
क ज्ञाि 
06घंटे। 

 

IoT आककम टेक्चर के साथ 
विमभन्ि IoT अिुप्रयोगों 
की पहचाि करिा। 

64. िाइक्रोकंरोलर को कंप्यूटर स े

किेक्ट करिा और उसका 
परीक्षण करिा और ििूिा 
प्रोग्राि निष्ट्पाददत करिा 

65. एक साधारण एलईडी को जब्लंक 

करिे के मलए भौनतक बोडम 
(िाइक्रोकंरोलर) पर कंप्यूटर 

कोड अपलोड करिा। 

66. बजर बजािे के मलए भौनतक 

िाइक्रो नियंत्रक पर कंप्यूटर 

कोड मलखें और अपलोड करिा । 

67. इंटरफे़स लाइट सेंसर के मलए 

सककम ट और प्रोग्राि - प्रकाश की 
तीव्रता के आधार पर एलईडी को 
चालू/बंद करिे के मलए 

िाइक्रोकंरोलर के साथ 

एलडीआर। 

68. िाइक्रोकंरोलर के साथ 

पोटेंमशयोिीटर को इंटरफे़स 

करिे के मलए सककम ट सेट अप 

और परीक्षण करिा और 

उदाहरण के मलए 0-1023 के 

मलए र्डजजटल िािों को िैप 

करिा। 

इंटरिेट ऑफ धथगं्स के अिुप्रयोग 
पयामिरण, स्िाटम स्रीट लाइट और 
स्िाटम जल एिं अपमशष्ट्ट प्रबंधि 
का पररचय। 

IOT क्या है? एम्बेडेड मसस्टि को 
IOT क्या बिाता है? 

ितमिाि और भविष्ट्य के बाजार 
िें IOT की भूमिका और दायरा। 

स्िाटम ऑब्जेक्ट, िायडम - केबल, हब 
आदद। िायरलेस - आरएफआईडी, 
िाईफाई, ब्लूटूथ आदद। 

IOT आककम टेक्चर के विमभन्ि 
कायामत्िक त्रबजल्डगं ब्लॉक। 

व्यािहारर
क 24 घंटे 

 

सैद्धांनतक 

10 घंटे 

विमभन्ि एसएिडी 
असतत घटकों और 
आईसी पैकेजों का उधचत 
देखभाल के साथ परीक्षण 
करिा और एसएिडी 
सोल्डररगं और डी-
सोल्डररगं से दोषों की 

इलेक्ट्रॉनिक्ट्स मैकेनिक रेड 

बुनियादी एसएमडी (2, 3, 4 

टशमडिल घटक) 

69. 2, 3, 4 टमिमिल एसएिडी 
घटकों का प्रदशमि । 

70. ददए गए पीसीबी से एसएिडी 
घटकों को डी-सोल्डर करिा। 

एसएिडी प्रौद्योधगकी का पररचय 

2, 3, 4 टमिमिल एसएिडी घटकों 
का प्रदशमि। 

पारंपररक लीड घटकों की तुलिा 
िें एसएिडी घटकों के लाभ। 

एसएि असेंबमलयों की सोल्डररगं 
- रीफ्लो सोल्डररगं। 



  
 

13 

इलेक्ट्रॉनिक्ट्स मैकेनिक- सी आई टी एस 

जांच के बाद पीसीबी पर 
दोबारा काि करिा। 

71. एक ही पीसीबी िें एसएिडी 
घटकों को मिलाएं। 

72. पीसीबी की शीत निरंतरता 
की जााँच करिा। िुदद्रत िायडम 
असेंबमलयों पर ढीले/सूखे 
सोल्डर, टूटी पटररयों का 
प्रदशमि । 

हाडमिेयर के चयि के मलए 
युजक्तयााँ, एसएि का निरीक्षण। 

 

पीसीबी पुिः कायड 
73. िुदद्रत सककम ट बोडम मसगंल, 

डबल लेयर और पीसीबी के 
मलए िहत्िपूणम परीक्षणों की 
जांच और िरम्ित करिा। 

74. टांका लगािे िाले जोडों का 
निरीक्षण करिा, दोषों का पता 
लगाएं और पुि: कायम के मलए 
पीसीबी का परीक्षण करिा। 

75. विमभन्ि तरीकों से अिुरूप 
कोदटगं्स को हटा दें। 

76. कोदटगं का प्रनतस्थापि 
करिा. बेककंग और प्रीहीदटगं 
करिा। सोल्डर िास्क और 
क्षनत पैड की िरम्ित करिा। 

 

स्थैनतक चाजम का पररचय, 

रोकथाि, स्थैनतक संिेदिशील 
उपकरणों का संचालि, ईएसडी के 
मलए विमभन्ि िािक। 

िॉि सोल्डररगं इंटरकिेक्शि का 
पररचय। 

िुदद्रत सककम ट बोडम (मसगंल, डबल, 

िल्टी-लेयर) का नििामण, पीसीबी 
के मलए िहत्िपूणम परीक्षण। 

पुिः कायम और िरम्ित 
अिधारणाओं का पररचय। 

क्षनतग्रस्त रैक की िरम्ित. 

क्षनतग्रस्त पैड की िरम्ित और 
छेद के िाध्यि से प्लेट लगािा। 

सोल्डर िास्क की िरम्ित. 

व्यािहारर
क 24 घंटे 

 

सैद्धांनतक 

10 घंटे 

विमभन्ि सककम टों िें 
एलसीडी, एलईडी, डीपीएि 
पैिलों का परीक्षण और 
इंटरफे़स और प्रदशमि का 
िूल्यांकि; एलईडी लाइटों 
और स्टैक के विमभन्ि 
भागों की जााँच करिा और 
सिस्या नििारण करिा । 

तकिीशियि पावर इलेक्ट्रॉनिक्ट्स 
शसस्टम 

77. र्डजजटल पैिल िीटर 

78. एलईडी र्डस्प्ले िॉर्डयूल और 
इसके र्डकोडर/ड्राइिर 
आईसी। 

79. दो लाइि एलईडी पर एक 
शब्द प्रदमशमत करिा। 

80. एक अिरोधक के िाध्यि से 
प्रिादहत होिे िाली धारा को 
िापें और इसे एलईडी 
िॉर्डयूल पर प्रदमशमत करिा। 

 

विमभन्ि प्रकार के सात खंड 
र्डस्प्ले, र्डकोडर और ड्राइिर 
आईसी। 

िल्टीप्लेजक्संग की अिधारणा 
और इसके फायदे। 

7106 और 7107 के ब्लॉक आरेख 
और विमभन्ि िापों के मलए 
उिका विन्यास। 

सात खंड र्डस्प्ले के साथ 
डीपीएि का उपयोग। 
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81. एक सेंसर के िाध्यि से 
प्रिादहत होिे िाली धारा को 
िापें और इसे एलईडी 
िॉर्डयूल (डीपीएि) पर प्रदमशमत 
करिा। 

82. एलसीडी र्डस्प्ले िॉर्डयूल और 
उसके र्डकोडर/ड्राइिर आईसी 
का प्रदशमि करिा। 

83. ककसी अिरोधक के िाध्यि 
से बहिे िाली धारा को िापें 
और उसे प्रदमशमत करिा। 

एलसीडी के काि करिे के 
मसद्धांत. 

एलसीडी के विमभन्ि आकार। 

एलसीडी और उिके वपि आरेखों 
के साथ उपयोग ककए जािे िाले 
र्डकोडर/ड्राइिर आईसी। 

विमभन्ि िोल्टेज और करंट 
मसग्िल प्रदमशमत करिे के मलए 
एलसीडी के साथ डीपीएि का 
उपयोग। 

इलेक्ट्रॉनिक्ट्स मैकेनिक रेड 

84. एल.ई.डी. बवत्तयां 
85. एलईडी लाइट को हटा दें, 

एलईडी स्टैक, सुरक्षा सककम ट, 

रेगुलेटर के किेक्शि प्रदमशमत 
करिा 

86. एलईडी लाइटों के रेजक्टफायर, 

नियंत्रक भाग का प्रदशमि 
करिा। 

87. छह एलईडी की श्रृंखला जस्रंग 
किेक्शि बिाए ं और 
सिािांतर िें चार श्रृंखला 
जस्रंग किेक्ट करिा। 

88. एलईडी का िैदरक्स बिािे के 
मलए श्रृंखला िें ऐसे 
सिािांतर सेट से किेक्ट 
करिा । 

89. उपयुक्त िोल्टेज लागू करिा 
और श्रृंखला तारों िें िोल्टेज 
की जांच करिा। 

 

विमभन्ि प्रकाश अिुप्रयोगों िें 
उपयोग ककए जािे िाले एलईडी 
पैिल के प्रकार। 

 

एल ई डी का ढेर लगािा। 

 

एलईडी स्टैक की ड्राइविगं। 

 
 

प्रैजक्टकल 
2 0 घंटे 

 

सैद्धांनतक 

एक सौर पैिल स्थावपत 
करिा, परीक्षण निष्ट्पाददत 
करिा और पैिल को 

सौर ऊजाड (िवीकरणीय ऊजाड 
प्रणाली) 

 

ििीकरणीय ऊजाम स्रोतों की 
आिश्यकता, ििीकरणीय संसाधि 
के रूप िें सौर ऊजाम। 
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06घंटे इन्िटमर से जोडकर प्रदशमि 
का िूल्यांकि करिा । 

90. छत पर सौर पैिल स्थावपत 
करिा । सौर नियंत्रक को 
बैटरी भंडारण स्टेशि से तार 
दें। सीधे 12 िी डीसी 
उपकरणों िें सौर ऊजाम 500 

पैिल स्थावपत करिा। 
स्टोरेज बैटररयों को पािर 
इन्िटमर से किेक्ट करिा 

91. सौर पैिल को इन्िटमर से 
किेक्ट करिा और परीक्षण 
करिा और लोड चलाएं। 

92. ररचाजेबल 12 िी डीसी बटैरी 
को चाजम करिे के मलए सौर 
ऊजाम स्थावपत करिा और 
चाजजिंग सिय का पता लगाएं 

93. सोलर इन्िटमर स्थावपत करिा 
। 

सौर सेलों के मलए प्रयुक्त 
सािग्री. सौर प्रकाश को विद्युत 
िें पररिनतमत करिे के मसद्धांत। 

फोटोिोजल्टक सेल की िूल बातें. 
िॉर्डयूल, पैिल और सारखणयााँ। 

पीिी िॉर्डयूल के आउटपुट को 
प्रभावित करिे िाले कारक। 

एसपीिी मसस्टि और प्रिुख 
लाभ। एसपीिी और पारंपररक 
त्रबजली के बीच अंतर. 

सौर चाजम नियंत्रक या नियािक 
और उसकी भूमिका। 

सौर प्रणाली के साथ काि करते 
सिय सुरक्षा सािधानियां। 

प्रैजक्टकल 
20 घंटे 

 

सैद्धांनतक 

06घंटे 

फाइबर ऑजप्टक सेटअप 
की योजिा बिाएं और 
तैयार करिा तथा 
रांसमिशि और ररसेप्शि 
निष्ट्पाददत करिा । 

फाइबर ऑक्ट्प्टक संचार 

94. ददए गए फाइबर ऑजप्टक 
रेिर ककट पर संसाधिों और 
उिकी आिश्यकता को 
प्रदमशमत करिा । 

95. एिालॉग और र्डजजटल डेटा 
संचाररत और प्राप्त करिे के 
मलए ऑजप्टकल फाइबर 
सेटअप बिाएं। 

96. एएि, एफएि, पीडब्लएूि 
िॉर्डयूलेशि और 
र्डिोर्डयूलेशि का अध्ययि 
करिे के मलए ओएफसी रेिर 
ककट स्थावपत करिा। 

97. ऑर्डयो मसग्िल और िॉयस 
मलकं का उपयोग करके 
ओएफसी रेिर ककट का 

 

ऑजप्टकल फाइबर का पररचय, 

ऑजप्टकल किेक्शि और 
विमभन्ि प्रकार के ऑजप्टकल 
एम्पलीफायर, इसके फायदे, 

ऑजप्टक फाइबर के गुण, परीक्षण, 

िुकसाि, फाइबर ऑजप्टक केबल 
के प्रकार और विमशष्ट्टताएं। 

प्रकाश की एन्कोर्डगं. 

फाइबर ऑजप्टक जोड, जस्प्लमसगं, 

परीक्षण और संबंधधत 
उपकरण/िापिे के उपकरण। 

ऑजप्टकल केबलों को संभालते 
सिय सािधानियां और सुरक्षा 
पहलू। 
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उपयोग करके एफएि 
िॉर्डयूलेशि और 
र्डिोर्डयूलेशि करिा । 

98. ऑर्डयो मसग्िल और िॉयस 
मलकं का उपयोग करके 
ओएफसी रेिर ककट का 
उपयोग करके पीडब्लूएि 
िॉर्डयूलेशि और 
र्डिोर्डयूलेशि करिा। 

99. और िॉयस मलकं का उपयोग 
करके ओएफसी रेिर ककट का 
उपयोग करके पीपीएि 
िॉर्डयूलेशि और 
र्डिोर्डयूलेशि करिा । 

प्रैजक्टकल 
12 घंटे 

 

सैद्धांनतक 

05घंटे 

विमभन्ि भागों को इकट्ठा 
करिा और विमभन्ि 
नियंत्रणों को संचामलत 
करिा, 
एलसीडी/एलईडी/स्िाटम 
टीिी और उसके ररिोट के 
िॉर्डयूल का सिस्या 
नििारण करिा और बदलें 
। 

इलेक्ट्रॉनिक्ट्स मैकेनिक रेड 

एलसीडी/एलईडी टीवी/स्माटड टीवी 
100. एलसीडी, एलईडी, स्िाटम टीिी 

पर विमभन्ि नियंत्रण प्रदमशमत 
और संचामलत करिा। 

101. एलसीडी, एलईडी और 
स्िाटमटीिी के घटकों और 
विमभन्ि क्षेत्रों का प्रदशमि 
करिा। 

102. विघदटत करिा; ररिोट कंरोल 
के दहस्सों का प्रदशमि करिा। 

103. किेक्टसम के िाध्यि से 
इिपुट चरणों िें दोष खोजिे 
के मलए ददए गए एलसीडी, 
एलईडी, स्िाटम टीिी को हटा 
दें। 

104. आपको ददए गए एलसीडी, 
एलईडी, स्िाटम टीिी ररसीिर 
िें खराबी का पता लगाएं। 
दोष सुधारो. 

एलसीडी, एलईडी, स्िाटम टीिी के 
साथ पारंपररक सीटीिी के बीच 
अंतर 

एलसीडी, एलईडी, स्िाटम टीिी का 
मसद्धांत और इसके विमभन्ि 
सेक्शि के कायम। 

3डी टीिी का िूल मसद्धांत और 
कायमप्रणाली। 

आईपीएस पैिल और उिकी 
विशेषताएं। 

विमभन्ि प्रकार के इंटरफे़स जैसे 
एचडीएिआई, यूएसबी, आरजीबी 
आदद। 

टीिी ररिोट कंरोल-प्रकार, भाग 
और कायम, आईआर कोड 
रांसिीटर और आईआर कोड 
ररसीिर। 

कायम मसद्धांत, ररिोट कंरोल का 
संचालि। 
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105. ददए गए एलसीडी, एलईडी, 
स्िाटम टीिी ररसीिर िें दोषों 
का नििारण करिा। दोषों का 
पता लगाएं और उन्हें सधुारें। 

106. दोष नििारण के बाद 
एलसीडी, एलईडी, स्िाटम टीिी 
का परीक्षण करिा। 

107. विमभन्ि किेक्टर प्रदमशमत 
करिा और केबल ऑपरेटर के 
बाहरी र्डकोडर (सेट टॉप 
बॉक्स) को टीिी से किेक्ट 
करिा। 

ररिोट कंरोल िें विमभन्ि 
सिायोजि, सािान्य दोष। 

प्रैजक्टकल 
12 घंटे 

 

सैद्धांनतक 

05घंटे 

साइट का उधचत चयि 
करके डीटीएच प्रणाली की 
स्थापिा की जांच करिा, 
विमभन्ि भागों को जोडें 
और विमभन्ि नियंत्रणों 
को संचामलत करिा। 

डीटीएच प्रणाली 
108. डीटीएच मसस्टि असेंबली का 

प्रदशमि एिं उपयोग। 

109. डीटीएच स्थापिा प्रकक्रया और 
केबमलगं प्रकक्रया िें उपयोग 
ककए जािे िाले विमभन्ि 
उपकरणों और उपकरणों का 
प्रदशमि और उपयोग। 

110. विमभन्ि प्रकार के किेक्टसम 
और केबलों का प्रदशमि। 

111. किेक्शि प्रकक्रया. 
112. एक डीटीएच मसस्टि 

स्थावपत करिा और एक टीिी 
स्टेशि प्राप्त करिा। 

113. साइट चयि, एसएटी िीटर 
का उपयोग करके एजजिुथ 
और ऊंचाई कोणों के मलए 
इंस्टॉलेशि िाउंदटगं रैककंग। 

114. डीटीएच प्रणाली िें दोषों का 
पता लगाएं और सुधारें। 

115. एसटीबी के विमभन्ि I/O पोटम 
का प्रदशमि एिं उपयोग। 

 

बुनियादी उपग्रह संचार, उपग्रह 
संचार के गुण और दोष, 

अिुप्रयोग, उपग्रह के प्रकार और 
उसकी कक्षाएाँ, उपग्रह आिवृत्त 
बैंड। डीटीएच प्रणाली के बुनियादी 
घटक: पीडीए, एलएिबीसी, 
सैटेलाइट ररसीिर टमिमिल, र्डश 
इंस्टॉलेशि पहलू, एजजिुथ और 
र्डश/डीटीएच ररसीिर की ऊंचाई 
सेदटगं्स। DZTH प्रणाली िें प्रयुक्त 
केबलों के प्रकार, प्रनतबाधा और 
विमशष्ट्टता 
िल्टी-डिेमलगं यूनिट र्डजाइि, 

हेडेड एम्पलीफायर, लाइि 
एम्पलीफायर, कैस्केड इि/आउट 
िल्टी-जस्िच, टैप और जस्प्लटर। 
सेट टॉप बॉक्स की विशेषताएं, 
सेट टॉप बॉक्स का ब्लॉक आरेख, 

I/O पोटम, केबल िॉडेि सिाजप्त 
प्रणाली, सॉफ्टिेयर और ग्राहक 
पररसर उपकरण। 
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116. एसटीबी किेक्शि और पहली 
स्थापिा। 

117. एसटीबी िें दोषों को प्रदमशमत 
करिा और सुधारें। 

प्रैजक्टकल 
20 घंटे 

 

सैद्धांनतक 

10 घंटे 

सेल फोि से लेकर पीसी 
तक के विमभन्ि दहस्सों 
और इंटरफेस की 
निगरािी और जांच 
करिा; अिुिाि लगाए ं
और सिस्या नििारण 
करिा .  

सेल फोि 

118. विमभन्ि प्रकार के स्िाटम 
फ़ोिों को तोडें, भागों की 
पहचाि करिा और उन्हें 
जोडें। 

119. सेल फोि/स्िाटम फोि को 
तोडें, कंुजी पैड को हटाएं और 
इसे साफ करिा, िैदरक्स/रैक 
की निरंतरता के मलए 
परीक्षण करिा। 

120. सेल फोि/स्िाटम फोि को 
पीसी से इंटरफेस करिा और 
डेटा काडम रांसफर करिा। 

121. सेल फोि/स्िाटम फोि के 
विमभन्ि ब्रांडों को फ्लैश 
करिा (कि से कि 3)। 

122. िायरस के मलए सेल 
फोि/स्िाटम फोि को फॉिेट 
करिा (िोबाइल ररपेयर 
शॉप/सविमस सेंटर से सपंकम  
करिा)। 

123. कोड और सॉफ्टिेयर के 
जररए हैंडसेट को अिलॉक 
करिा। 

124. सेल फोि/स्िाटम फोि की 
पीसी से इंटरफेमसगं करिा 
और सेल फोि को विघदटत 
करिा और पािर सेक्शि की 
पहचाि करिा और उसकी 
स्िस्थता का परीक्षण करिा। 

 

िोबाइल संचार का पररचय. 

संकल्पिा सेल साइट, हैंड ऑफ, 

आिवृत्त पुि: उपयोग, ब्लॉक आरेख 
और सेल फोि की कायमप्रणाली, सेल 
फोि विशेषताएं। 

जीएसएि और सीडीएिए 
प्रौद्योधगकी। 

खोए/गुििाि िोबाइल फोि का 
पता लगाि ेके मलए IEMI िंबर का 
उपयोग करिा। 
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125. बेमसक सेल फोि मसस्टि की 
खराबी का पता लगाएं। ररगंर 
अिुभाग िें खराबी को सुधारें 
और प्रदशमि की जांच करिा। 

126. िाइक, स्पीकर, 

डेटा/चाजजिंग/ऑर्डयो जैक 
आदद जैसे विमभन्ि दोषपूणम 
भागों को बदलें। 

प्रैजक्टकल 
12 घंटे 

 

सैद्धांनतक 

05घंटे 

िेटिकम  किेक्शि सेट और 
परीक्षण करिा, एसडी काडम 
इंटरैक्शि, विमभन्ि 
प्लेटफािों पर िोबाइल 
ऐप सेदटगं्स की जांच 
करिा । 

स्माटडफोि सह ऐप टेस्टर रेड 

 

127. िेटिकम  किेक्शि, एसडी काडम 
इंटरैक्शि और ब्लूटूथ 
परीक्षण करिा। 

128. विमभन्ि प्लेटफािों पर 
िोबाइल ऐप्स का परीक्षण 
निष्ट्पाददत करिा। 

129. िोबाइल ऐप और सेदटगं 
परीक्षण िें सिोत्ति अभ्यास 
लागू करिा । 

विमभन्ि एसडी काडम और उिकी 
विशेषताएं और िोबाइल ऐप और 
सेदटगं परीक्षण से संबंधधत 
सिोत्ति प्रथाएं। 

व्यािहारर
क 25 घंटे 

 

सैद्धांनतक 

10 घंटे 

विमभन्ि स्िाटम फ़ोिों को 
असेंबल और अलग 
करिा; विमभन्ि प्रकार के 
आईसी का प्रदशमि करिा 
और विमभन्ि ऐप्स, ओएस 
इंस्टॉलेशि, ररबूट प्रकक्रया, 
पासिडम नििामण और 
स्िाटम फोि िें दोष 
पहचाि िें बुनियादी 
संपादि करिा; दोषपूणम 
घटकों को बदलें और 
परीक्षण करिा । 

130. एंड्रॉइड िोबाइल मसस्टि िें 
उपयोग ककए जािे िाले 
लोकवप्रय एजप्लकेशि का 
प्रदशमि करिा । विडंोज 
आधाररत िोबाइल मसस्टि 
िें उपयोग ककए जाि े िाले 
लोकवप्रय अिुप्रयोगों का 
प्रदशमि करिा। 

131. ऐप्स का उपयोग करके 
ररगंटोि, मसगंटोि, संपादि 
िीर्डयो जक्लप, बेमसक फोटो 
संपादि बिािे की प्रकक्रया का 
प्रदशमि करिा। 

132. डाउिलोड करिे की प्रकक्रया, 
बैंककंग के िाध्यि से 
पंजीकरण प्रकक्रया, हॉटस्पॉट 

स्िाटमफोि और बेमसक िोबाइल 
फोि के बीच अंतर. 

स्िाटमफ़ोि आककम टेक्चर के विमभन्ि 
भागों का अध्ययि करिा। 

िोबाइल ऑपरेदटगं मसस्टि और 
ओएस के प्रकारों का अिलोकि। 

िोबाइल मसस्टि िें एंड्रॉइड और 
विडंोज तकिीक की अिधारणा। 

एंड्रॉइड और विडंोज और उसके 
अिुप्रयोगों की बुनियादी 
विशेषताएं। 

स्िाटमफ़ोि घटकों के कायम. 
िाई-फ़ाई की अिधारणा. 
इंटरिेट के िाध्यि से डाउिलोड 
करिा, ब्लू टूथ के साथ साझा 
करिा, हॉटस्पॉट के िाध्यि स े
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के िाध्यि से इंटरिेट साझा 
करिे की प्रकक्रया, ब्लूटूथ, डेटा 
केबल, ओटीजी, काडम रीडर 
आदद की फ़ाइल साझा करिे 
की प्रकक्रया का प्रदशमि 
करिा। 

133. विमभन्ि उपकरणों का 
उपयोग करके स्िाटमफ़ोि को 
असेंबल करिा और अलग 
करिा। 

134. विमभन्ि प्रकार के आईसी का 
प्रदशमि और ब्लोअर िशीि 
से बदलिे का अभ्यास। 

135. पासिडम कै्रक करिे की 
प्रकक्रया का प्रदशमि करिा। 

136. िोबाइल फोि िें विमभन्ि 
ऑपरेदटगं मसस्टि (ओएस) 

स्थावपत करिा। 

137. ररबूट प्रकक्रया निष्ट्पाददत 
करिा। 

138. विमभन्ि िशीिों जैसे 
ब्लोअर, डीसी पािर सप्लाई, 

चाजजिंग बूस्टर िशीि आदद 
के उधचत उपयोग के मलए 
अलग-अलग पैरािीटर सेट 
करिे का अभ्यास करिा 

139. एसएमडी रीवकड  स्टेिि और 
बीजीए आईसी रीबॉमलगं और 
इंस्टालेशि का प्रदशमि करिा 
। 

140. डी-सोल्डर करिा और पीसीबी 
से बीजीए आईसी को हटा दें 
और आईसी के िीचे से 
सोल्डर को साफ करिा। 

इंटरिेट साझा करिा, डेटा केबल 
और काडम रीडर, ओटीजी की 
अिधारणा, एिएफसी। 

स्िाटमफ़ोि िरम्ित िें उपयोग 
ककए जािे िाले विमभन्ि उपकरणों 
और उपकरणों का अध्ययि 
करिा। 

स्िाटमफ़ोि (विडंोज और एंड्रॉइड) िें 
उपयोग ककए जािे िाले विमभन्ि 
प्रकार के आईसी की अिधारणा। 

विमभन्ि प्रकार के एजप्लकेशि जो 
विडंोज और एंड्रॉइड िें उपयोग 
ककए जाते हैं। 

कोर्डगं के िाध्यि स े एंड्रॉइड 
िोबाइल पुिप्रामजप्त प्रकक्रया। 

कोर्डगं के िाध्यि स े विडंोज 
िोबाइल पुिप्रामजप्त प्रकक्रया। 

विडंोज और एंड्रॉइड िोबाइल फोि 
के पासिडम कोड को कै्रक करिे की 
तकिीक। 

ररबूट की प्रकक्रया (विडंो और 
एंड्रॉइड)। 

बीटीएस, एिटीएस का अिलोकि 

हाडमिेयर िरम्ित के मलए िोबाइल 
फोि िें उपयोग ककए जािे िाले 
विमभन्ि भागों और घटकों का 
परीक्षण। 

हैंग होिे की सिस्या, कैिरा की 
सिस्या जैसी सािान्य हैंडसेट 
सिस्याओं को पहचािें और उिका 
नििारण करिा । 

विमभन्ि विककरणों का अध्ययि 
करिा 
स्िाटमफ़ोि के स्तर. 
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141. अलग-अलग सोल्डररगं 
आयरि (10W और 25W) 

और डी-सोल्डररगं तार या 
बाती का उपयोग करि ेका 
अभ्यास करिा। 

142. िोबाइल हैंडसेट पर विमभन्ि 
आईसी बदलें। 

143. पािी घुसिे से होि े िाले 
िुकसाि का प्रदशमि करिा 
और सिाधाि का अभ्यास 
करिा। लटके हुए िुद्दों का 
विश्लेषण करिा और उसे 
सुलझािे का अभ्यास करिा। 

144. स्िाटमफोि िें टच सेंसर और 
कफंगर वप्रटं सेंसर को बदलें। 

145. ख़राब स्िाटमफ़ोि का कैिरा 
बदलें . 

भारत िें िोबाइल फोि के मलए 
अिुपालि िािकों का अध्ययि 
करिा। 

िोबाइल फोि हाडमिेयर सिस्या 
नििारण प्रकक्रया (हैंधगगं, यूएसबी 
चाजजिंग और टच सेंसर सिस्याएं) 
का अध्ययि करिा। 

अल्रासोनिक सफाई की 
अिधारणा. 
एसएमडी रीवकड  स्टेिि का 
अवलोकि 

बीजीए, बीजीए सोलडररगं का 
अवलोकि। 

आईसी रीबॉशलगं और इंस्टालेिि। 

मोबाइल फोि की बबजली ववफलता 
की अविारणा और इसे हल करिे 
की प्रकक्रया। (मतृ हैंडसेट) 

प्रैजक्टकल 
2 0 घंटे 

 

सैद्धांनतक 

08घंटे 

एक सीसीटीिी प्रणाली की 
योजिा बिाएं और 
सेटअप करिा और 
निगरािी कायम के मलए 
मसस्टि को कॉजन्फ़गर 
करिा । 

मैकेनिक उपभोक्ट्ता इलेक्ट्रॉनिक्ट्स 
उपकरण व्यापार 

सीसीटीवी 
146. विमभन्ि सीसीटीिी घटकों का 

प्रदशमि. 

147. ककसी भी व्यािसानयक 
संस्थापि का सीसीटीिी 
सेटअप बिाएं, उसका पता 
लगाएं या उसका अिुसरण 
करिा। 

148. कैिरों की स्थापिा के मलए 
रणिीनतक स्थािों का प्रदशमि 
करिा। 

149. विमभन्ि दृश्यों के मलए कैिरे 
को जस्िच करिे की प्रकक्रया 
को संचामलत करिा और 
सीखें। 

 

सीसीटीिी मसस्टि िें उपयोग 
ककए जािे िाले कैिरों के प्रकार 
और उिकी विमशष्ट्टताएाँ। 

सीसीटीिी सेटअप और उसके 
घटक,  

र्डजजटल िीर्डयो ररकॉडमर की 
कायमप्रणाली और डीिीआर के 
प्रकार 
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150. डीिीआर पर प्रयुक्त किके्टर 
और सॉकेट का प्रदशमि। 

151. केबलों और किेक्टसम की 
स्िस्थता का परीक्षण करिा। 

152. सीसीटीिी कैिरों को डीिीआर 
से किेक्ट करिा, ररकॉडम 
करिा और दोबारा चलाएं। 

153. डीिीआर को विघदटत करिा 
और प्रिुख कायामत्िक ब्लॉकों 
का प्रदशमि करिा और 
स्िस्थता के मलए परीक्षण 
करिा । 

154. उपरोक्त कायों को परूा करिे 
के मलए छात्रों को ककसी भी 
िजदीकी व्यािसानयक 
सीसीटीिी इंस्टालेशि पर ले 
जाएं। 

प्रैजक्टकल 
12 घंटे 

 

सैद्धांनतक 

05घंटे 

विमभन्ि कंरोल प्ले 
जस्िचों के संचालि का 
प्रदशमि करिा, होि 
धथएटर और उसके ररिोट 
के दोषपूणम बोडों का 
नििारण करिा और उन्हें 
बदलें । 

  

होम धथयेटर 

155. होि धथएटर के विमभन्ि 
भागों का प्रदशमि. 

156. स्पीकर, िूफर और ट्िीटर का 
परीक्षण। 

157. विमशष्ट्ट उपकरणों का उपयोग 
करके होि धथएटर की 
स्थापिा। 

158. एिी ररसीिर के विमभन्ि 
भागों का प्रदशमि। 

159. एिी ररसीिर िें दोष प्रदमशमत 
करिा और सुधारें। 

 

होि धथएटर का पररचय, सराउंड 
साउंड मसस्टि, बुनियादी घटक, 

होि धथएटर और कायमप्रणाली का 
ब्लॉक आरेख। 

व्यािहारर
क 25 घंटे 

 

सैद्धांनतक 

08घंटे 

विमभन्ि घरेलू उपकरणों 
के नियंत्रण सककम ट, सेंसर 
को िष्ट्ट करिे का 
प्रदशमि; अिुिाि लगाए ं

घरेलू उपकरण 

160. िाइक्रोिेि ओिि के टच की 
पैड पर नियंत्रण की जााँच 
करिा । 

 
 

िाइक्रोिेि ओिि: ओिि के 
विमभन्ि प्रकार, ओिि के विमभन्ि 
कायों का अध्ययि, िाइक्रोिेि 
ओिि का ब्लॉक आरेख, िाइक्रोिेि 
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और सिस्या नििारण 
करिा. 

161. िाइक्रोिेि ओिि के विमभन्ि 
दहस्सों को तोडिे, िायररगं, 

विमभन्ि नियंत्रणों की रेमसगं 
की निगरािी और जांच 
करिा। 

162. ददए गए िाइक्रोिेि ओिि िें 
खराबी का पता लगाए ंऔर 
उसे ठीक करिा। 

163. विमभन्ि प्रकार के िामशगं 
एि/सी िें विमभन्ि दहस्सों, 
सेंसरों, िायररगं, विमभन्ि 
नियंत्रणों, इलेक्रॉनिक सककम टों 
के निराकरण की निगरािी 
करिा। 

164. ददए गए िामशगं एि/सी िें 
दोषों को पहचािें और सुधारें। 

165. तोडिे , िायररगं, विमभन्ि 
नियंत्रणों का पता लगािे, 
इलेक्रॉनिक सककम ट की जांच 
करिा। 

166. विमभन्ि प्रकार के िैक्यूि 
क्लीिर िें दोषों को पहचािें 
और सुधारें। 

167. विमभन्ि प्रकार के 
मिक्सर/ग्राइंडर िें विमभन्ि 
भागों के निराकरण, िायररगं, 

विमभन्ि नियंत्रणों का पता 
लगािा, इलेक्रॉनिक सककम ट 
की निगरािी और जांच करिा 
। 

168. विमभन्ि प्रकार के 
मिक्सर/ग्राइंडर का पता 
लगाएं और सुधारें। 

169. विमभन्ि भागों को तोडिा 
और पहचाििा, िायररगं, 

ओिि का विद्युत िायररगं आरेख, 

िाइक्रोिेि उत्पादि प्रणाली-सककम ट, 

वििरण और कायम, त्रबजली आपूनत म 
का कायम। 

धुलाई एि/सी: विमभन्ि प्रकार की 
िशीिें, धुलाई तकिीक, (ब्लॉक 
आरेख) िैिुअल, अधम-स्िचामलत 
और पूरी तरह से स्िचामलत 
िशीिों के दहस्से, िैिुअल, अधम-
स्िचामलत और पूरी तरह स े
स्िचामलत िशीिों के बुनियादी 
कायम मसद्धांत, िोटरों के कािकाज 
का अध्ययि, विमभन्ि टाइिर के 
प्रकार, त्रबजली आपूनत म सककम ट। 

िैक्यूि क्लीिर (ब्लॉक आरेख) 

कायम मसद्धांत, िैक्यूि क्लीिर के 
िुख्य भाग, िशीि की विमभन्ि 
विशेषताओं का अध्ययि, प्रयुक्त 
िोटर का अध्ययि और कायम, 
इलेक्रॉनिक सककम ट, त्रबजली की 
आपूनत म। 

मिक्सर/ग्राइंडर, स्पीड कंरोल 
सककम ट और ऑटो ओिरलोड 
प्रोटेक्टर के विमभन्ि भाग और 
कायम। 

इलेजक्रक आयरि का मसद्धांत, 

स्टीि आयरि के भाग, थिोस्टेट 
ताप नियंत्रण। 

 

आरओ और यूिी प्रकार के जल 
शोधक के कायम मसद्धांत, जल 
शोधक के विमभन्ि घटक, 

आिश्यक उपभोग्य िस्तुएं, सबसे 
अधधक बार होिे िाली खराबी और 
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विमभन्ि नियंत्रणों का पता 
लगािा, स्टीि आयरि िें 
इलेक्रॉनिक सककम ट। 

170. स्टीि आयरि िें दोषों का 
पता लगाएं और सुधारें। 

171. इलेजक्रक राइस कुकर के 
विमभन्ि घटकों का परीक्षण 
करिा, सककम ट को नियंत्रत्रत 
करिा और उसका पता लगाएं 
और अिुरूवपत दोषों को ठीक 
करिा। 

172. जल शोधक के विमभन्ि भागों 
के बीच किेक्शि की 
निगरािी करिा। 

173. सिस्या नििारण िैिुअल का 
पालि करते हुए खराब हो 
चुके उपभोज्य भागों को साफ 
करिा और बदलें 

174. दोषों का अिुकरण और सुधार 
करिा। यूिी प्रकार के जल 
शोधक के मलए उपरोक्त 
अभ्यास दोहराएं । 

175. विसजमि हीटर के विमभन्ि 
दहस्सों, तारों और किके्शिों 
के निराकरण की निगरािी 
और जांच करिा। 

176. कॉइल को बदलिे और 
इन्सुलेशि विफलता की 
सिस्याओं को ठीक करिे का 
प्रदशमि करिा। हीदटगं तत्ि 
से स्केल फॉिेशि को हटा दें। 

177. इंडक्शि कुकटॉप िें खराबी 
की जांच करिा और सुधार 
करिा। 

उिके उपचार की प्रकक्रयाएं, िैिुअल 
के संदभम िें। 

विसजमि हीटर का वप्रमंसपल, 

विसजमि हीटर का दहस्सा, विसजमि 
हीटर िें इन्सुलेशि। 

इंडक्शि कुक टॉप का कायम 
मसद्धांत, िशीि की विमभन्ि 
विशेषताओं का अध्ययि। इंडक्शि 
ट्यूब के प्रकार, इंडक्शि कुकटॉप 
के विमभन्ि घटकों का अध्ययि, 

दोष की पहचाि, इंडक्शि कुकटॉप 
िें हीट मसकंकंग। 
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178. इंडक्शि कुकटॉप िें विमभन्ि 
भागों के निराकरण, िायररगं 
और विमभन्ि नियंत्रणों, 
इलेजक्रकल और 
इलेक्रॉनिक्स सककम ट की जांच 
करिा। 

179. इंडक्शि कुकटॉप िें इंडक्शि 
ट्यूब (कॉइल) को बदलिा। 

प्रैजक्टकल 
45 घंटे 

 

सैद्धांनतक 

18 घंटे 

पीएलसी िॉर्डयूल पर 
विमभन्ि संकेत के 
संचालि को निष्ट्पाददत 
करिा, पीएलसी के 
विमभन्ि क्षेत्र उपकरणों 
को तार दें, मसस्टि को 
कॉजन्फ़गर करिा, उपयुक्त 
कायम करिा, विमभन्ि 
िायिीय िाल्िों का 
उपयोग करके इलेक्रो 
न्यूिेदटक एक्चुएटसम का 
परीक्षण और नियंत्रण 
करिा ।  

पीएलसी 
180. पीएलसी िॉर्डयूल पर 

विमभन्ि संकेतक प्रदमशमत 
करिा और व्याख्या करिा। 

181. विमभन्ि र्डजजटल इिपुट और 
आउटपुट र्डिाइसों को 
संबंधधत िॉर्डयूल िें तार 
देिा। 

182. एिालॉग इिपुट और 
आउटपुट र्डिाइस को 
संबंधधत िॉर्डयूल से तार दें। 

183. पीएलसी हाडमिेयर और 
सॉफ्टिेयर को किेक्ट और 
कॉजन्फ़गर करिा। 

184. सेंसर की जस्थनत को पढिे 
और विमभन्ि आउटपुट को 
नियंत्रत्रत करिे के मलए सरल 
प्रोग्राि विकमसत करिा और 
चलाएं। 

185. सॉफ़्टिेयर का उपयोग करके 
इिपुट और आउटपुट र्डिाइस 
को बाध्य करिा। 

186. पायदाि/िेटिकम  का 
ऑिलाइि संपादि करिा । 

187. डेटा टेबल तैयार करिा और 
िॉनिटर करिा. 

 

नियंत्रण प्रौद्योधगकी का विकास. 

पीएलसी के लाभ 

पीएलसी का िॉर्डयूलर 
आककम टेक्चर, पीएलसी का कायम 
मसद्धांत। 

विमभन्ि िॉर्डयूल और संबोधि 

विमभन्ि िॉर्डयूलों के मलए फ़ील्ड 
उपकरणों की िायररगं, सीपीयू 
और अन्य िॉर्डयूल पर संकेतों 
की व्याख्या 
पीएलसी िॉर्डयूल की विमशष्ट्टता 
पीएलसी का उपयोग करके ररले, 

टाइिर और काउंटर का 
कायामन्ियि 
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इलेक्ट्रॉनिक न्यूमेदटक्ट्स 

188. विमभन्ि िायिीय और 
इलेक्रो िायिीय घटकों का 
प्रदशमि करिा। 

189. एकल अमभिय मसलेंडर का 
नििामण और नियंत्रण। 

190. एक डबल एजक्टंग मसलेंडर का 
नििामण और नियंत्रण करिा। 

191. श्रृंखला/सिािांतर सककम ट का 
उपयोग करके मसगंल/डबल 
एजक्टंग मसलेंडर का नििामण 
और नियंत्रण। 

192. एक मसलेंडर का नििामण और 
द्विददशात्िक नियंत्रण 
निष्ट्पाददत करिा। 

193. नििामण और नियंत्रण, डबल 
एजक्टंग मसलेंडर की 
स्िचामलत िापसी। 

194. दोहरे अमभिय िाले मसलेंडर 
की दोलि गनत का नििामण 
और नियंत्रण करिा। 

195. मसगंल या डबल एजक्टंग 
मसलेंडर का उपयोग करके 
लैधचगं सककम ट का नििामण 
और नियंत्रण करिा। 

196. नििामण और नियंत्रण, एक 
सीिा जस्िच द्िारा शुरू की 
गई स्िचामलत िापसी। 

197. आगे और िापसी स्रोक को 
सिायोजजत करिे के मलए 
एक मसलेंडर को दबाएाँ। 

198. आिश्यकता के अिुसार दबाि 
सिायोजजत करिा। 

िायिीय ऊजाम स्रोत का पररचय 
और संपीर्डत हिा का िाप, 

संपीर्डत हिा का भंडारण और 
संचरण, उद्योगों िें िायिीय का 
अिुप्रयोग। विमभन्ि िायिीय 
और इलेक्रो-िायिीय घटकों के 
प्रतीक। विमभन्ि आपूनत म तत्ि 
जैसे कंप्रेसर, जलाशय, दबाि 
विनियिि िाल्ि, सेिा इकाई 
आदद। 

विमभन्ि इिपुट तत्ि जैसे पुश 
बटि िाल्ि, रोलर लीिर िाल्ि, 

प्रॉजक्समिटी जस्िच, एयर बैररयर 
आदद। 

विमभन्ि िायिीय नियंत्रण तत्ि, 

प्रसंस्करण तत्ि जैसे ददशात्िक 
नियंत्रण िाल्ि, शटल िाल्ि, गैर-

ररटिम िाल्ि, दबाि नियंत्रण 
िाल्ि, टाइिर और सीक्िेंसर 
आदद। 

सोलिॉइड िाल्ि का कायम और 
अिुप्रयोग। 

सीिा जस्िच, िेिोरी िाल्ि, दबाि 
पर निभमर िाल्ि और सिय पर 
निभमर िाल्ि। 
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व्यािहारर
क 25 घंटे 

 

सैद्धांनतक 

08घंटे 

एससीआर का उपयोग 
करके एकल चरण और 3-

चरण नियंत्रत्रत और 
अनियंत्रत्रत रेजक्टफायर को 
इकट्ठा करिा, परीक्षण 
करिा और सिस्या 
नििारण करिा । 

तकिीशियि पावर इलेक्ट्रॉनिक्ट्स 
शसस्टम रेड 

3-फेज रेक्ट्क्ट्टफायर नियबंत्रत एवं 
अनियंबत्रत 

199. तीि चरण िाले अनियंत्रत्रत 
रेजक्टफायर (हाफ िेि और 
त्रब्रज) का नििामण और 
परीक्षण करिा। 

200. एससीआर का उपयोग करके 
एकल चरण आधा नियंत्रत्रत 
रेजक्टफायर का नििामण और 
परीक्षण करिा। 

201. एससीआर का उपयोग करके 
एकल चरण पूणम नियंत्रत्रत 
रेजक्टफायर का नििामण और 
परीक्षण करिा। 

202. दोषपूणम घटकों को प्रदमशमत 
करिा और बदलें। 

203. दोष की जस्थनत िें 3-फेज 
नियंत्रत्रत रेजक्टफायर का 
परीक्षण करिा और दोषों को 
सुधारें। 

204. एससीआर का उपयोग करके 
तीि चरण नियंत्रत्रत 
रेजक्टफायर (हाफ िेि और 
त्रब्रज) का नििामण और 
परीक्षण करिा। 

उच्च धारा िाले रेजक्टफायर। 

अनियंत्रत्रत और नियंत्रत्रत 
रेजक्टफायर िें अंतर बताएं। 

3-फेज अनियंत्रत्रत रेजक्टफायर, 

नियंत्रण और पािर सककम ट और 
उिके अिुप्रयोगों पर चचाम 
करिा। 

3-चरण नियंत्रत्रत रेजक्टफायर, 

नियंत्रण और पािर सककम ट और 
उिके अिुप्रयोगों पर चचाम। 

व्यािहारर
क 25 घंटे 

 

सैद्धांनतक 

10 घंटे 

डीसी िशीि और एकल 
चरण और 3-चरण एसी 
िशीिों की गनत नियंत्रण 
करिा और गनत को 
नियंत्रत्रत करिे के मलए 
एसी और डीसी ड्राइि के 
प्रदशमि की जांच करिा । 

तकिीशियि पावर इलेक्ट्रॉनिक्ट्स 
शसस्टम रेड 

एसी/डीसी मिीिों का ववद्युत 
नियंत्रण 

205. 3 चरण इंडक्शि िोटरों के 
(अधचजनित) टमिमिलों का 
प्रदशमि करिा। 

एसी 3 चरण और एकल चरण 
इंडक्शि िोटसम की बनुियादी 
बातें, तुल्यकामलक गनत, जस्लप, 

रोटर आिवृत्त, टॉकम  - गनत 
विशेषताएाँ, 
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206. एक सेल्फ होल्ड कॉन्टैक्टर 
सककम ट का नििामण करिा 
और 3-चरण इंडक्शि िोटर 
चलाएं। 

207. विमभन्ि प्रकार की िोटरों स े
पररधचत हों और विमभन्ि 
भागों का प्रदशमि करिा। 

208. िोटर का अध्ययि करिा 
और किेक्ट करिा और 
स्टार िें (5 एचपी से िीचे) 

चलाए,ं चरण िोल्टेज, लाइि 
िोल्टेज और करंट िोट 
करिा। अध्ययि करिा और 
िोटर को डेल्टा िें किेक्ट 
करिा और चलाएं और चरण 
धारा लाइि करंट िोट 
करिा। चरण िोल्टेज और 
लाइि िोल्टेज। 

209. स्टाटमर का उपयोग करके 
एक इंडक्शि िोटर को 
किेक्ट करिा और संचामलत 
करिा । 

210. िैिुअल और स्िचामलत 
स्टार-डेल्टा स्टाटमसम का 
उपयोग करके 3-चरण िोटर 
किेक्ट करिा और चलाएं। 

211. इंडक्शि िोटर के घूििे की 
ददशा बदलें। 

212. कॉन्टैक्टर और ररले का 
उपयोग करके तीि चरण 
िाली इंडक्शि िोटरों को 
एक क्रि िें किेक्ट करिा 
और चलाएं। 

इंडक्शि िोटसम के मलए उपयोग 
ककए जािे िाले स्टाटमर, इंडक्शि 
िोटसम की गनत नियंत्रण 

िोटरों के प्रकार: एक दसूरे के 
बीच फायदे और िुकसाि। 

 

डीसी िोटसम- प्रकार, कायम, टॉकम  
गनत विशेषताएाँ, डीसी िोटसम की 
स्टाररगं और डीओआर िें 
बदलाि, 3 प्िाइंट और 4 प्िाइंट 
स्टाटमर, डीसी िोटर की गनत 
नियंत्रण, फील्ड फ्लक्स नियंत्रण 
और आिेचर करंट नियंत्रण। 

ब्रशलेस डीसी िोटसम। 
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213. इंडक्शि िोटर को दोिों 
ददशाओं िें बिािा, चलािा, 
रोकिा और जॉग करिा। 

214. िोटर टेम्पलेट पर सभी 
जािकारी को सिझें। 

215. विमभन्ि प्रकार की डीसी 
िोटरों से पररधचत हों।  

216. 3 पॉइंट स्टाटमर का उपयोग 
करके डीसी शंट िोटर को 
किेक्ट करिा और चलाएं। 

217. डीसी िोटर के घूििे की 
ददशा बदलें। 

218. डीसी िोटर की गनत को 
आिेचर नियंत्रण विधध 
द्िारा नियंत्रत्रत करिा। 

219. फ़ील्ड नियंत्रण विधध द्िारा 
डीसी िोटर की गनत को 
नियंत्रत्रत करिा। 

220. डीसी शंट िोटर (चरण 
नियंत्रण विधध) की गनत 
नियंत्रण के मलए सककम ट का 
नििामण करिा। 

221. डीसी शंट िोटसम की गनत 
नियंत्रण के मलए पीडब्लूएि 
सककम ट का नििामण करिा। 

222. एक रेिर का उपयोग करके 
एससीआर चॉपर का उपयोग 
करके डीसी शंट िोटर की 
गनत को नियंत्रत्रत करिा। 

  एसी ड्राइव 

223. एसी ड्राइि सेट अप और 
उसके किेक्शि का 
अध्ययि करिा। 

 

एसी ड्राइि का ब्लॉक आरेख - 

(आपूनतम के स्रोत - कििटमर / 

रेजक्टफायर - डीसी मलकं - इन्िटमर 
- िोटर लोड) 1 चरण और 3 चरण 
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224. एसी ड्राइि सेटअप िें 
उपयोग ककए गए विमभन्ि 
केबलों और किेक्टरों का 
प्रदशमि करिा। 

225. ड्राइि यूनिट, ऑपरेटर पैिल 
और र्डस्प्ले यूनिट के 
विमभन्ि इिपुट और 
आउटपुट टमिमिलों का 
प्रदशमि करिा। 

226. पीएियू और िाइक्रो-िास्टर 
एसी ड्राइि के विमभन्ि 
टमिमिलों से पररधचत होिा। 

227. प्रदशमि - एक्सेस पैरािीटर 
िग और िाि। 

228. िापदंडों से पररधचत होिा। 

229. विमभन्ि पररचालिों के मलए 
पैरािीटर िाि। 

230. किीशनिगं पैरािीटर िगए ं
और िाि। 

231. एसी ड्राइि की स्थापिा 
(सीिेंस एिएि-420/440 के 
सिाि)। 

232. इससे पररधचत होिा: 
किीशनिगं और त्िररत 

233. किीशनिगं (सीिेंस एिएि-

420/440 के सिाि)। 

234. र्डफ़ॉल्ट िाि/फै़क्टरी सेदटगं 
िाि पर रीसेट करिा। 

235. विमभन्ि नियंत्रण पररचालिों 
के मलए एिएि ड्राइि 
प्रोग्रामिगं/पैरािीटरीकरण। 

236. चालू/बंद, आगे/ररिसम, जॉग 
(आर)/जोग (एल), ब्रेक 
लगािा और गनत नियंत्रण। 

रेजक्टफायर सककम ट। इन्िटमर - 1 

फेज इन्िटमर 3 फेज इन्िटमर 

जस्िधचगं सककम ट (अिुक्रि और 
जस्िधचगं सिय नियंत्रण - 

पीडब्लूएि तकिीक और 

जस्िधचगं र्डिाइस. 

िाइक्रोप्रोसेसर/िाइक्रोकंरोलर) -

िीएफडी (िैररएबल फ्रीक्िेंसी 
ड्राइि) 

िीिीिीएफ नियंत्रण - (3 चरण 
प्रेरण 

िोटर) गनत नियंत्रण। 

पीआईडी नियंत्रक का पररचय. 

एसी ड्राइि/सीिेंस िाइक्रो िास्टर 
ड्राइि की स्थापिा - एिएि-

420/440 

किीशनिगं/शीघ्र 

एिएि-420/440 की किीशनिगं 

िाइक्रो-िास्टर ड्राइि- 

प्रोग्रामिगं (पैरािीटरीकरण) 
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प्रैजक्टकल 
12 घंटे 

 

सैद्धांनतक 

05घंटे 

सिो िोटसम की गनत 
नियंत्रण करिा और 
उपयुक्त फं़क्शि का 
चयि करके विमभन्ि 
औद्योधगक प्रकक्रया 
सककम ट का परीक्षण करिा 
। 

सवो मोटर 

237. IC 555 का उपयोग करके 
सिो िोटर को नियंत्रत्रत 
करिे के मलए एक सरल 
सककम ट का नििामण करिा । 

238. सिो िोटर को ड्राइि से 
किेक्ट करिा और उसके 
िापदंडों को नियंत्रत्रत करिा। 

239. विमभन्ि िापदंडों की 
निगरािी और नियंत्रण के 
मलए सिो िोटर को कंप्यूटर 
से किेक्ट करिा। 

240. सिो िोटर का पैरािीटर 
प्रोग्रामिगं। 

241. िेग और टॉकम  को नियंत्रत्रत 
करिे के मलए विमभन्ि 
नियंत्रण विधधयााँ। 

 

सिो तंत्र, सिो िोटर मसद्धांत , 

िोटर और सिो िोटर के बीच 
अंतर। सिो िोटर, एसी और डीसी 
के प्रकार - ब्रशलेस सिो िोटर 
और स्थायी चंुबक सिो िोटर 
नििामण और अिुप्रयोग। सिो 
िोटर के मलए नियंत्रण विधध. 

सिो ड्राइि का अध्ययि. 

इंजीनियररगं ड्राइंग: 40 घटें 

व्यािसानय
क ज्ञाि 
ईडी- 40 

घंटे 

कायमक्षेत्र िें विमभन्ि 
अिुप्रयोगों के मलए 
इंजीनियररगं ड्राइंग को 
पढें और लागू करिा। 

वतृ्त, स्पिडरेखा और दीघडवतृ्त: दी गई ितृ्त-रेखाओं पर स्पशमरेखा बिािे 
के मलए व्यािहाररक अिुप्रयोग प्रकक्रया - लूप पैटिम - स्पशमरेखा ितृ्त - 

बाहरी स्पशमरेखा - आंतररक स्पशमरेखा दीघमितृ्त 

परवलनयक वक्र, अनतपरवलय: इन्िॉल्ि - गुण और उिका अिुप्रयोग। 
परिलनयक िक्र-अनतपरिलनयक िक्र-घुलिशील िक्र के नििामण की 
प्रकक्रया। एवपसाइक्लोइर्डस, हाइपोसाइक्लोइर्डस, इििॉल्यूट्स, स्पाइरल 
और आककम मिडीज स्पाइरल 

घटकों के दहस्सों की तकिीकी ड्राइंग/स्केधचगं: िस्तु के दृश्य तकिीकी 
स्केधचगं का िहत्ि-स्केच के प्रकार-आइसोिेदरक ड्राइंग स्केधचगं-

ओजब्लक ड्राइंग स्केधचगं। 

अिुमाि: अिुिािों का मसद्धांत (विस्ततृ सैद्धांनतक निदेश), संदभम 
वििाि, ऑथोग्राकफ़क अिुिाि अिधारणा पहला कोण और तीसरा 
कोण, त्रबदंओुं का अिुिाि, रेखाओं का अिुिाि-सही लंबाई और झुकाि 
का निधामरण। सितल का प्रक्षेपण, िास्तविक आकार का निधामरण। 
लुप्त सतहों और दृश्यों पर अभ्यास। ऑथोग्राकफ़क धचत्रण या विचारों 
की व्याख्या। ठोस पदाथों के प्रथि कोण प्रक्षेपण का पररचय। 
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आइसोमेदरक दृश्य : आइसोिेदरक अिुिािों के िूल मसद्धांत 
(सैद्धांनतक अिुिाि) 2 से 3 ददए गए ऑथोग्राकफ़क दृश्य आइसोिेदरक 
दृश्य। कायमशाला िें तैयार फिीचर िस्तुओं जैसे टेबल, स्टूल और 
ककसी भी कायम की सरल कायमशील ड्राइंग तैयार करिा। 

फास्टिर: स्कू्र थे्रड के तत्िों के स्केच, स्टड के स्केच, कैप स्कू्र िशीि 
स्कू्र, सेट स्कू्र, लॉककंग र्डिाइस, बोल्ट, हेक्सागोिल और स्क्िायर िट 
और िट बोल्ट और िॉशर असेंबली। सादे जस्प्रंग लॉक, दांतेदार लॉक, 

िाशर, कैप िट, चेक िट, स्लॉटेड िट, कैसल िट, सॉि िट, विगं िट, 

आई ब्लॉट, टी बोल्ट और फाउंडेशि बोल्ट के रेखाधचत्र। विमभन्ि 
प्रकार के कीलक मसरों के रेखाधचत्र (स्िैप-पैि-शकं्िाकार-काउंटरसंक) 

चात्रबयों के रेखाधचत्र (धाँसे, सपाट, काठी, धगब मसर, िुड्रफ) छेद और 
शाफ्ट असेंबली के रेखाधचत्र। 

इलेजक्रकल, इलेक्रॉनिक्स और संबंधधत व्यिसायों के धचनि और 
प्रतीक 

इलेजक्रकल और इलेक्रॉनिक्स या व्यापार से संबंधधत िायररगं 
आरेख/लेआउट आरेख 

इलेजक्रकल, इलेक्रॉनिक्स/व्यापार संबंधी सककम ट आरेख 

संबंधधत रेडों के उपकरणों/उपकरणों का ब्लॉक आरेख 

इलेजक्रकल/इलेक्रॉनिक्स/कंप्यूटर या आईटी से संबंधधत ड्राइंग आदद, 

आईएसओ िािकों पर ब्लू वप्रटं पढिे का अभ्यास। 

कायडिाला गणिा एवं ववज्ञाि: 40 घंटे 

पेशेिर 
ज्ञाि 

डब्ल्यूसीए
स- 40 घंटे 

 
 

व्यािहाररक संचालि 
करिे के मलए बुनियादी 
गखणतीय अिधारणा और 
मसद्धांतों का प्रदशमि 
करिा। अध्ययि के क्षेत्र 
िें बुनियादी विज्ञाि को 
सिझें और सिझाएं। 

 
 

कायडिाला गणिा: 
शभन्ि: मभन्ि की अिधारणा, िगएाँ, चर, अचर, 

अिुपात एवं समािुपात :- व्यापार संबंधी सिस्याएाँ 
प्रनतित: पररभाषा, प्रनतशत को दशिलि और मभन्ि िें बदलिा और 
इसके विपरीत। व्यापार से संबंधधत व्यािहाररक सिस्याएाँ। 

उत्पाद का अिुिाि और लागत. 

बीजगणणत: गुणि और गुणिखंडि के मलए िौमलक बीजगखणतीय 
सूत्र। बीजगखणतीय सिीकरण, सरल एिं यगुपत सिीकरण, द्विघात 
सिीकरण और उिके अिुप्रयोग। 

क्षेत्रशमनत 2डी: बुनियादी ज्यामितीय पररभाषाओं, बुनियादी ज्यामितीय 
प्रिेयों पर अिधारणा। क्षेत्रफलों, त्रत्रभुजों, चतुभुमजों, बहुभुजों, ितृ्त, 
त्रत्रज्यखंड आदद के पररिापों का निधामरण। 
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क्षेत्रशमनत 3डी: आयति , घि के सतह क्षेत्र, घिाकार शसलेंडर, खोखले 
मसलेंडर, गोलाकार वप्रज्ि, वपरामिड शंकु क्षेत्र, नछन्िक आदद का 
निधामरण। 

द्रव्यिाि, भार, आयति, घित्ि, श्यािता, विमशष्ट्ट गरुुत्ि और संबंधधत 
सिस्याएं। 

बत्रकोणशमनत: कोणों की अिधारणा, र्डग्री, ग्रेड और रेर्डयि िें कोणों 
की िाप और उिका रूपांतरण। त्रत्रकोणमितीय अिुपात और उिके 
संबंध. 

कुछ िािक कोणों के अिुपात की सिीक्षा (0, 30,45,60,90 र्डग्री), 
ऊाँ चाई और दरूरयााँ, साधारण सिस्याएाँ। 

ग्राफ: िूल अिधारणा, िहत्ि। 

सरल रेखीय सिीकरण के ग्राफ़ का आलेखि। 

ओि के नियि, श्रृंखला-सिािांतर संयोजि पर संबधंधत सिस्याएं। 

सांक्ट्ययकी: बारंबारता सारणी, सािान्य वितरण, कें द्रीय प्रिवृत्त का िाप 
- िाध्य, िाजध्यका और िोड। 

संभाव्यता की अिधारणा. 
पाई चाटम, बार चाटम, लाइि आरेख, दहस्टोग्राि और आिवृत्त बहुभुज जैसे 
चाटम। 

 

कायडिाला ववज्ञाि: 

इकाइयााँ और आयाम: 

इकाइयों की त्रब्रदटश और िीदरक प्रणाली के बीच रूपांतरण। एसआई 
प्रणाली िें िौमलक और व्युत्पन्ि इकाइयााँ, 
भौनतक िात्राओं के आयाि (एिएलटी)-िौमलक एिं व्युत्पन्ि। 

अशभयांबत्रकी सामधग्रयााँ: 
लौह धातुओं, अलौह धातुओं, मिश्र धातुओं आदद के िगीकरण गुण 
और उपयोग। लकडी, प्लाजस्टक, रबर, मसरेमिक औद्योधगक धचपकिे 
िाले गैर-धातुओं के गुण और उपयोग। 

गमी और तापमाि: 

अिधारणाएाँ, अंतर, ऊष्ट्िा के प्रभाि, विमभन्ि इकाइयााँ, संबंध, विमशष्ट्ट 
ऊष्ट्िा, तापीय क्षिता, गुप्त ऊष्ट्िा, जल सितुल्य, ऊष्ट्िा का यांत्रत्रक 
सितुल्य। 

विमभन्ि तापिाि िापिे के पैिािे और उिके संबंध। ऊष्ट्िा, चालि, 

संिहि और विककरण का स्थािांतरण। 

तापीय विस्तार संबंधी गणिाएाँ। 
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बल और गनत : 

न्यूटि के गनत, विस्थापि, िेग, त्िरण, िंदता, आराि और गनत के 
नियि जैसे रैखखक, कोणीय। 

बल - इकाइयााँ, बलों की संरचिा और संकल्प के मलए विमभन्ि कािूि। 

गुरुत्िाकषमण के कें द्र और सितल िें बलों के संतुलि पर अिधारणा। 

जडत्ि आघूणम और बलाघणूम की अिधारणा. 
कायड, िक्ट्क्ट्त एवं ऊजाड : 

पररभाषाएाँ, इकाइयााँ, गणिा और अिुप्रयोग। 

एचपी, आईएचपी, बीएचपी और एफएचपी की अिधारणा - यांत्रत्रक 
दक्षता के साथ संबंधधत गणिा। 

शजक्त की एसआई इकाई और उिके संबंध। 

टकराव: 

घषमण की अिधारणा, घषमण के नियि, घषमण को सीमित करिा, घषमण 
का गुणांक और घषमण का कोण। उदाहरण के साथ रोमलगं घषमण और 
स्लाइर्डगं घषमण। 

झुकी हुई सतहों पर घषमण 

तिाव तिाव: 

तिाि, तिाि, लोच के िापांक की अिधारणाएाँ। तिाि- तिाि िक्र. हुक 
का नियि, लोच के विमभन्ि िॉर्डयूल जैसे यंग िापांक, कठोरता 
िापांक, थोक िापांक और उिके संबंध। वपजोि अिुपात। 

सािारण मिीि: 

यांत्रत्रक लाभ की अिधारणा, िेग अिुपात, दक्षता और उिके संबंध। 
इिक्लाइंड प्लेि, लीिर, स्कू्र जैक, व्हील और एक्सल, र्डफरेंमशयल व्हील 
और एक्सल, ििम और ििम व्हील, रैक और वपनियि के कायम मसद्धांत। 
धगयर रेि। 

बबजली: 
ईएिएफ, करंट, प्रनतरोध, संभावित अंतर आदद जैसी बुनियादी 
पररभाषाएाँ। त्रबजली के उपयोग। एसी और डीसी के बीच अंतर. सुरक्षा 
उपकरण। कंडक्टर और अधमचालक और प्रनतरोधक के बीच अंतर, 

कंडक्टर, अधमचालक और प्रनतरोधक के मलए उपयोग की जािे िाली 
सािग्री। 

ओि कािूि। प्रनतरोधों का श्रृंखला, सिािांतर और श्रृंखला-सिािांतर 
संयोजि। 

संबंधधत सिस्याओं के साथ विद्युत कायम, शजक्त और ऊजाम की 
अिधारणा, पररभाषाएाँ और इकाइयााँ। 
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द्रव यांबत्रकी: 
द्रि के गुण (घित्ि, श्यािता, विमशष्ट्ट भार, विमशष्ट्ट आयति, विमशष्ट्ट 
गुरुत्ि) उिकी इकाइयों के साथ। 

िायुिंडलीय दबाि, गेज दबाि, निरपेक्ष दबाि, नििामत और विभेदक 
दबाि की अिधारणा। 
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कोर क्ट्स्कलस पाठ्यक्रम 

 

1. प्रमशक्षण िेथेडोलॉजी (सभी रेडों के मलए) (270 घंटे + 180 घंटे) 
 मशक्षण पररणाि, िूल्यांकि िािदंड, पाठ्यक्रि और उपयुमक्त कोर 
कौशल विषयों के उपकरणो की सूची जो कक रेडों के एक सिूह के मलए सिाि है, िह 
www.bharatskills.gov.in पर अलग से प्रदाि ककया गया है | 

  

http://www.bharatskills.gov.in/
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शिक्षण  पररणाम मूलयांकि मािदंड 

रेड  प्रौद्योधगकी (टीटी) 
1. गुणित्ता प्रबंधि उपकरण- 

5एस, 7क्यूसी आदद के बारे िें 
बताएं और सुरक्षा प्रथाओं का 
अिुपालि सुनिजश्चत करिा 
और हाथ के औजारों, विशेष 
उपकरणों की हैंडमलगं और 
उिके रखरखाि को सुनिजश्चत 
करिा । 

(एिओएस: ईएलई/एि9493 ) 

कायमस्थल िें 5s और 7QC तकिीकों की व्याख्या करिा। 

कायमस्थल पर काि करते सिय बरती जािे िाली सािधानियों को 
पहचािें। 

हाथ उपकरण, विशेष उपकरण, उपकरण और िशीिरी की हैंडमलगं 
और रखरखाि की जााँच करिा। 

हाथ उपकरण, विशेष उपकरण, उपकरण और िशीिरी को संभालत े
सिय सुरक्षा सािधानियों का अिुपालि सुनिजश्चत करिा। 

कायमशाला िें उपकरणों के नििारक रखरखाि की जााँच करिा। 

 

2. विमभन्ि एिालॉग और र्डजजटल 
सककम ट को इकट्ठा करिा, 
परीक्षण करिा और सिस्या 
नििारण करिा; इलेक्रॉनिक 
मसम्युलेटर सॉफ़्टिेयर का 
उपयोग करके सककम ट का 
अिुकरण और विश्लेषण करिा 
। 

(एिओएस: ईएलई/एि9499 ) 

तैयार एिालॉग और र्डजजटल सककम ट का अिुकरण और परीक्षण 
करिा। 

तैयार सककम ट को लेआउट आरेख िें पररिनतमत करिा। 

मसिुलेशि सॉफ़्टिेयर िें प्रदाि ककए गए विमभन्ि सिस्या 
नििारण और दोष ढंूढिे िाले संसाधिों का अन्िेषण करिा 
सुरक्षा के साथ र्डजजटल रेिर ककट के अभ्यास का िणमि करिा। 

र्डजजटल आईसी परीक्षक का उपयोग करके विमभन्ि र्डजजटल 
आईसी/परीक्षण आईसी का प्रदशमि करिा और सत्य तामलका को 
सत्यावपत करिा। 

NOR और NAND गेटों का उपयोग करके सभी गेटों की सत्यता 
तामलका बिाएं और सत्यावपत करिा। 

एक योजक सह घटाि सककम ट का नििामण करिा और सत्य तामलका 
को सत्यावपत करिा। 

एक र्डकोडर/एिकोडर/िल्टीप्लेक्सर/डी-िल्टीप्लेक्सर सककम ट का 
नििामण करिा और सत्य तामलका को सत्यावपत करिा। 

एक िल्टीप्लेक्सर और डी-िल्टीप्लेक्सर का नििामण करिा और 
सत्य तामलका को सत्यावपत करिा। 

विमभन्ि जफ्लप फ्लॉप, काउंटर और मशफ्ट रजजस्टर सककम ट की 
सत्यता तामलका का नििामण और सत्यापि करिा। 

7. मूलयांकि मािदण्ड 
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िािक प्रकक्रया का अिुपालि ि करते हुए कायम की योजिा बिाएं। 

मसम्युलेटर सॉफ्टिेयर का उपयोग करके सरल एिालॉग और 
र्डजजटल इलेक्रॉनिक सककम ट तैयार करिा। 

 

3. विमभन्ि घरेल/ूऔद्योधगक 
प्रोग्राि योग्य प्रणामलयों के 
विमभन्ि घटकों का परीक्षण, 

सेिा और सिस्या नििारण । 
(एिओएस: पीएसएस/एि9414) 

िाइक्रो नियंत्रक के िैिुअल के अिुसार प्रकक्रया का निष्ट्पादि 
सुनिजश्चत करिा। 

ददए गए िाइक्रोकंरोलर ककट पर विमभन्ि आईसी और उिके कायों 
का चयि करिा। 

RAM और ROM की पता सीिा जांचें। 

रैि िें डेटा निष्ट्पाददत करिा और इसकी अजस्थरता का निरीक्षण 
करिा। 

नियंत्रक के पोटम वपि को धचत्रत्रत करिा और इिपुट और आउटपुट 
ऑपरेशि के मलए पोटम को कॉजन्फ़गर करिा। 

सरल प्रोग्रािों को दजम करिा प्रदमशमत करिा, पररणािों पर अिल 
करिा और उिकी निगरािी करिा। 

एक प्रोग्राि तैयार करिा/कोड संकमलत करिा/पीआईसी विकास 
की ऑि-धचप फ्लैश िेिोरी पर कोड डपं करिा। 

ककसी अन्य पोटम वपि से जुडे एएिआई/पी जस्िच का उपयोग 
करके पोटम वपि से जुडे एलईडी को नियंत्रत्रत करिा। 

पोटम वपि से जुडे एलईडी के मलए 500 एिएस की देरी से निष्ट्पादि 
सुनिजश्चत करिा। 

पररितमिीय ऑर्डयो मसग्िल उत्पन्ि करिे के मलए पोटम वपि का 
उपयोग करके सायरि सक्षि करिा। 

ऑि बोडम USART का उपयोग करके धारािादहक संचार करिे के 
मलए एक प्रोग्राि विकमसत और निष्ट्पाददत करिा। 

 

4. विमभन्ि सेंसरों के संचालि को 
निष्ट्पाददत करिा, IoT अिपु्रयोगों 
के विमभन्ि रांसर्डयूसरों की 
पहचाि करिा, तार लगाए ंऔर 
उिका परीक्षण करिा।  

(एिओएस: ईएलई/एि9501) 

 

कायम के मलए उपकरण, सािग्री का निधामरण और चयि करिा और इसे 
सिय पर उपयोग के मलए उपलब्ध कराएं। 

सुरक्षा िािदंडों के अिुपालि िें कायम की योजिा बिाए।ं 

संभावित सिाधाि प्रदमशमत करिा और टीि के भीतर कायम पर सहिनत 

व्यक्त करिा। 

आरटीडी, तापिाि आईसी, थिोकपल, निकटता जस्िच (प्रेरक, 

कैपेमसदटि और फोटो इलेजक्रक), लोड सेल, स्रेि गेज जैस ेप्रकक्रया 
उद्योगों िें उपयोग ककए जािे िाले सेंसर की पहचाि करिा। उिकी 
उपजस्थनत से LVDT। 
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थिोकपल का उपयोग करके जलती हुई आग का तापिाि िापें और डेटा 
चाटम के संदभम िें रीर्डगं ररकॉडम करिा। 

आरटीडी का उपयोग करके जलाई गई आग का तापिाि िापें और डेटा 
चाटम के संदभम िें रीर्डगं ररकॉडम करिा। 

एलिीडीटी के डीसी िोल्टेज को िापें। 

कैपेमसदटि, इंडजक्टि और फोटोइलेजक्रक प्रॉजक्समिटी सेंसर का उपयोग 

करके विमभन्ि उद्देश्यों का पता लगाए।ं 

 

5. दोषों का पता लगाएं और 
एसएिपीएस, यूपीएस और 
इन्िटमर का सिस्या नििारण 
करिा । (एिओएस: 

पीएसएस/एि9423) 

कायम को उधचत देखभाल और सुरक्षा के साथ करिे के मलए औजारों 
और उपकरणों की जााँच करिा। 

ददए गए स्टेबलाइजर को हटा दें और प्रिुख अिुभाग/आईसी 
घटकों को ढंूढें। 

ददए गए एसएिपीएस के विमभन्ि इिपुट और आउटपुट 
सॉकेट/किेक्टर का िूल्यांकि करिा। 

एसएिपीएस के प्रिुख अिुभागों/आईसी/घटकों का परीक्षण करिा। 

दोषपूणम घटकों का निरीक्षण करिा और विमभन्ि िोल्टेज के मलए 
आईसी आधाररत डीसी-डीसी कििटमर का नििामण और परीक्षण 
करिा। 

यूपीएस के फं्रट पैिल नियंत्रण और संकेतकों की जांच और 
सत्यापि करिा। 

बैटरी किेक्ट करिा और यूपीएस पर लोड करिा और बैटरी िोड 
पर परीक्षण करिा। 

यूपीएस का शीषम किर खोलें और इन्िटमर के अलािा आइसोलेटर 
रांसफािमर/यूपीएस रांसफािमर/अनतररक्त सककम ट का निरीक्षण 
करिा। 

यूपीएस िें सककम ट बोडम की जांच और सत्यापि करिा और विमभन्ि 
परीक्षण त्रबदंओुं पर िोल्टेज की निगरािी करिा। 

खराबी की जस्थनत िें यूपीएस का परीक्षण करिा और खराबी को 
सुधारें। 

 

6. IoT आककम टेक्चर के साथ 
विमभन्ि IoT अिुप्रयोगों की 
पहचाि करिा । (एिओएस: 

ईएलई/एि9502) 

स्िाटम मसटी िें विमभन्ि IoT अिुप्रयोगों की पहचाि करिा। स्िाटम स्रीट 

लाइट और स्िाटम जल एि ंअपमशष्ट्ट प्रबंधि। 

विमभन्ि IoT तकिीमशयि (स्िाटम मसटी) (IoT) अिुप्रयोगों के कायों और 

उिके विमशष्ट्ट लाभों को पहचािें। 
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IOT सक्षि मसस्टि/एजप्लकेशि के विमभन्ि कायामत्िक त्रबजल्डगं ब्लॉक्स 

को पहचािें और उिका अन्िेषण करिा। 

IOT आककम टेक्चर के अिुसार IOT सक्षि मसस्टि/एजप्लकेशि िें मसग्िल 

प्रिाह का पता लगाएं। 

 

7. विमभन्ि एसएिडी असतत 
घटकों और आईसी पैकेजों का 
उधचत देखभाल के साथ परीक्षण 
करिा और एसएिडी सोल्डररगं 
और डी-सोल्डररगं से दोषों की 
जांच के बाद पीसीबी पर दोबारा 
काि करिा । 

(एिओएस: ईएलई/एि9503 ) 

 
 

विमभन्ि आईसी पैकेजों के मलए विमभन्ि कक्रजम्पंग टूल का प्रदशमि 
करिा। 

विमभन्ि प्रकार की सोल्डररगं गि की जााँच करिा और अिुप्रयोग 
के मलए उपयुक्त दटप चुिें। 

सोल्डर/फ्लक्स/पंप/विक का उपयोग करके जीपीसीबी पर विमभन्ि 
सकक्रय/निजष्ट्क्रय घटकों/आईसी बेस की सोल्डररगं/डी-सोल्डररगं का 
परीक्षण करिा। 

सुरक्षा िािदंडों का पालि करते हुए विमभन्ि पैकेजों के विमभन्ि 
आईसी को सोल्डर और डी-सोल्डर करिे के मलए एसएिडी 
सोल्डररगं स्टेशि पर आिश्यक सेदटगं करिा। 

एसएिडी घटकों की जांच करिा, पीसीबी पर एसएिडी घटकों को 
डी-सोल्डर/सोल्डर करिा। 

ठंड की निरंतरता की जांच करिा, िुदद्रत िायडम असेंबली पर 
ढीले/सूखे सोल्डर और टूटे हुए रैक की पहचाि करिा और दोषों 
को ठीक करिा। 

िािक सुरक्षा प्रकक्रयाओं के अिुपालि िें कायम की योजिा बिाएं। 
पीसीबी पुिकामयम िें उपयोग ककए जािे िाले विमभन्ि उपकरणों 
और सहायक उपकरणों का प्रदशमि करिा। 

टांका लगािे िाले जोडों पर दोष प्रदमशमत करिे के मलए एक पीसीबी 
का नििामण करिा। 

दोषपूणम टांका लगािे िाले जोडों की िरम्ित करिा। 

 

8. विमभन्ि सककम टों िें एलसीडी, 
एलईडी, डीपीएि पैिलों का 
परीक्षण और इंटरफे़स और 
प्रदशमि का िूल्यांकि; एलईडी 
लाइटों और स्टैक के विमभन्ि 
भागों की जााँच करिा और 
सिस्या नििारण करिा । 

(एिओएस: ईएलई/एि9504 ) 

एलसीडी/एलईडी र्डस्प्ले िॉर्डयूल और उसके र्डकोडर/ड्राइिर 
आईसी की जांच करिा और दो लाइि एलसीडी/एलईडी पर एक 
शब्द प्रदमशमत करिा। 

ककसी अिरोधक के िाध्यि से बहिे िाली धारा को िापें और उस े
प्रदमशमत करिा। 

सेंसर के िाध्यि से प्रिादहत होिे िाली धारा को िापें और इस े
एलसीडी/एलईडी िॉर्डयूल (डीपीएि) पर प्रदमशमत करिा। 

िैिुअल के अिुसार िापिे की प्रकक्रया का प्रदशमि करिा। 



  
 

41 

इलेक्ट्रॉनिक्ट्स मैकेनिक- सी आई टी एस 

 व्यिजस्थत सिस्या नििारण का संचालि करिा. 
एलईडी लाइट को हटा दें, एलईडी स्टैक, सुरक्षा सककम ट, रेगुलेटर के 
किेक्शि की पहचाि करिा। 

एलईडी स्टैक पर िोल्टेज िापें। 

एलईडी लाइटों के रेजक्टफायर/नियंत्रक भाग की जााँच करिा। 

ददए गए एलईडी लाइट मसस्टि की विमभन्ि उप-असेंबली का 
परीक्षण करिा। 

उपरोक्त कायम करते सिय सुरक्षा नियिों का पालि करिा। 

 

9. एक सौर पैिल स्थावपत करिा, 
परीक्षण निष्ट्पाददत करिा और 
पैिल को इन्िटमर से जोडकर 
प्रदशमि का िूल्यांकि करिा । 

(एिओएस: ईएलई/एि9505 ) 

उपयुक्त उपकरण और उपकरण का चयि करिा. 
छत पर सौर पैिल स्थावपत करिा। 

सौर पैिल को सौर नियंत्रक से तार दें। 

सौर नियंत्रक को बैटरी भंडारण स्टेशि से तार दें। 

स्टोरेज बैटररयों को पािर इन्िटमर से किेक्ट करिा। 

विद्युत इन्िटमर को विद्युत सेिा पैिल से तार दें। 

सौर पैिल को इन्िटमर से किेक्ट करिा और परीक्षण करिा और 
लोड चलाएं। 

सोलर इन्िटमर की स्थापिा. 
टीि के साथ इंस्टालेशि का प्रदशमि करिा। 

 

10. फाइबर ऑजप्टक सेटअप की 
योजिा बिाएं और तैयार करिा 
तथा रांसमिशि और ररसेप्शि 
निष्ट्पाददत करिा । 

(एिओएस: ईएलई/एि9409) 

 

कायम को सुरक्षक्षत रूप स ेपूरा करिे के मलए उपयुक्त उपकरणों 
की योजिा बिाएं और उिका नििामण करिा। 

ददए गए फाइबर ऑजप्टक रेिर ककट पर संसाधिों और उिकी 
आिश्यकता को पहचािें। 

एिालॉग और र्डजजटल डेटा संचाररत और प्राप्त करिे के मलए 
ऑजप्टकल फाइबर सेटअप बिाएं। 

ऑर्डयो मसग्िल और िॉयस मलकं का उपयोग करके ओएफसी 
रेिर ककट का उपयोग करके एफएि िॉर्डयूलेशि और 
र्डिोर्डयूलेशि प्रदमशमत करिा और लागू करिा। 

ऑर्डयो मसग्िल और िॉयस मलकं का उपयोग करके ओएफसी 
रेिर ककट का उपयोग करके पीडब्लूएि िॉर्डयूलेशि और 
र्डिोर्डयूलेशि का प्रदशमि करिा। 

ऑर्डयो मसग्िल और िॉयस मलकं का उपयोग करके ओएफसी 
रेिर ककट का उपयोग करके पीपीएि िॉर्डयूलेशि और 
र्डिोर्डयूलेशि का प्रदशमि करिा। 
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11. विमभन्ि भागों को इकट्ठा 
करिा और विमभन्ि नियंत्रणों 
को संचामलत करिा, 
एलसीडी/एलईडी/स्िाटम टीिी 
और उसके ररिोट के िॉर्डयूल 
का सिस्या नििारण करिा 
और बदलें। (एिओएस: 

ईएलई/एि9506 ) 

ऑडमर से संबंधधत टूल और उपकरणों का सिय पर पता लगािा 
और चयि करिा। 

एलसीडी/एलईडी/स्िाटमटीिी पर विमभन्ि नियंत्रण प्रदमशमत और 
संचामलत करिा। 

डेस्कटॉप कंप्यूटर से इंटरफे़स करिे के मलए उपयुक्त केबल का 
उपयोग करके उधचत भागों का चयि करिा, आिश्यक सिायोजि 
करिा और संचामलत करिा। 

टीिी को िष्ट्ट करिा सुनिजश्चत करिा और सभी प्रिुख कायामत्िक 
िॉर्डयूल का प्रदशमि करिा, त्रबजली की आपूनत म, निकास पंखे आदद 
का परीक्षण करिा। 

उपरोक्त कायम करते सिय सुरक्षा नियिों का पालि करिा। 

 

12. साइट का उधचत चयि करके 
डीटीएच प्रणाली की स्थापिा की 
जांच करिा, विमभन्ि भागों को 
जोडें और विमभन्ि नियंत्रणों को 
संचामलत करिा। 

(एिओएस: ईएलई/एि9507 )  

डीटीएच स्थापिा प्रकक्रया और केबमलगं प्रकक्रया िें उपयोग ककए 
जािे िाले विमभन्ि उपकरणों और उपकरणों की कायमस्थल पर 
योजिा बिाएं और सेटअप करिा और उपकरणों का उपयोग करत े
सिय उधचत सािधािी बरतें। 

डीटीएच प्रणाली के सतह क्षेत्र की निगरािी करिा, तकिीकी 
आिश्यकताओं के अिुसार साइट का चयि करिा और एसएटी 
िीटर का उपयोग करके अजीिुथ और ऊंचाई कोणों के मलए रैक 
करिा। उपयुक्त पोटम और केबल का चयि करके एसटीबी से 
किेक्शि स्थावपत करिा। 

डीटीएच प्रणाली िें दोषों की जांच करिा और सुधार करिा। 

दस्तािेज सािग्री, स्पेयर पाट्मस, कायम सिय और तकिीकी जााँच। 

स्ियं के कायम की निगरािी, िूल्यांकि और जांच करिा। 

 

13. सेल फोि से लेकर पीसी तक 
के विमभन्ि दहस्सों और 
इंटरफेस की निगरािी और जांच 
करिा; अिुिाि लगाएं और 
सिस्या नििारण करिा. 
(एिओएस: ईएलई/एि9508 ) 

सेल फोि के िैिुअल के अिुसार िरम्ित प्रकक्रया को सिझें और 
व्याख्या करिा और कायम करिे के मलए उपयुक्त उपकरण और 
उपकरणों का चयि करिा। 

सककम ट आरेख के अिुसार उपयोग ककए गए घटकों की िरम्ित 
और संयोजि की योजिा बिाएं। 

विमभन्ि प्रकार के स्िाटम फ़ोिों को तोडें, भागों की पहचाि करिा 
और उन्हें जोडें। 

सेल फोि/स्िाटम फोि को पीसी से इंटरफेस करिा और डेटा रांसफर 
करिा और इंटरिेट ब्राउज करिा। 
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सेल फोि/स्िाटम फोि के विमभन्ि ब्रांडों (कि से कि 3) को फ्लैश 
करिा और ओएस को अपग्रेड करिा। 

िायरस के मलए सेल फोि/स्िाटम फोि को फॉिेट करिा (िोबाइल 
ररपेयर शॉप/सविमस सेंटर से संपकम  करिा)। 

दोषपूणम भागों को पहचािें और सुधारें। 

 

14. िेटिकम  किेक्शि सेट और 
परीक्षण करिा, एसडी काडम 
इंटरैक्शि, विमभन्ि प्लेटफािों 
पर िोबाइल ऐप सेदटगं्स की 
जांच करिा। (एिओएस: 

ईएलई/एि9513 ) 

िेटिकम  किेक्शि/एसडी काडम इंटरैक्शि स्थावपत और परीक्षण 
करिा 
ब्लूटूथ परीक्षण का प्रदशमि करिा. 
िोबाइल ऐप सेदटगं परीक्षण करिा 

 

15. विमभन्ि स्िाटम फ़ोिों को 
असेंबल और अलग करिा; 
विमभन्ि प्रकार के आईसी का 
प्रदशमि करिा और विमभन्ि 
ऐप्स, ओएस इंस्टॉलेशि, ररबूट 
प्रकक्रया, पासिडम नििामण और 
स्िाटम फोि िें दोष पहचाि िें 
बुनियादी संपादि करिा; 
दोषपूणम घटकों को बदलें और 
परीक्षण करिा ।  

(एिओएस: ईएलई/एि9509 ) 

विडंोज/एंड्रॉइड िोबाइल मसस्टि िें उपयोग ककए जािे िाले 
एजप्लकेशि की पहचाि करिा। 

ऐप्स का उपयोग करके ररगंटोि/मसगं टोि बिािे/िीर्डयो जक्लप 
संपाददत करिे/बेमसक फोटो संपादि की प्रकक्रया का प्रदशमि करिा। 

ब्लूटूथ/डेटा केबल/ओटीजी/काडम रीडर की हॉटस्पॉट/फ़ाइल 
साझाकरण प्रकक्रया के िाध्यि से बैंककंग/शेयररगं इंटरिेट के 
िाध्यि से डाउिलोड करिे की प्रकक्रया/पंजीकरण प्रकक्रया का 
प्रदशमि करिा। 

विमभन्ि उपकरणों के िाध्यि से स्िाटमफोि को 
असेंबल/र्डसअसेंबल करिा। 

विमभन्ि प्रकार के आईसी की पहचाि करिा और उन्हें ब्लोअर 
िशीि से बदलें। 

पासिडम कै्रक करिे की प्रकक्रया लागू करिा. 
ददए गए स्िाटमफ़ोि हैंडसेट िें विमभन्ि ऑपरेदटगं मसस्टि (OS) 

स्थावपत करिा। 

रीबूट प्रकक्रया प्रदमशमत करिा। 

िािक सुरक्षा िािदंडों के अिुपालि िें कायम की योजिा बिाएं। 

विमभन्ि िशीिों जैसे ब्लोअर/डीसी त्रबजली आपूनत म/चाजजिंग बूस्टर 
िशीि आदद के कुशल उपयोग के मलए अलग-अलग पैरािीटर 
निधामररत करिा। 

जल क्षनत जैसी सिस्याओं को पहचािें और उिका सिाधाि 
करिा। 
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ददए गए स्िाटमफोि की लटकती सिस्याओं को पहचािें और उसका 
सिाधाि करिा। 

खराब स्िाटमफोि के टच सेंसर/कैिरा/कफंगर वप्रटं सेंसर को बदलें। 

एसएिडी रीिकम  स्टेशि का उपयोग करके गिम हिा लगाएं। 

पीसीबी से बीजीए आईसी को डीसोल्डर/हटाएं। 

ददए गए फोि के आईसी के िीचे से सोल्डर को साफ करिा। 

सोल्डररगं आयरि (10W और 25W)/डीसोल्डररगं तार/बाती का 
उपयोग करिा। 

ककट के साथ ददए गए स्टेंमसल से गेंदों की िग के आधार पर 
आईसी का सही आकार चुिें। 

आईसी को स्टेंमसल पर रखें और जक्लप या टेप का उपयोग करके 
इसे स्टेंमसल से कसकर पकडें। 

स्टेंमसल के दसूरी तरफ से सोल्डर पेस्ट लगाएं। 

आईसी को एसीटोि या आईपीए घोल से साफ करिा और इस े
स्टेंमसल से हटा दें। 

 

16. निगरािी कायम के मलए मसस्टि 
को कॉजन्फ़गर करिा ।  

(एिओएस: ईएलई/एि9510 ) 

सीसीटीिी की स्थापिा के मलए उपयोग ककए जािे िाले विमभन्ि 
उपकरणों और उपकरणों का प्रदशमि करिा, उपकरणों को उधचत 
देखभाल और सुरक्षा के साथ संभालें। 

विमभन्ि सीसीटीिी घटकों का प्रदशमि करिा, ककसी भी व्यािसानयक 
स्थापिा के मलए सीसीटीिी सेटअप का पता लगाएं या उसका 
अिुसरण करिा। 

कैिरों की स्थापिा के मलए रणिीनतक स्थािों का प्रदशमि करिा। 

अलग-अलग दृश्य देखिे के मलए कैिरे को जस्िच करिे की प्रकक्रया 
की योजिा बिाएं और सेटअप करिा। 

डीिीआर पर उपयोग ककए गए किेक्टर और सॉकेट का प्रदशमि 
करिा, सीसीटीिी कैिरों को डीिीआर से किेक्ट करिा, ररकॉडम 
करिा और रीप्ले करिा। 

डीिीआर को िष्ट्ट करि ेकी जांच करिा और प्रिुख कायामत्िक 
ब्लॉकों का प्रदशमि करिा और स्िस्थता के मलए परीक्षण करिा। 

जज बिािा उपकरण, िशीि टूल्स, परीक्षण, पररचालि उपयोग के 
मलए तैयार तकिीकी उपकरणों को िापिा, ऐसे उपकरणों और 
उपकरणों की जांच करिा और रखरखाि करिा और तु्रदटयों को 
सुधारिे के मलए उपाय शुरू करिा। 
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स्ियं के कायम की निगरािी, िूल्यांकि और जांच करिा। 

 

17. विमभन्ि कंरोल प्ले जस्िचों के 
संचालि का प्रदशमि करिा, होि 
धथएटर और उसके ररिोट के 
दोषपूणम बोडों का नििारण 
करिा और उन्हें बदलें ।  

(एिओएस: ईएलई/एि9446) 

परीक्षण विधधयों का चयि करिा और होि धथएटर के विमभन्ि 
दहस्सों के उपयोग का परीक्षण करिा, स्पीकर, िूफर और ट्िीटर 
का परीक्षण करिा। 

होि धथएटर फं्रट पैिल िें कायम प्रकक्रया की निरंतर सुधार सिस्या 
नििारण िें योगदाि दें। 

विमशष्ट्ट उपकरणों का उपयोग करके होि धथएटर की 
स्थापिा/सेटअप की जााँच करिा। 

एिी ररसीिर के विमभन्ि भागों का प्रदशमि करिा और दोषों को 
सुधारें 
ररिोट कंरोल के दहस्सों को तोडिे और प्रदमशमत करिे की जांच 
करिा, होि धथएटर जैसे विमभन्ि ररिोट कंरोल की खराबी का 
पता लगाएं और उन्हें ठीक करिा। 

दस्तािेज सािग्री, स्पेयर पाट्मस, कायम सिय और तकिीकी जााँच। 

 

18. विमभन्ि घरेलू उपकरणों के 
नियंत्रण सककम ट, सेंसर को िष्ट्ट 
करिे का प्रदशमि; अिुिाि 
लगाएं और सिस्या नििारण 
करिा. 
(एिओएस: ईएलई/एि9511 ) 

व्यिजस्थत रूप से तु्रदटयों के कारणों की तलाश करिा और दोषों 
को योग्य बिाएं, ऐसी तु्रदटयों और दोषों को सुधारें और 
दस्तािेजीकरण करिा। 

पहचािें, िाइक्रोिेि ओिि के टच कीपैड पर नियतं्रण का उपयोग 
करिा, िाइक्रोिेि ओिि को खोलें, तार लगाएं और दोषों को ठीक 
करिा। 

ददए गए िाइक्रोिेि ओिि िें दोषों को पहचािें और सुधारें। 

विमभन्ि प्रकार के िामशगं एि/सी िें विमभन्ि भागों, सेंसर, तार, 

विमभन्ि नियंत्रणों के निशाि, इलेक्रॉनिक सककम ट को िष्ट्ट करिा 
और पहचाििा और दोषों को ठीक करिा। 

विमभन्ि प्रकार के िैक्यिू क्लीिर के विमभन्ि भागों, विद्युत 
सककम टों को तोडिा और पहचाििा और दोषों को ठीक करिा। 

विमभन्ि प्रकार के मिक्सर/ग्राइंडर िें विमभन्ि भागों, इलेजक्रक 
सककम ट को इकट्ठा करिा और पहचाििा और दोषों को ठीक 
करिा। 

स्टीि आयरि के विमभन्ि दहस्सों को तोडें और पहचािें और दोषों 
को ठीक करिा। 

चािल कुकर के विमभन्ि दहस्सों, इलेक्रॉनिक सककम टों को तोडें और 
पहचािें और दोषों को ठीक करिा। 
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सिस्या नििारण िैिुअल का पालि करते हुए खराब हो चुके 
उपभोज्य भागों को हटाएं, साफ करिा और बदलें और जल शोधक 
को इकट्ठा करिा और स्थावपत करिा। 

इंडक्शि कुक-टॉप िें विमभन्ि भागों, तार और इलेजक्रकल और 
इलेक्रॉनिक्स सककम ट को तोडें और पहचािें, इंडक्शि कुक-टॉप िें 
इंडक्शि ट्यूब (कॉइल) को बदलें। 

 

19. पीएलसी िॉर्डयूल पर विमभन्ि 
संकेत के संचालि को 
निष्ट्पाददत करिा, पीएलसी के 
विमभन्ि क्षेत्र उपकरणों को तार 
दें, मसस्टि को कॉजन्फ़गर 
करिा, उपयुक्त कायम करिा, 
विमभन्ि िायिीय िाल्िों का 
उपयोग करके इलेक्रो 
न्यूिेदटक एक्चुएटसम का 
परीक्षण और नियंत्रण करिा ।  

(एिओएस: ईएलई/एि9490) 

पीएलसी िॉर्डयूल पर विमभन्ि संकेतक प्रदमशमत करिा और व्याख्या 
करिा। 

पीएलसी हाडमिेयर के किेक्शि और सॉफ्टिेयर के कॉजन्फ़गरेशि 
की जांच करिा। 

विमभन्ि र्डजजटल और एिालॉग इिपुट और आउटपुट उपकरणों 
िें संबंधधत िॉर्डयूल िें तार की जांच करिा। 

सेंसर की जस्थनत को पढिे और विमभन्ि आउटपुट को नियंत्रत्रत 
करिे के मलए सरल प्रोग्राि विकमसत करिा और चलाएं। 

ककसी पायदाि/िेटिकम  के ऑिलाइि संपादि की जााँच करिा और 
डेटा तामलकाएाँ और िॉनिटर तैयार करिा। 

विमभन्ि िायिीय और इलेक्रो-िायिीय घटकों का प्रदशमि करिा। 

मसगंल एजक्टंग मसलेंडर और डबल एजक्टंग मसलेंडर का नििामण 
और नियंत्रण। 

श्रृंखला/सिािांतर सककम ट का उपयोग करके मसगंल/डबल एजक्टंग 
मसलेंडर का नििामण और नियंत्रण। 

एक मसलेंडर का नििामण और द्विददशात्िक नियंत्रण करिा। 

नििामण और नियंत्रण, डबल एजक्टंग मसलेंडर की स्िचामलत िापसी। 

दोहरे अमभिय िाले मसलेंडर की दोलि गनत का नििामण और 
नियंत्रण करिा। 

मसगंल या डबल एजक्टंग मसलेंडर का उपयोग करके लैधचगं सककम ट 
का नििामण और नियंत्रण करिा। 

नििामण और नियंत्रण, एक सीिा जस्िच द्िारा शुरू की गई 
स्िचामलत िापसी। 

 

20. एससीआर का उपयोग करके 
एकल चरण और 3-चरण 
नियंत्रत्रत और अनियंत्रत्रत 
रेजक्टफायर को इकट्ठा करिा, 

कायों को पूरा करिे के मलए उपकरणों और उपकरणों का पता 
लगािा और उिका चयि करिा। 

िािक सुरक्षा िािदंडों के अिुपालि िें योजिा बिाएं और कायम 
करिा। 
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परीक्षण करिा और सिस्या 
नििारण करिा ।  

(एिओएस: ईएलई/एि9481) 

सुरक्षा के साथ लग बोडम पर सोल्डररगं घटकों का प्रदशमि करिा। 

दृश्य उपजस्थनत द्िारा निजष्ट्क्रय/सकक्रय घटकों को प्रदमशमत करिा। 

3-फेज अनियंत्रत्रत हाफ िेि रेजक्टफायर का नििामण एिं परीक्षण। 

3-फेज अनियंत्रत्रत त्रब्रज रेजक्टफायर का नििामण एिं परीक्षण। 

एससीआर का उपयोग करके एकल चरण आधा नियंत्रण 
रेजक्टफायर का नििामण और परीक्षण करिा। 

एससीआर का उपयोग करके एकल चरण पूणम नियंत्रण रेजक्टफायर 
का नििामण और परीक्षण करिा। 

एससीआर का उपयोग करके 3 चरण नियंत्रत्रत रेजक्टफायर (हाफ 
िेि और त्रब्रज) का नििामण और परीक्षण करिा। 

 

21. डीसी िशीि और एकल चरण 
और 3-चरण एसी िशीिों की 
गनत नियंत्रण करिा और गनत 
को नियंत्रत्रत करिे के मलए एसी 
और डीसी ड्राइि के प्रदशमि की 
जांच करिा । (एिओएस: 

ईएलई/एि9512 ) 

 

विमभन्ि प्रकार की िोटरों के मलए विमभन्ि भागों का प्रदशमि 
करिा। 

एसी और डीसी िोटर के कॉइल प्रनतरोध (आिेचर और फ़ील्ड) के 
िाप की निगरािी करिा। 

3 पॉइंट स्टाटमर का उपयोग करके डीसी शंट िोटर को किेक्ट 
करिा और चलाएं। 

आिेचर नियंत्रण विधध और क्षेत्र नियंत्रण विधध द्िारा डीसी िोटर 
की गनत को नियंत्रत्रत करिा। 

डीसी शंट िोटसम की गनत नियंत्रण के मलए पीडब्लूएि सककम ट और 
एससीआर चॉपर सककम ट का नििामण करिा। 

एक सेल्फ-होल्ड कॉन्टैक्टर सककम ट का नििामण करिा और 3-चरण 
इंडक्शि िोटर चलाएं। 

िोटर (5 एचपी से िीचे) को स्टार और डेल्टा किेक्शि िें किेक्ट 
करिा और चलाएं, चरण िोल्टेज, लाइि िोल्टेज और लाइि करंट 
ररकॉडम करिा। 

डीओएल स्टाटमर का उपयोग करके एक इंडक्शि िोटर को किेक्ट 
करिा और संचामलत करिा। 

िैिुअल और स्िचामलत स्टार-डेल्टा स्टाटमसम का उपयोग करके 3-

चरण िोटर किेक्ट करिा और चलाएं। 

इंडक्शि िोटर के घूििे की ददशा को उलट दें। 

कॉन्टैक्टर और ररले का उपयोग करके तीि चरण िाली इंडक्शि 
िोटरों को एक क्रि िें किेक्ट करिा और चलाएं। 



  
 

48 

इलेक्ट्रॉनिक्ट्स मैकेनिक- सी आई टी एस 

एसी ड्राइि सेटअप िें उपयोग ककए गए विमभन्ि केबलों और 
किेक्टरों का प्रदशमि करिा। 

ड्राइि यूनिट, ऑपरेटर पैिल और र्डस्प्ले यूनिट के विमभन्ि इिपुट 
और आउटपुट टमिमिलों का प्रदशमि करिा। 

एसी ड्राइि की स्थापिा की जााँच करिा (सीिेंस एिएि-420/440 

के सिाि) 

विमभन्ि नियंत्रण पररचालिों के मलए एिएि ड्राइि 
प्रोग्रामिगं/पैरािीटराइजेशि की आिश्यकताओं के अिुसार दबाि 
को सिायोजजत करिा। 

डीसी ड्राइि के विमभन्ि दहस्सों और टमिमिलों के साथ ऑि/ऑफ, 

फॉरिडम/ररिसम, जॉग (आर)/जॉग (एल), ब्रेककंग और स्पीड कंरोल के 
प्रदशमि की निगरािी करिा। 

एिकोडर फीडबैक और बाहरी गनत बढािे/कि करिे िाले बटि के 
साथ पॉट के िाध्यि से आिेचर िोल्टेज फीडबैक (आंतररक सेदटगं 
के साथ) के िाध्यि से िोटर गनत िें मभन्िता के मलए प्रदशमि 
पैरािीटर की निगरािी करिा। 

 

22. सिो िोटसम की गनत नियंत्रण 
करिा और उपयुक्त फं़क्शि का 
चयि करके विमभन्ि 
औद्योधगक प्रकक्रया सककम ट का 
परीक्षण करिा ।  

(एिओएस: ईएलई/एि9488) 

IC 555 का उपयोग करके सिो िोटर को नियंत्रत्रत करिे के मलए 
एक सरल सककम ट का नििामण करिा। 

सिो िोटर को ड्राइि से किेक्ट करिा और उसके िापदंडों को 
नियंत्रत्रत करिा। 

विमभन्ि िापदंडों की निगरािी और नियंत्रण के मलए सिो िोटर 
को कंप्यूटर से किेक्ट करिा। 

सिो िोटर की पैरािीटर प्रोग्रामिगं ददखाएं। 

िेग और टॉकम  को नियंत्रत्रत करिे के मलए विमभन्ि नियंत्रण 
विधधयों का प्रदशमि करिा। 

 

23. कायमके्षत्र िें विमभन्ि अिुप्रयोगों 
के मलए इंजीनियररगं ड्राइंग को 
पढें और लागू करिा ।  

(एिओएस: पीएसएस/एि9411) 

धचत्रों पर दी गई जािकारी को पढें और उसकी व्याख्या करिा और 
व्यािहाररक कायम निष्ट्पाददत करिे िें उसे लागू करिा। 

सािग्री की आिश्यकता, उपकरण और संयोजि/रखरखाि िापदंडों 
का पता लगािे के मलए विनिदेश पढें और उसका विश्लेषण करिा। 

गुि/अनिददमष्ट्ट िुख्य जािकारी िाले धचत्रों का साििा करिा और 
कायम को पूरा करिे के मलए छूटे हुए आयाि/पैरािीटरों को भरिे के 
मलए स्ियं की गणिा करिा। 
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24. व्यािहाररक संचालि करिे के 
मलए बुनियादी गखणतीय 
अिधारणा और मसद्धांतों का 
प्रदशमि करिा। अध्ययि के क्षेत्र 
िें बुनियादी विज्ञाि को सिझें 
और सिझाएं। 

(एिओएस: पीएसएस/एि9412) 

 

विमभन्ि गखणतीय सिस्याओं को हल करिा 
अध्ययि के क्षेत्र से संबंधधत बुनियादी विज्ञाि की अिधारणा को 
स्पष्ट्ट करिा 
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इलेक्ट्रॉनिक्ट्स मैकेनिक (सी आई टी एस) रेड के शलए उपकरणों की सूची 

25 उम्मीदवारों के बैच के शलए 

क्र. ि. उपकरणों का िाम वववरण िग 

ए. प्रशिक्षु टूल ककट 

1.  किेजक्टंग स्कू्रड्राइिर 100 मििी 25+1 िग 

2.  नियॉि परीक्षक 500 िी. 25+1 िग 

3.  पेचकस सेट (5 का सेट) 25+1 िग 

4.  इंसुलेटेड कॉजम्बिेशि प्लायसम 150 मििी 25+1 िग 

5.  इंसुलेटेड साइड कदटगं प्लायसम 150 मििी 25+1 िग 

6.  लॉन्ग िोज वपलर 150 मििी 25+1 िग 

7.  सोल्डररगं आयरि 25 डब्ल्य.ू 240 िी. 25+1 िग 

8.  इलेक्रीमशयि चाकू  25+1 िग 

9.  धचिटी 100 मििी 25+1 िग 

10.  र्डजजटल िल्टीिीटर (3 1/2 अंक ) 25+1 िग 

11.  सोल्डररगं आयरि पररितमिीय त्रबट्स 10 डब्ल्य ू 25+1 िग 

12.  डी-सोल्डररगं पंप  25+1 िग 

बी. जिरल मिीिरी िॉप ऑउटकफट 

13.  स्टील रूल 300 मििी 3 िग 

14.  स्टील िापिे िाला टेप 3 िी 3 िग 

15.  उपकरण नििामता िाइस 50 मििी (क्लैंप) 2 िग 

16.  कक्रजम्पंग टूल (प्लायसम)  2 िग 

17.  स्रेट जस्क्रबेर 150 मििी 2 िग 

18.  एलि कंुजी सेट 9 का सेट 2 िग 

19.  डबल एंडेड स्पैिर 6 का सेट 2 सेट 

20.  आिधमक लेंस 75 मििी 2 िग 

21.  हैकसॉ फे्रि सिायोज्य  2 िग 

22.  धातु काटिे की छेिी 20 मििी 2 िग 

23.  कैं ची 200 मििी 2 िग 

24.  हाथ आरी(हाँडसाि) 450 मििी 2 िग 

25.  र्ड्रल िशीि (इलेजक्रकल)  2 िग 

8. आिाररक संरचिा 
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26.  प्राथमिक धचककत्सा ककट  1 िं. 
27.  आग बुझािे का यंत्र  2 िग 

28.  बेंच िाइस  2 िग 

29.  डुअल डी रेगुलेटेड पािर सप्लाई 30-0-30 िी, 2 एम्पीयर 4 िग 

30.  एलसीआर िीटर (र्डजजटल)  2 िग 

31.  सीआरओ डुअल रेस (घटक परीक्षण 
सुविधाएं) 

20 िेगाहट्मज 4 िग 

32.  बैटरी चाजमर  2 िग 

33.  एिालॉग िल्टी िीटर  4 िग 

34.  फं़क्शि जिरेटर (त्रत्रकोणीय, िगामकार 
और साइि तरंग) 

 2 िग 

35.  इलेक्रॉनिक िकम  बेंच िें डीसी पािर 
सप्लाई, डीएिएि, एएिएि, सीआरओ, 

फंक्शि जेिरेटर, र्डिर-स्टेट, कंपोिेंट रे, 

सोल्डररगं स्टेशि शामिल हैं। 

 2 िग 

36.  र्डम्िर स्टेट 5 एम्पीयर 2 िग 

37.  एिालॉग कंपोिेंट रेिर  4 िग 

38.  Op Amp रेिर  4 िग 

39.  र्डजजटल आईसी रेिर  4 िग 

40.  र्डजजटल आईसी परीक्षक  2 िग 

41.  र्डजजटल और एिालॉग ब्रेड बोडम रेिर  6 िग 

42.  ररओस्टेट िैररओउस िैल्यूज एंड रेदटगं   2 िग 

43.  (क) डेस्कटॉप कंप्यूटर सीपीयू: 32/64 त्रबट i3/i5/i7 या 
ििीिति प्रोसेसर, स्पीड: 3 

गीगाहट्मज या उच्चतर। रैि:-4 

जीबी डीडीआर-III या उच्चतर, 

िाई-फाई सक्षि। िेटिकम  काडम: 
एकीकृत गीगात्रबट ईथरिेट, 

यूएसबी िाउस, यूएसबी कीबोडम 
और िॉनिटर के साथ (न्यूिति 
17 इंच लाइसेंस प्राप्त ऑपरेदटगं 
मसस्टि और व्यापार से संबंधधत 
सॉफ्टिेयर के साथ संगत 
एंटीिायरस। 

10 िग 
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(बी) इंटरिेट ऑफ धथगं्स एक्सप्लोरर प्रोसेसर: 1 जीबी रैि के साथ 64 

त्रबट एआरएििी7, िेिोरी 32 

जीबी, ओएस: ओपि सोसम 
मलिक्स, किेजक्टविटी: िायरलेस 

लैि, ब्लूटूथ, जजगबी, यूएसबी और 

ईथरिेट, एचडीएिआई इंटरफे़स, 

1.77" कलर टीएफटी एलसीडी, 
स्टेपर और डीसी िोटर के मलए 

ड्राइिर, छह 16 त्रबट एिालॉग 

इिपुट, आरटीसी और 4- 20mA 

इिपुट। जजग्बी: 2.4GHz, सेंसर: 

तापिाि और आद्रमता, िाय ु

गुणित्ता, मिट्टी की ििी, पररिेश 

प्रकाश, मिट्टी/पािी का तापिाि, 

पीआईआर सेंसर। जीएसएि 

आईओटी गेटि े - क्िाड-बैंड 

850/900/1800/1900 िेगाहट्मज - 

जीपीआरएस िल्टी-स्लॉट क्लास, 

एटी किांड के िाध्यि स ेनियंत्रण। 

RS232, RS485, GSM, ईथरिेट 

और MQTT, CoAP, HTTP, FTP 

जैस े भौनतक और एजप्लकेशि 

लेयर प्रोटोकॉल का अन्िेषण 

करिा। क्लाउड/सिमर 

कॉजन्फ़गरेशि िें HTML, Java, 

php और mySQL शामिल हैं। IoT 

िोड: िायरलेस 2.4GHz Zigbee, 5 

एिालॉग इिपुट और कि स ेकि 3 

र्डजजटल आउटपुट, कि से कि 

oneI2C चैिल, OTA को सपोटम 
करता है। 2 िषों के मलए ऑिलाइि 

क्लाउड/सिमर सेिाएाँ। सोलर पैिल, 

यूएसबी इंटरफे़स के साथ बैटरी 
3.7V/4400mAH। 

1NO 
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 सी. िाइक्रोकंरोलर के साथ इंटरफेमसगं के 

मलए िायरलेस संचार िॉर्डयलू ए) 

आरएफआईडी काडम रीडर बी) कफंगर वप्रटं 

सी) जजगबी डी) जीपीएस ई) जीएसएि 

एफ) ब्लूटूथ जी) िाईफाई 

कोर 8051 एिसीय ू 11.0592 

िेगाहट्मज पर क्लॉक ककया गया, 
दोिों प्रोग्रामिगं िोड की पडै और 

पीसी को सपोटम करता है, प्रोग्रामिगं 

िोड और रि िोड दोिों के मलए 

एलसीडी, नियंत्रकों के पररिार का 
सिथमि करिे के मलए प्रोग्रािर 

चलािे के मलए तैयार AT89C51/52 

और 55, डीसी पािर सप्लाई + 12 

िी, - 12 िी, +5V और - 5V, सककम ट 

बिािे के मलए ब्रेडबोडम, मसिुलेशि 

सॉफ्टिेयर और निम्िसैद्धांनतक 

एजप्लकेशि िॉर्डयूल के िाध्यि से 
विस्ततृ मशक्षण सािग्री: 
आरएफआईडी काडम रीडर, कफंगर 

वप्रटं, जजगबी, जीपीएस, जीएसएि, 

ब्लूटूथ और िाईफाई 

1NO 

44.  लैपटॉप ििीिति कॉजन्फ़गरेशि  1 िं. 
45.  िुद्रक  1 िं. 
46.  िल्टी फंक्शि वप्रटंर  1 िं. 
47.  इंटरिेट ब्रॉडबैंड किेक्शि िाई-फ़ाई  1 िं. 
48.  11 उपयोगकताम लाइसेंस के साथ 

इलेक्रॉनिक सककम ट मसिुलेशि 
सॉफ्टिेयर 

 1 िं. 

49.  विमभन्ि प्रकार के इलेक्रॉनिक और 
इलेजक्रकल केबल, किेक्टर, सॉकेट, 

टमिमिेशि (उपभोज्य सािग्री)। 

 आिश्यकता 
अिुसार 

50.  विमभन्ि प्रकार के एिालॉग 
इलेक्रॉनिक घटक, र्डजजटल आईसी, 
पािर इलेक्रॉनिक घटक, सािान्य 
प्रयोजि पीसीबी, ब्रेड बोडम, एिसीबी, 
ईएलसीबी (उपभोग्य िस्तुएं) 

 आिश्यकता 
अिुसार 
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51.  कंप्यूटर िेटिककिं ग के मलए सिापि 
करिे के मलए आिश्यक कक्रजम्पंग 
उपकरण 

 आिश्यकता 
अिुसार 

52.  अिुप्रयोगों के साथ 8051 

िाइक्रोकंरोलर रेिर ककट 

 6 िग 

53.  यू पी एस  आिश्यकता 
अिुसार 

54.  सेंसर रेिर ककट  3 िग 

55.  एसएिपीएस  4 िग 

56.  सहायक उपकरण के साथ एसएिडी 
सोल्डररगं स्टेशि 

 4 सेट 

57.  पैिलों के साथ सौर ऊजाम इन्िटमर 10 उपयोगकताम लाइसेंस 2 िग 

58.  एंटीिायरस सॉफ्टिेयर 11 उपयोगकताम लाइसेंस 1 िं. 
59.  एप्लीकेशि सॉफ्टिेयर  आिश्यकता 

अिुसार 

60.  फ्लैट फाइल करिा 200 मििी किीि े 2 िग 

61.  फ्लैट फाइल करिा 200 मििी धचकिा 2 िग 

62.  प्लायसम 100 मििी फ्लैट 2 िग 

63.  जस्पिर 6 िग का सेट 2 सेट 

64.  कॉदंटिुटी टेस्टर  4 िग 

65.  ड्रील र्ड्रल िशीि  2 िग 

66.  मसगिल जिरेटर 0-100 ककलोहट्मज 2 िग 

67.  कि से कि 6 िग िाले पािर 
इलेक्रॉनिक्स रेिर। ऑिबोडम 
अिुप्रयोगों का 

 4 िग 

68.  क्रिांक िें उजल्लखखत प्रयोगों को 
संचामलत करिे के मलए इलेजक्रक 
िशीि प्रमशक्षक। टीटी-II का िंबर 7 

 2 िग 

69.  इलेजक्रकल पैिल के साथ फै्रक्शिल 
एचपी िोटर के साथ एसी ड्राइि 
(िीएफडी)। 

 2 िग 

70.  इलेजक्रकल पैिल के साथ कि टॉकम  
िाली िोटर िाली सिो ड्राइि 

 2 िग 
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71.  आई/ओ िॉर्डयूल, हाडमिेयर मसम्युलेटर 
और सॉफ्टिेयर के साथ पीएलसी 
मसस्टि 

 2 िग 

72.  इलेक्रो-न्यूिेदटक घटकों के साथ 
इलेक्रो न्यूिेदटक रेिर ककट 

 2 िग 

73.  एलईडी/एलसीडी टीिी  1 िग 

74.  एलईडी/एलसीडी टीिी रेिर ककट  1 िग 

75.  एलईडी लाइट मसस्टि  6 िग 

76.  PIC िाइक्रोकंरोलर रेिर ककट विथ 
एप्लीकेशि 

 5 िग 

77.  सेल फ़ोि/स्िाटम फ़ोि  4 िग 

78.  िाइक्रोिेि ओिि (संिहि और धग्रल 
प्रकार) 

 1 िग 

79.  िॉमशगं िशीि (पूरी तरह से स्िचामलत 
और अधम स्िचामलत प्रकार) 

 1 िग 

80.  स्टीि आयरि  2 िग 

81.  मिक्सर/ग्राइंडर  1 ि ं

82.  जल शोधक (आरओ और यूिी)  1 िग 

83.  इिशमि हीटर  4 िग 

84.  इंडक्शि कुक-टॉप  2 िग 

85.  राइस कुकर  2 िग 

86.  कैिरा 6 निगरािी प्रणाली के साथ 
सीसीटीिी स्थावपत ककया गया 

 1 सेट 

87.  ििीिति कॉजन्फ़गरेशि िाला कंप्यूटर  10 िग 

88.  एयर कंडीशिर  आिश्यकता 
अिुसार 
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